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Information:

Die vorliegende Kurz-Betriebsanleitung ermdglicht Ihnen eine schnel-
le Inbetriebnahme des Gerates.

Weitere Informationen liefert lnnen die zugehdrige, umfassende
Betriebsanleitung sowie bei Geraten mit SIL-Qualifikation das Safety
Manual. Sie finden diese auf unserer Homepage.
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1 Zu Ihrer Sicherheit

1 Zu lhrer Sicherheit

1.1 Autorisiertes Personal

Sémtliche in dieser Dokumentation beschriebenen Handhabungen
durfen nur durch ausgebildetes und autorisiertes Fachpersonal
durchgefuhrt werden.

Bei Arbeiten am und mit dem Gerét ist immer die erforderliche per-
sonliche Schutzausristung zu tragen.

1.2 BestimmungsgemaBe Verwendung

Der VEGAPULS 6X ist ein Sensor zur kontinuierlichen Fllstandmes-
sung.

Detaillierte Angaben zum Anwendungsbereich finden Sie in Kapitel
"Produktbeschreibung".

Die Betriebssicherheit des Gerates ist nur bei bestimmungsgemaner
Verwendung entsprechend den Angaben in diesem Dokument sowie
in den evtl. ergdnzenden Anleitungen gegeben.

1.3 Warnung vor Fehlgebrauch

Bei nicht sachgerechter oder nicht bestimmungsgeméBer Verwen-
dung kénnen von diesem Produkt anwendungsspezifische Gefahren
ausgehen, so z. B. ein Uberlauf des Behalters durch falsche Montage
oder Einstellung. Dies kann Sach-, Personen- oder Umweltschaden
zur Folge haben. Weiterhin kénnen dadurch die Schutzeigenschaften
des Gerates beeintrachtigt werden.

1.4 Allgemeine Sicherheitshinweise

Das Gerat entspricht dem Stand der Technik unter Beachtung

der Ublichen Vorschriften und Richtlinien. Es darf nur in technisch
einwandfreiem und betriebssicherem Zustand betrieben werden.
Das betreibende Unternehmen ist fiir den stérungsfreien Betrieb des
Gerates verantwortlich. Beim Einsatz in aggressiven oder korrosiven
Medien, bei denen eine Fehlfunktion des Geréates zu einer Geféhr-
dung fuhren kann, hat sich das betreibende Unternehmen durch
geeignete MaBnahmen von der korrekten Funktion des Geréates zu
Uberzeugen.

Die Sicherheitshinweise in dieser Anleitung, die landesspezifischen
Installationsstandards sowie die geltenden Sicherheitsbestimmungen
und Unfallverhiitungsvorschriften sind zu beachten.

Eingriffe Uber die in dieser Anleitung beschriebenen Handhabun-

gen hinaus durfen aus Sicherheits- und Gewahrleistungsgriinden

nur durch von uns autorisiertem Personal vorgenommen werden.

Eigenméchtige Umbauten oder Veradnderungen sind ausdricklich
untersagt. Aus Sicherheitsgriinden darf nur das von uns benannte
Zubehdr verwendet werden.

Um Gefahrdungen zu vermeiden, sind die auf dem Gerat angebrach-
ten Sicherheitskennzeichen und -hinweise zu beachten.

VEGAPULS 6X * Zweileiter 4 ... 20 mA/HART 3



1 Zu lhrer Sicherheit

Die geringe Sendeleistung des Radarsensors liegt weit unter den
international zugelassenen Grenzwerten. Bei bestimmungsgema-
Bem Gebrauch sind keinerlei gesundheitliche Beeintrachtigungen zu
erwarten. Den Bandbereich der Messfrequenz finden Sie in Kapitel
"Technische Daten".

1.5 Betriebsart - Radarsignal

Uber die Betriebsart werden lander- oder regionenspezifische
Einstellungen flr die Radarsignale festgelegt. Die Betriebsart muss
zwingend zu Beginn der Inbetriebnahme im Bedienmenu iber das
jeweilige Bedientool eingestellt werden.

Vorsicht:

Ein Betrieb des Gerates ohne die Auswahl der zutreffenden Betriebs-
art stellt einen Versto3 gegen die Bestimmungen der funktechnischen
Zulassungen des jeweiligen Landes oder der Region dar.
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2 Produktbeschreibung

2 Produktbeschreibung

2.1 Aufbau

Typschild Das Typschild enthalt die wichtigsten Daten zur Identifikation und zum
Einsatz des Gerétes:

Geratetyp

Informationen Uber Zulassungen
Informationen zur Konfiguration

Technische Daten

Seriennummer des Geréates

QR-Code zur Gerateidentifikation
Zahlen-Code fiir Bluetooth-Zugang (optional)
Herstellerinformationen

Dokumente und Software Um Auftragsdaten, Dokumente oder Software zu lhrem Geréat zu
finden, gibt es folgende Mdglichkeiten:

Gehen Sie auf "www.vega.com" und geben Sie im Suchfeld die
Seriennummer lhres Gerétes ein.

Scannen Sie den QR-Code auf dem Typschild.

Offnen Sie die VEGA Tools-App und geben Sie unter "Dokumen-
tation" die Seriennummer ein.

VEGAPULS 6X * Zweileiter 4 ... 20 mA/HART 5
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3 In Betrieb nehmen - die wichtigsten Schritte

Vorbereiten

Sensor montieren und
anschlieBen

Bedienung auswahlen

Sensor parametrieren

Messwert priifen

3

Schritte

In Betrieb nehmen - die wichtigsten

Was?

Wie?

Sensor identifizieren

QR-Code auf Typschild abscannen,
Sensordaten Uberpriifen

Fliissigkeiten

Schiittgiiter

Anschlusstechnik

2R

Anzeige- und Bedienmodul

VEGA Tools-App"

I}

g’%

Flissigkeiten

|schiittgiiter

Mediumtyp, Anwendung, Behalterhéhe, Abgleich und Betriebsart eingeben

J—- S 2
Anzeigen Ausgeben
CREREIED
o
. LRI
m
Sensor

" Download Uber Apple App Store, Google Play Store, Baidu Store
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Polarisation

4 Montieren

A

Montageposition - Fliis-

sigkeiten

4 Montieren

4.1 Montagehinweise

Radarsensoren zur Flllstandmessung senden elektromagnetische
Wellen aus. Die Polarisation ist die Richtung des elektrischen Anteils
dieser Wellen. Sie ist durch einen Steg am Gehause gekennzeichnet,
siehe nachfolgende Zeichnung:

Abb. 1: Lage der Polarisation
1 Steg zur Kennzeichnung der Polarisation

Durch Drehen des Gehauses andert sich die Polarisation und damit
auch die Auswirkung von Stoérechos auf den Messwert.

Hinweis:

Beachten Sie deshalb die Lage der Polarisation bei Montage bzw. bei
nachtraglichen Veranderungen. Fixieren Sie das Gehause, um eine
Anderung der messtechnischen Eigenschaften zu vermeiden (siehe
Kapitel "Gehéduseeigenschaften").

Montieren Sie das Gerat an einer Position, die mindestens 200 mm
(7.874 in) von der Behalterwand entfernt ist. Bei einer mittigen Mon-
tage des Gerates in Behaltern mit Klépper- oder Runddecken kénnen
Vielfachechos entstehen, die jedoch durch einen entsprechenden
Abgleich ausgeblendet werden kénnen (siehe Kapitel "Inbetriebnah-
me").

Hinweis:

Wenn Sie diesen Abstand nicht einhalten kénnen, sollten Sie bei der
Inbetriebnahme eine Stdrsignalausblendung durchfihren. Dies gilt
vor allem, wenn Anhaftungen an der Behalterwand zu erwarten sind.?

Abb. 2: Montage des Radarsensors an runden Behélterdecken

2 In diesem Fall empfiehlt es sich, die Storsignalausblendung zu einem spéte-
ren Zeitpunkt mit vorhandenen Anhaftungen zu wiederholen.
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4 Montieren

Bei Behaltern mit konischem Boden kann es vorteilhaft sein, das
Gerat in Behaltermitte zu montieren, da die Messung dann bis zum
Boden méglich ist.

/
[
IS A

Abb. 3: Montage des Radarsensors an Behéltern mit konischem Boden

Montageposition - Schiitt- Montieren Sie das Gerét an einer Position, die mindestens 200 mm
gliter (7.874 in) von der Behélterwand entfernt ist.

Abb. 4: Montage des Radarsensors an der Behélterdecke

Hinweis:

Wenn Sie diesen Abstand nicht einhalten kdnnen, sollten Sie bei der
Inbetriebnahme eine Stérsignalausblendung durchfiihren. Dies gilt
vor allem, wenn Anhaftungen an der Behalterwand zu erwarten sind.%

e

3 In diesem Fall empfiehlt es sich, die Storsignalausblendung zu einem spate-
ren Zeitpunkt mit vorhandenen Anhaftungen zu wiederholen.
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5 An die Spannungsversorgung anschlieBen

Anschlusstechnik

Anschlussschritte

5 Andie Spannungsversorgung anschlieBen

5.1 AnschlieBen

Der Anschluss der Spannungsversorgung und des Signalausganges
erfolgt ber Federkraftklemmen im Geh&use.

Die Verbindung zum Anzeige- und Bedienmodul bzw. zum Schnittstel-
lenadapter erfolgt Uber Kontaktstifte im Geh&use.

Gehen Sie wie folgt vor:
1. Gehausedeckel abschrauben

2. Evtl. vorhandenes Anzeige- und Bedienmodul durch leichtes
Drehen nach links herausnehmen

3. Uberwurfmutter der Kabelverschraubung I6sen und Verschluss-
stopfen herausnehmen

4. Anschlusskabel ca. 10 cm (4 in) abmanteln, Aderenden ca. 1 cm
(0.4 in) abisolieren

5. Kabel durch die Kabelverschraubung in den Sensor schieben

Abb. 5: Anschlussschritte 5 und 6

6. Aderenden nach Anschlussplan in die Klemmen stecken

Hinweis:

Feste Leiter sowie flexible Leiter mit Aderendhuilsen kénnen direkt in
die Klemmendffnungen gesteckt werden. Bei flexiblen Leitern zum
Offnen der Klemmen Betatigerhebel mit einem Schraubendreher

(3 mm Klingenbreite) von der Klemmendffnung wegschieben. Beim
Loslassen werden die Klemmen wieder geschlossen.

7. Korrekten Sitz der Leitungen in den Klemmen durch leichtes
Ziehen prifen

8. Abschirmung an die innere Erdungsklemme anschlieBen, die
auBere Erdungsklemme mit dem Potenzialausgleich verbinden

9. Uberwurfmutter der Kabelverschraubung fest anziehen. Der
Dichtring muss das Kabel komplett umschlieBen

10. Evtl. vorhandenes Anzeige- und Bedienmodul wieder aufsetzen
11. Gehausedeckel verschrauben
Der elektrische Anschluss ist somit fertig gestellt.

VEGAPULS 6X * Zweileiter 4 ... 20 mA/HART 9



5 An die Spannungsversorgung anschlieBen

5.2 Anschlussplan Zweikammergeh&ause

Die nachfolgenden Abbildungen gelten sowohl fir die Nicht-Ex-, als
@ auch fur die Ex ia-Ausfuhrung.

Elektronikraum

2
‘ 4..20mA Display
ob—— 15 |6 [7 [8
1
® @) @
1 =
Abb. 6: Elektronikraum - Zweikammergehéuse
1 Interne Verbindung zum Anschlussraum
2 Fiir Anzeige- und Bedienmodul bzw. Schnittstellenadapter
Anschlussraum Beide Stromausgéange sind passiv und mussen versorgt werden.

o] T L=

Abb. 7: Anschlussraum Zweikammergehéduse

1 Stromausgang (I) - Spannungsversorgung Sensor und Signalausgang
4 ... 20 mA/HART

2 Zweiter Stromausgang (ll) - Signalausgang 4 ... 20 mA

3 Erdungsklemme zum Anschluss des Kabelschirms

5.3 Einschaltphase

Nach dem Anschluss an die Spannungsversorgung fihrt das Gerat
einen Selbsttest durch:

e Interne Prifung der Elektronik
e Ausgangssignal wird auf Stérung gesetzt

Danach wird der aktuelle Messwert auf der Signalleitung ausgege-
ben.
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6 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

Bedienung sperren/frei-

geben (nicht-SIL)

6 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in
Betrieb nehmen

6.1 Anzeige- und Bedienmodul einsetzen

Das Anzeige- und Bedienmodul kann jederzeit in den Sensor ein-
gesetzt und wieder entfernt werden. Dabei sind vier Positionen im
90°-Versatz wéhlbar. Eine Unterbrechung der Spannungsversorgung
ist hierzu nicht erforderlich.

Gehen Sie wie folgt vor:
1. Gehausedeckel abschrauben

2. Anzeige- und Bedienmodul in die gewlinschte Position auf die
Elektronik setzen und nach rechts bis zum Einrasten drehen

3. Gehausedeckel mit Sichtfenster fest verschrauben
Der Ausbau erfolgt sinngemafi umgekehrt.

Das Anzeige- und Bedienmodul wird vom Sensor versorgt, ein weite-
rer Anschluss ist nicht erforderlich.

Abb. 8: Einsetzen des Anzeige- und Bedienmoduls beim Zweikammergehduse

1 Im Elektronikraum
2 Im Anschlussraum

Hinweis:

Falls Sie das Gerat mit einem Anzeige- und Bedienmodul zur standi-
gen Messwertanzeige nachriisten wollen, ist ein erhéhter Deckel mit
Sichtfenster erforderlich.

6.2 Parametrieren

6.2.1 Bedienung sperren/freigeben

In diesem MenUpunkt schitzen Sie die Sensorparameter vor uner-
wiinschten oder unbeabsichtigten Anderungen.

Information:

Das Gerat in Nicht-SIL-Ausflihrung wird ohne aktivierten Zugriffs-
schutz ausgeliefert. Bei Bedarf kann der Zugriffsschutz aktiviert und
das Gerat gesperrt werden.

VEGAPULS 6X * Zweileiter 4 ... 20 mA/HART 11




6 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

Bediznung Gerdtecode

T
Inbetriebnahme Freigegeben

Zugriffsschutz ml] gooan

Reset ﬂ
Erwelterte Einstellungen Jatzt sperren?

Eedicnuna

Gesperrt

Jetet freigebent

Bei gesperrter Bedienung sind nur noch folgende Bedienfunktionen
ohne Eingabe des Geratecodes méglich:

e Menlpunkte anwéahlen und Daten anzeigen
e Daten aus dem Sensor in das Anzeige- und Bedienmodul einlesen

Vorsicht:
A Bei gesperrter Bedienung ist die Bedienung uber andere Systeme
ebenfalls gesperrt.

Die Freigabe der Sensorbedienung ist zuséatzlich in jedem beliebigen
Menupunkt durch Eingabe des Geratecodes moglich.

Bedienung sperren/frei-  In diesem MenGpunkt schitzen Sie die Sensorparameter vor uner-
geben (SIL) wiinschten oder unbeabsichtigten Anderungen.
® Information:
1 Das Gerat in SIL-Ausflhrung wird im verriegelten Zustand ausgelie-
fert.

Sichere Parametrierung:

Um bei der Parametrierung mit nicht sicherer Bedienumgebung
maogliche Fehler zu vermeiden, wird ein Verifizierungsverfahren
angewandt, das es ermdglicht, Parametrierfehler sicher aufzudecken.
Hierzu missen sicherheitsrelevante Parameter vor dem Speichern
ins Gerat verifiziert werden. Zusétzlich ist das Gerat zum Schutz vor
ungewollter oder unbefugter Bedienung im normalen Betriebszustand
fur jegliche Parameteréanderung gesperrt.

Bediznung Gerdtecode
eh Gesperrt
Zugriffssehutz P [joooono
Reset . ﬂ
Eru.lelterte Einztellungen Jetet freigeben?

Eedicnuna

Freigegeben

“ferifizieren und Sperren

Information:

Fur den Fall eines geadnderten und vergessenen Geratecodes stellt
das mitgelieferte Informationsblatt "Access Protection" einen Notfall-
Geratecode zur Verfligung.

e
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6 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

Zeichenfolgenvergleich und Seriennummer:
Sie mussen zuerst einen Zeichenfolgenvergleich durchfihren. Dies
dient der Uberprifung der Zeichendarstellung.

Bestatigen Sie, dass die beiden Zeichenfolgen identisch sind. Die Ve-
rifizierungstexte werden in deutsch und bei allen anderen MenUspra-
chen in englisch zur Verfugung gestellt.

Danach bestéatigen Sie, dass die Seriennummer Ihres Gerates korrekt
Ubernommen wurde. Dies dient zur Uberprifung der Geratekommu-
nikation.

Zeichenfolgenvergleich Seriannummer
“Wom Gerdt:
1.23+4.56-789.0 28549011
Erwartet:
1.23+4.56-789.0
Zeichenfolge identisch? Seriennummer korrekt?

Im néachsten Schritt priift das Gerat die Gegebenheiten der Messung
und entscheidet aufgrund seiner Auswertungsergebnisse, ob eine
Funktionsprufung erforderlich ist. Wenn eine Funktionsprifung erfor-
derlich ist, erscheint folgende Meldung.

SIL-Parameter Micht-SIL-Parameter
11 11

Parameter OK? Parameter OK?

Flhren Sie in diesem Fall eine Funktionsprifung durch.

Funktionspriifung:
Bei einer Funktionsprufung miissen Sie die Sicherheitsfunktion des
Gerates im Behélter mit dem Originalfillgut testen.

Den detaillierten Ablauf der Funktionspriifung finden Sie in Kapitel
"Funktionale Sicherheit (SIL)" der Betriebsanleitung.

Parameter verifizieren:

Alle sicherheitsrelevanten Parameter miissen nach einer Anderung
verifiziert werden. Nach der Funktionsprifung werden alle gednderten
sicherheitsrelevanten Parameter aufgefiihrt. Bestatigen Sie nachein-
ander die geanderten Werte.

Parameterverifizieruna Farameterverifizizruna

Eeine sicherheitsrelewvanten Parameter korrekt?
Parameter gedndert

OK? oK?

Wenn der beschriebene Ablauf der Parametrierung vollstandig und
korrekt durchlaufen wird, ist das Geréat gesperrt und damit in betriebs-
bereitem Zustand.

Eiedienung

Gesperrt

Jetzat freigeben?

Ansonsten bleibt das Gerat im freigegebenen und damit unsicheren
Zustand.

VEGAPULS 6X * Zweileiter 4 ... 20 mA/HART 13



6 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

Messstellenname

Distanzeinheit

Mediumtyp

A

Anwendung - Fliissigkeit

Hinweis:
Bei gesperrter Bedienung ist die Bedienung uber andere Systeme
ebenfalls gesperrt.

6.2.2 Inbetriebnahme

Hier kdnnen Sie einen passenden Messstellennamen vergeben.
Sie kdnnen Namen mit maximal 19 Zeichen eingeben. Der Zeichen-
vorrat umfasst:

e GroBbuchstabenvon A ... Z

e Zahlenvon0...9
e Sonderzeichen + -/ _ Leerzeichen

Inbetriebnahme
A |l2nnarme|

hdezsstellenname

Bedienung sperren

Inbetriebnahme Distanzeinheit
Zugriffsschutz Mediumtyp fenzor
Reset Anwenduna

Erweiterte Einstellungen Behlterhbhe
- -

In diesem Menlipunkt wahlen Sie die Distanzeinheit des Geréates.

Inbetrizbnabime

Diztanzeinheit

mm
Mediumtyp ‘/E
Anwendung t

EBehdlterhihe
il

Dieser Menupunkt erméglicht es lhnen, den Sensor an die un-
terschiedlichen Messbedingungen der Medien "Flissigkeit" oder
"Schittgut" anzupassen.

Die entsprechende Anwendung wird im folgenden Menlpunkt "An-
wendung" ausgewahlt.

Inbetrizbnahme hediumtyp hediumtyp
flessstellenname
Distanzeinheit [Fiizzighent =] it

flediumtyp

Schiittau
Anwendung

Eehdlterhihe
-

Bei "Fliissigkeit" liegen den Anwendungen folgende Merkmale zu-
grunde, auf die die Messeigenschaft des Sensors jeweils abgestimmt
wird:

Inbetriebnahme A nwendung Anwendung
Distanzeinheit ®l agertank] Kunststotftank
Mediumtyvp Rihrwerkshbehdlter hiobiler Kunststofftank
) ung| Dosierbehalter WaPegel ung r|

Durahfluss Gerinne
Pumpstation
-

Behalterhshe
gstanz A ax .- iert)

Standrohr
Bvehélter.fSammelbecken

Anwendung

Behilter

Prozess-/Messbedingungen Weitere Empfeh-

lungen

Lagertank

%

GroBvolumig

Stehend zylindrisch,
liegend rund

Langsame Beflillung und Entleerung -
Ruhige Mediumoberflache

Mehrfachreflektionen von klépperférmiger
Behalterdecke

Kondensatbildung

14
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6 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

Anwendung Behilter Prozess-/Messbedingungen Weitere Empfeh-
lungen
Rulhrwerksbehalter | GroBe Ruhrwerksfli- | Haufige, schnelle bis langsame Befiillung | Storsignalausblen-

=

gel aus Metall

Einbauten wie Stro-
mungsbrecher,
Heizschlangen

Stutzen

und Entleerung

Stark bewegte Oberflache, Schaum- und
starke Trombenbildung

Mehrfachreflektionen durch klépperférmige
Behalterdecke

Kondensatbildung, Produktablagerungen
am Sensor

dung bei laufendem
Rahrwerk

Dosierbehélter

<

Kleine Behalter

Héufige und schnelle Beflillung/Entleerung
Beengte Einbausituation

Mehrfachreflektionen durch kiépperférmige
Behalterdecke

Produktablagerungen, Kondensat- und
Schaumbildung

Standrohr

Standrohr im Be-
hélter

Rohre mit unterschiedlichen Durchmessern
und Offnungen zur Produktdurchmischung
SchweiBverbindungen oder mechanische
Verbindungen bei sehr langen Rohren

Ausrichten der Pola-
risationsrichtung

Storsignalausblen-
dung

o
<
o
) P
7]
o

Bypassrohr auBer- | Rohre mit unterschiedlichen Durchmessern | Ausrichten der Pola-
halb des Behalters | ggitiiche Verbindungen zum Behalter risationsrichtung
Typische Langen: Storsignalausblen-
bis 6 m dung
Behalter/Sammel- GrofBvolumig Langsame Beflllung und Entleerung -
becken

B

Stehend zylindrisch
oder rechteckig

Ruhige Mediumoberflache
Kondensatbildung

Kunststofftank (Mes-
sung durch die
Tankdecke)

[+ d
#

Messung je nach Anwendung durch die
Tankdecke

Kondensatbildung an der Kunststoffdecke

Bei AuBenanlagen Ablagerung von Wasser
oder Schnee auf der Behalterdecke méglich

Bei Messung durch
die Tankdecke: Stér-
signalausblendung

Bei Messung durch
die Tankdecke
(AuBenbereich):
Schutzdach fiir die
Messstelle

Mobiler Kunststoff-
tank (IBC)

S

a

Kleine Behalter

Material und Dicke unterschiedlich

Messung je nach Anwendung durch die Be-
halterdecke

Verénderte Reflexionsbedingungen sowie
Messwertspriinge bei Behélterwechsel

Bei Messung durch
die Tankdecke: Stér-
signalausblendung

Bei Messung durch
die Tankdecke
(AuBenbereich):
Schutzdach fiir die
Messstelle
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6 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

nicht typischen Fiill-
standmessungen,
z. B. Geratetest

Objekterkennung/-iiberwachung

Schnelle Positionséanderungen einer Mess-
platte bei Funktionsprufung

Anwendung Behailter Prozess-/Messbedingungen Weitere Empfeh-
lungen
Pegelmessung Ge- Langsame Pegelanderung -
wasser Hohe Dampfung des Ausgangssignals bei
4 Wellenbildung
Eis- und Kondensatbildung an der Anten-
ne méglich
Schwemmgut sporadisch auf der Wasser-
oberflache
Durchflussmessung Langsame Pegeléanderung -
Gerinne/Uberfall Ruhige bis bewegte Wasseroberflache
¥ Messung oft aus kurzer Distanz mit Forde-
rung nach genauem Messergebnis
bk Eis- und Kondensatbildung an der Anten-
ne mdglich
Pumpstation/Pum- Teilweise stark bewegte Oberflache Stérsignalausblen-
penschacht Einbauten wie Pumpen und Leitern dung
% Mehrfachreflektionen durch flache Behal-
terdecke
Schmutz- und Fettablagerungen an
Schachtwand und Sensor
Kondensatbildung am Sensor
Regentiberlaufbe- GroBvolumig Teilweise stark bewegte Oberflache -
cken (RUB) Teilweise unterir- Mehrfachreflektionen durch flache Behal-
® disch eingebaut terdecke
Kondensatbildung, Schmutzablagerungen
[ ' am Sensor
Uberflutung der Sensorantenne
Demonstration Anwendungen bei Geratedemonstration -

Anwendung - Schiittgut

wird:

Bei "Schuittgut" liegen den Anwendungen folgende Merkmale zu-
grunde, auf die die Messeigenschaft des Sensors jeweils abgestimmt

Inbetrizbnahime =
Diztanzeinheit od
Mediumtwp
s

gstanz A Qvlax.-ifer )

unker (grobyvolumig;
Brecher

Halde
Demenstration

Brecher
Halde
Demonstration

16
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6 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

Anwendung Behilter Prozess-/Messbedingungen Weitere Empfeh-
lungen
Silo Schlank und hoch Storreflexionen durch SchweiBnahte am Storsignalausblen-
Stehend zylindrisch | Behalter dung
Mehrfachechos/Diffuse Reflexionen durch | Ausrichtung der
unglinstige Schittlagen mit feiner Kérnung | Messung auf den Si-
U Variierende Schiittlagen durch Abzugstrich- loauslauf
ter und Beflillkegel
Bunker GrofBvolumig GroBer Abstand zum Medium Storsignalausblen-
2 Steile Schiittwinkel, ungtinstige Schittlagen | 4UNg
durch Abzugstrichter und Befillkegel
- Diffuse Reflexionen durch strukturierte Be-
halterwande oder Einbauten
Mehrfachechos/Diffuse Reflexionen durch
unglinstige Schittlagen mit feiner Kérnung
Wechselnde Signalverhaltnisse beim Abrut-
schen groBer Materialmengen
Brecher Messwertspriinge und variierende Schittla- | Stérsignalausblen-
? gen, z. B. durch LKW-Beflllung dung
Schnelle Reaktionsgeschwindigkeit
GroBer Abstand zum Medium
Storreflexionen durch Einbauten oder
Schutzeinrichtungen
Halde GrofBvolumig Messwertspriinge z. B. durch Haldenprofil |-
t Stehend zylindrisch | und Traversen

N

oder rechteckig

GroBe Schuttwinkel, variierende Schitt-
lagen

Messung dicht am Beflillstrom

Sensormontage am beweglichen Férder-
band

Demonstration

Anwendungen, die
nicht typische Fll-
standmessungen
sind, z. B. Gerate-
tests

Geréatedemonstration
Objekterkennung/-tiberwachung

Messwertlberprifung mit héherer Mess-
genauigkeit bei Reflexion ohne Schiittgut,
z. B. liber eine Messplatte

Behilterh6he

Durch diese Auswahl wird der Arbeitsbereich des Sensors an die
Behélterhdhe angepasst. Damit wird die Messsicherheit bei den
unterschiedlichen Messbedingungen deutlich erhéht.

Iribetricbnahme
hediumtyp
Anwendung
Eehalterhihe|

Distanz A (ax -Uferts
gstanz B Mlin -ilfert)

Eehilterhihe

Echilterhihe

30,00 m

0.00

(030.00

12000

Hinweis:

o

ren (siehe

nachfolgender Abschnitt).

Unabhangig davon ist zusatzlich noch der Min.-Abgleich durchzufih-
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6 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

Abgleich

Da es sich bei einem Radarsensor um ein Distanzmessgerat handelt,
wird die Entfernung vom Sensor bis zur Mediumoberflache gemes-
sen. Um die eigentliche Fullguthbhe anzeigen zu kénnen, muss eine
Zuweisung der gemessenen Distanz zur prozentualen Héhe erfolgen
(Min.-/Max.-Abgleich).

Beim Abgleich geben Sie die jeweilige Messdistanz bei vollem und
leerem Behalter ein (siehe folgende Beispiele):

Fliissigkeiten:

/—E\ ®
-1~ 100% (2)
£l
32
w12
v - @

Abb. 9: Parametrierbeispiel Min.-/Max.-Abgleich - Fliissigkeiten

1 Min. Fiillstand = max. Messdistanz (Distanz B)
2 Max. Fiillstand = min. Messdistanz (Distanz A)
3 Bezugsebene

18
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6 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

Distanz A (Max.-Wert)

Schiittgiiter:

m
(39.37")

Y-+ -}-100% (2)

35m
(1378")

Low ()

Abb. 10: Parametrierbeispiel Min.-/Max.-Abgleich - Schiittgliter

1 Min. Fullstand = max. Messdistanz (Distanz B)
2 Max. Fiillstand = min. Messdistanz (Distanz A)
3 Bezugsebene

Sind diese Werte nicht bekannt, kann auch mit den Distanzen bei-
spielsweise von 10 % und 90 % abgeglichen werden.

Ausgangspunkt fur diese Distanzangaben ist immer die Bezugsebe-
ne, z. B. die Dichtflache des Gewindes oder Flansches. Angaben zur
Bezugsebene finden Sie in den Kapiteln "Montagehinweise" bzw.
"Technische Daten". Anhand dieser Eingaben wird dann die eigentli-
che Fullhéhe errechnet.

Der aktuelle Fullstand spielt bei diesem Abgleich keine Rolle, der
Min.-/Max.-Abgleich wird immer ohne Veréanderung des Mediums
durchgefihrt. Somit kénnen diese Einstellungen bereits im Vorfeld
durchgeflihrt werden, ohne dass das Gerat eingebaut sein muss.

Gehen Sie wie folgt vor:

1. Mit [->] den MenUpunkt Distanz A (Max.-Wert) auswéhlen und mit
[OK] bestatigen.
Inbetricbnahme Distanz A (vlax -Wert)

100.00 %

T 000 m
232 m

2. Mit [OK] den Distanzwert editieren und den Cursor mit [->] auf
die gewlinschte Stelle setzen.

3. Den gewlnschten Distanzwert fir 100 % mit [+] einstellen und
mit [OK] speichern.
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6 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

Diztanz A dax -ert)

=000.00

m
-0.50 12050
| I S E— —

4. Mit [ESC] und [->] zum Min.-Abgleich wechseln.

Distanz B (Min.-Wert) Gehen Sie wie folgt vor:

1. Mit [->] den MenUpunkt "Distanz B (Min.-Wert)" auswéahlen und
mit [OK] bestatigen.

Inbatrisbnahme Oiztanz B ulin.-Urert)

EBehdlterhihe
Diztanz & (ulax.-iliert) 0.00 %

B I

M = 120,00 m
Mdezsstellenname 232 m

2. Mit [OK] den Distanzwert editieren und den Cursor mit [->] auf
die gewuinschte Stelle setzen.

3. Den gewiinschten Distanzwert fir 0 % (z. B. Distanz vom Sensor
bis zum Behalterboden) mit [+] einstellen und mit [OK] speichern.
Der Cursor springt nun auf den Distanzwert.

Di=tanz B Qulin.-Wfert)

2120.00

-0.50 12050
S S E— —

6.2.3 Zugriffsschutz

Bluetooth-Zugangscode  Dieser Menlipunkt erméglicht es Ihnen, den werkseitigen Bluetooth-
Zugangscode auf Ihren persénlichen Bluetooth-Zugangscode zu
andern.

Zuariftszchutz EBluetooth-Zugangscode

Bedienung sperren
Inbetr 3 ]

Schutz der Parametrleung 999999
Gerdtecode

Erweiterte Einstellungen
-

® Hinweis:
1 Sie finden den individuellen, werkseitigen Bluetooth-Zugangscode
des Gerates auf dem mitgelieferten Informationsblatt "PINs und

Codes".
Schutz der Parametrie- Dieser Menupunkt ermdglicht es Ihnen, die Sensorparameter vor
rung unerwiinschten oder unbeabsichtigten Anderungen zu schitzen. Um

den Schutz zu aktivieren, miissen Sie einen 6-stelligen Geratcode
festlegen und eingeben.

Hinweis:

Bei SIL-Geraten ist der Schutz der Parametrierung ab Werk aktiviert.
Diese Gerate haben einen individuellen Geratecode. Sie finden ihn im
mitgelieferten Informationsblatt "PINs und Codes".

e
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Geratecode

Reset

6 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

Zugriffs=chutz Schutz der Parametrierung Schutz der Parametrierung

Eluetooth-Zugangscode Deaktiviert
z dar Parametrisrungl
Gerdtecode

Jetzt aktivieren?

Bei aktiviertem Schutz lassen sich die einzelnen Menlipunkte zwar
weiterhin anwéhlen und anzeigen. Die Parameter kénnen jedoch nicht
mehr geadndert werden.

Die Freigabe der Sensorbedienung ist zusatzlich in jedem beliebigen
MenUpunkt durch Eingabe des Geratecodes méglich.

Hinweis:
Bei geschutzter Parametrierung ist die Bedienung Uber andere Syste-
me ebenfalls gesperrt.

Dieser MenUpunkt erméglicht es lhnen, den Geratecode zu andern.
Er wird nur angezeigt, wenn zuvor der Schutz der Parametrierung
aktiviert wurde.

Zugriffsschutz Gerdtecode Gerdtecode
Blugtooth-Zugangscode Gerdtecode andern
hutz der Parametrieruna ﬂ]l] o000

OK? i

Hinweis:
Der geénderte Geratecode ist auch fir die Bedienung Uber andere
Systeme wirksam.

6.2.4 Reset

Bei einem Reset werden vom Anwender durchgeflihrte Parameterein-
stellungen auf die Werte der Werkseinstellungen zurlickgesetzt. Die
Werte finden Sie in Kapitel "Mendiiibersicht".

Reset (Werk=einstellungen
Inbetriebnahme
Fugriffsschutz ilfer Reset wirklich
Heu starten durchfithren?

E terte Einstellungsn
Diagnose
el

Information:

Die Sprache und der Bluetooth-Zugangscode werden dabei nicht
zurlickgesetzt, eine aktuell laufende Simulation wird jedoch abgebro-
chen.

Reset - Werkseinstellungen:

e Wiederherstellen der werkseitigen sowie der auftragsspezifischen
Parametereinstellungen

e Zurlcksetzen eines anwenderseitig eingestellten Messbereiches
auf den empfohlenen Messbereich (siehe hierzu Kapitel " Techni-
sche Daten")

e Ldschen einer angelegten Storsignalausblendung, einer frei
programmierte Linearisierungskurve sowie des Messwert- und
Echokurvenspeichers®

4 Die Ereignis- und Parameteranderungsspeicher bleiben erhalten.
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6 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

Reset - Neu starten:
Wird verwendet, um das Geréat neu zu starten, ohne die Betriebs-
spannung auszuschalten.

Hinweis:

A Fir die Zeitdauer des Resets &ndert das Gerét sein Verhalten gegen-
Uber dem normalen Messbetrieb. Beachten Sie deshalb folgendes fir
nachgeschaltete Systeme:

e Der Stromausgang gibt das eingestellte Storsignal aus
e Die Asset-Management-Funktion gibt die Meldung "Maintenance"
aus

6.2.5 Erweiterte Einstellungen

Temperatureinheit In diesem Menlpunkt wahlen Sie die Temperatureinheit des Gerates.
Erweiterte Einstellungen Temperaturainheit
Zugriffssehutz Temperatureinheit]
DEmpfung ]
Stromausgang 3
Linearisierung K
Shalierung
o
Dampfung Zur Dampfung von prozessbedingten Messwertschwankungen stel-
len Sie in diesem MenUpunkt eine Integrationszeit von 0 ... 999 s ein.
Erweiterte Einstellungzn Integrationszeit (t Integrationszeit )
Temperatursinheit
[D3mpfungl
Stromausgang De m?o
Linearisiarung
Shalierung U| i
-
Stromausgang - Aus- In diesem Menupunkt legen Sie fest, welcher Messwert tiber den
gangswert jeweiligen Stromausgang ausgegeben wird:
Erweiterte Einstellunasn Stromausgang (Ausganaswert
Temperatureinheit =
DEmpfun:

Awsgangskennlinie
Strombereich
“Yerhalten bei Stirung

Distanz
Shaliert
e

Linearisierung
Skalierung
o

Folgende Auswahlmdglichkeiten stehen zur Verfligung:

Prozent

Linearisierte Prozent
Fallhéhe

Distanz

Skaliert
Messsicherheit
Elektroniktemperatur
Messrate
Betriebsspannung

Stromausgang - An- Hier legen Sie fest, welche H6hen des Ausgangswertes zu den
fangs-/Endwert Kennlinie ~Stromwerten 4 mA und 20 mA gehéren.

Stromauzgang Anfanaswert Kennlinie (Anfangswert Kennlinie

0% £000.00

- dE
0.00 dB - 9949 .99 9393 .94
S Y T T |

Ausgangskennlinie
Strombereich
-
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6 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

Stromausgang - Aus-
gangskennlinie

Stromausgang - Strom-
bereich

Stromausgang - Verhalten
bei Stérung

Linearisierung

Stromausgang Endwert Kennlinia [Endwert Eennlini
Auzgangswert
Anfangswert Kennlinie 100 % 1 0 0 . 0 0
£ dB
Strombereich 100.00 dB PR AR e i
-
Hinweis:

Dieser MenUpunkt steht nur zur Verfigung, wenn einer der folgenden
Ausgangswerte fiir den Stromausgang gewahlt wurde:

Messsicherheit
Elektroniktemperatur
Messrate
Betriebsspannung

Im MenUpunkt "Stromausgang - Ausgangskennlinie" wahlen Sie fir
0 ... 100 % Ausgangswert aus, ob die Kennlinie des Stromausganges
steigt (4 ... 20 mA) oder fallt (20 ... 4 mA).

Stromausgang Ausgangskennlinia A uzgangzkennlinie
Anfangswert Kennlinie
Endwert Kennliniz
E an: rinlinief
Strombereich
Eerhalten bei Starung

[0.100 T E4. 20mA__ [w]

Im Menlpunkt "Stromausgang - Strombereich" legen Sie den Bereich
des Stromausganges als 4 ... 20 mA oder 3,8 ... 20,5 mA fest.

Stromausgang Strombereich S trombereich

Endwert Kennliniz
Jal ninlinie
i

[3.8... 20,5 ma []

Im Menupunkt "Stromausgang - Verhalten bei Stérung" legen Sie das
Verhalten des Stromausganges bei Stérungen als < 3,6 mA, 221 mA
bzw. letzter Messwert fest.

Stromausgang ‘werhalten bei Starung “erhalten bei Starung
Auzgangshkennlinie
Strombereich

7
[E3EmA [ B

Letzter giiltiger hesswert

Eine Linearisierung ist bei allen Behaltern erforderlich, bei denen das
Behaltervolumen nicht linear mit der Fillstandhdhe ansteigt und die
Anzeige oder Ausgabe des Volumens gewlinscht ist. Entsprechen-
des gilt auch fur Durchflussmessbauwerke und den Zusammenhang
zwischen Durchfluss und Fullstand.

Fur diese Messsituationen sind entsprechende Linearisierungskurven
hinterlegt. Sie geben das Verhéltnis zwischen prozentualer Flllstand-
héhe und Behéltervolumen bzw. Durchfluss an. Die Auswahl ist ab-

hangig vom gewahlten Linerarisierungstyp Flussigkeit bzw. Schittgut.

Erweiterte Einstellungen Linearisieruna Linearisierung
Dampfung WL inear] RaLirear]
Liegendar Rundtank Konischer Boden
3 Kugeltank Pyramidenboden
Skalierung “wanturi Schrigboden
énzeige Pvalmer-Boqus-FIume Frei programmierbar
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6 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

® Hinweis:
1 Die gewahlte Linearisierung gilt fir die Messwertanzeige und den
Signalausgang.

Je nach Medium und Behélterboden wird zuséatzlich noch die Zwi-
schenhdhe eingegeben, sieche néchster Menupunkt.

Linearisierung - Zwi- Die Zwischenhéhe ist der Beginn des zylindrischen Bereichs, z. B. bei
schenh6he Behaltern mit konischen Boden.
Erweiterte Einstellungsn Linearisierung Zwischenhihe b

Dampfuna

. [Fanizcher Eeden || mn D . 0 0
m

3 Zwizchenhihe b

Anzeige 0.00 m 0.00 120.00
Skalierung Im Menupunkt "Skalierung" definieren Sie die Skalierungsgré3e und

-einheit sowie das Skalierungsformat. Dies erméglicht z. B. die Anzei-
ge des Fullstand-Messwertes fur 0 % und 100 % auf dem Display als
Volumen in Liter.

Erweiterte Einztellungan Skalierung Shalierung=gribe

Stromausgang

Linearisierung |UD|UITIEn | |
Ehalierung
Anzeige Shkalierung

[Shalierungseinheit

E‘;tiirsignalausblendung ||I |v|
Anzeige - Sprache des Dieser Menupunkt ermdglicht Ihnen die Einstellung der gewtinschten
Meniis Landessprache.

Erweiterte Einstellungan Anizeige

Lineariziarung B |

Shali Darstellung English

B Anzeigewert 1 Frangais

Storsignalausblendung Anzeigewert 2 Espariol

Dvatum."Uhrzeit Beleuchtuna @rtugués

Folgende Sprachen sind verfugbar:

Deutsch
Englisch
Franzdsisch
Spanisch
Portugiesisch
Italienisch
Niederlandisch
Russisch
Chinesisch
Japanisch
Polnisch
Tschechisch
Tarkisch

Anzeige - Darstellung Mit der Taste [->] wechseln Sie zwischen drei verschiedenen Anzei-
gemodi:

o Messwert in groB3er Schrift

o Messwert sowie entsprechende Bargraph-Darstellung

o Messwert sowie zweiter auswéhlbarer Wert, z. B. Elektroniktem-
peratur
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6 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

Anzeige - Anzeigewert
1,2

Anzeige - Beleuchtung

Storsignalausblendung

[Anzaige Dar=tellung Darstellung
Sprache des Menls
Anzeigewert 1 Mazzwert mit Bargraph
Anzeigewert 2 Zwei Messwerta
Belauchtung

[Meszwert [

Mit der Taste "OK" wechseln Sie bei der ersten Inbetriebnahme eines
werkseitig gelieferten Gerates in das Auswahlmenu "Landessprache".

In diesem Menipunkt legen Sie fest, welche Messwerte auf dem
Display angezeigt werden.

Funzeige Anzeigewert 1 Anzeigewert 2
Sprache des Menis Prazent Skaliert
Darstellung Lin.-Prozent Mezzsicherheit
o wert 1 waF iillhihe (S stemperatur]

nzeigert 2 Distanz S?onausang
EBeleuchtung gr.aliert ————————————————————

Das Anzeige- und Bedienmodul verfligt tber eine Hintergrundbe-
leuchtung fur das Display. In diesem Menlpunkt schalten Sie die
Beleuchtung ein bzw. aus. Die erforderliche Hohe der Betriebsspan-
nung finden Sie in Kapitel "Technische Daten".

Anzeige EBezleuchtung
Sprache des Menis
Darstellung EIH

Anzeigewert 1
Anzeigewert 2
h chtunagl

Hinweis:
Bei aktuell nicht ausreichender Spannungsversorgung wird die Be-
leuchtung vorlibergehend ausgeschaltet (Erhalt der Geratefunktion).

Folgende Gegebenheiten verursachen Storreflexionen und kénnen
die Messung beeintrachtigen:

e Hohe Stutzen

e Behéltereinbauten, wie Verstrebungen

e Ruhrwerke

e Anhaftungen oder Schwei3néhte an Behélterwanden

Eine Storsignalausblendung erfasst, markiert und speichert diese
Storsignale, damit sie flr die Flllstandmessung nicht mehr bertick-
sichtigt werden.

Hinweis:
Die Stérsignalausblendung sollte bei geringem Fillstand erfolgen,
damit alle evtl. vorhandenen Storreflexionen erfasst werden kdnnen.

Neu anlegen:
Gehen Sie wie folgt vor:

1. Mit [->] den MenUpunkt "Stdrsignalausblendung" auswéahlen und

mit [OK] bestatigen.
Erweitarte Einstallungen Starzighalausblendung
Shalierung mu O U O
El & £ =L : " -
Datumhraeit
iART-Betriebsart 0.00 120.00
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Datum/Uhrzeit

HART-Betriebsart

e

e

2. Zweimal mit [OK] bestatigen und die tatséchliche Distanz vom
Sensor bis zur Oberflache des Mediums eingeben.

3. Alle in diesem Bereich vorhandenen Stérsignale werden nun
nach Bestatigen mit [OK] vom Sensor erfasst und abgespeichert.

Hinweis:

Uberpriifen Sie die Distanz zur Mediumoberflache, da bei einer
falschen (zu groBen) Angabe der aktuelle Flllstand als Stérsignal
abgespeichert wird. Somit kann in diesem Bereich der Fullstand nicht
mehr erfasst werden.

Wourde im Sensor bereits eine Stdrsignalausblendung angelegt, so er-
scheint bei Anwahl "Stérsignalausblendung" folgendes Menufenster:

Stirsignalaushlendung

Meu anlagen
Alles [aschen
Erweitern

Alles 16schen:
Eine bereits angelegte Storsignalausblendung wird komplett geldscht.

- Dies ist sinnvoll, wenn die angelegte Stérsignalausblendung nicht
mehr zu den messtechnischen Gegebenheiten des Behalters passt.

Erweitern:

Eine bereits angelegte Stdrsignalausblendung wird erweitert. Dabei
wird die Distanz zur Mediumoberflache der angelegten Stérsignal-
ausblendung angezeigt. Dieser Wert kann nun verandert und die
Stdrsignalausblendung auf diesen Bereich erweitert werden.

- Dies ist sinnvoll, wenn eine Storsignalausblendung bei einem zu
hohen Fillstand durchgeflihrt wurde und damit nicht alle Stérsignale
erfasst werden konnten.

In diesem Menupunkt wird die interne Uhr des Sensors auf die ge-
winschte Zeit eingestellt.

Erweiterte Einstellunasn
Anzeige
Stirsignalausblendung
HART-Betriebsart
Bvetriebsart

Hinweis:
Das Gerat ist bei Auslieferung werkseitig auf CET (Central European
Time) eingestellt.

In diesem Menupunkt legen Sie die HART-Betriebsart fest und geben
die Adresse bei Multidrop-Betrieb an.

HART-Adresse 0:
Im Menupunkt "Ausgangsmode" wird "Analoger Stromausgang"
angezeigt und ein 4 ... 20 mA-Signal ausgegeben.

HART-Adresse abweichend von 0:
Im Menupunkt "Ausgangsmode" wird "Fixer Strom (4 mA)" angezeigt
und es wird unabhangig vom aktuellen Fllstand ein festes 4 mA-

26
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6 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

Betriebsart

Gerateeinstellungen
kopieren

Signal ausgegeben. Der Flllstand wird digital iber das HART-Signal
ausgegeben.
In der Betriebsart "Fixer Strom" kénnen bis zu 63 Sensoren an einer

Zweidrahtleitung betrieben werden (Multidrop-Betrieb). Jedem Sen-
sor muss eine Adresse zwischen 0 und 63 zugeordnet werden.

Erweiterte Einstellungen HART-Adresse HART-Adresse
Stérsignalausblenduna 0 10
Datumhrzei
HART-E:

de Ausgangsmode

ST e [Analoger Stromausgang  [we]|  |[Ficer $trom 4 mAY ]

Gerdteeinstell. kopieren
-

Dieser MenUpunkt enthalt betriebstechnische Einstellungen des
Sensors.

Betriebsart:
Uber die Betriebsart werden lander- oder regionenspezifische Ein-
stellungen fir die Radarsignale festgelegt.

Eetriebzart Ectriebsart

RaE=triebsart 1
Betriebsart 2
Betriebsart 2
Betriebsart 4

Erweiterte Einstellungen
Datumdhrzeit
HART-Betriebsart
E: 1]
Gerdtesinztell. kopiaran
Spezialparameter
-

e Betriebsart 1: EU, Albanien, Andorra, Aserbaidschan, Australien,
Belarus, Bosnien und Herzegowina, GroBbritannien, Island,
Kanada, Liechtenstein, Moldavien, Monaco, Montenegro, Neu
Seeland, Nord-Mazedonien, Norwegen, San Marino, Saudi Ara-
bien, Schweiz, Serbien, Stidafrika, Turkei, Ukraine, USA

e Betriebsart 2: Brasilien, Japan, Stidkorea, Taiwan, Thailand

e Betriebsart 3: Indien, Malaysia

e Betriebsart 4: Russland, Kasachstan

Hinweis:
Je nach Betriebsart kdnnen sich messtechnische Eigenschaften des
Gerates andern (siehe Kapitel "Technische Daten, Eingangsgrof3e").

Spannungsversorgung:
Uber die Spannungsversorgung wird festgelegt, ob der Sensor per-
manent oder nur auf bestimmte Anforderungen in Betrieb ist.

EBetriebzart

Spannungsversorgung

Betrichsart

Rdrermanente \Wersoraunal
Micht perm. %WYarsorgung

Folgende Funktionen

stehen zur Verfigung:

Erweiterte Einstellungen
HART-Betrieh=art
Betri

Gerdtesinstel. kopieren

Gerateeinstellungen
kopieren?

Gerdtesinstell. kopieren

E or |aden|
In Senzor schreiben

Aus Sensor laden:

Daten aus dem Sensor in das Anzeige- und Bedienmodul speichern
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6 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

Spezialparameter

Diagnosestatus

e

e

In Sensor schreiben:
Daten aus dem Anzeige- und Bedienmodul in den Sensor speichern

Folgende Gerateeinstellungen werden hierbei kopiert:

Messstellenname
Anwendung
Einheiten
Abgleich
Dampfung
Stromausgang
Linearisierung
Skalierung
Anzeige
PV-Abgleich
Betriebsart
Diagnoseverhalten

Die kopierten Daten werden in einem EEPROM-Speicher im Anzeige-
und Bedienmodul dauerhaft gespeichert und bleiben auch bei Span-
nungsausfall erhalten. Sie kdnnen von dort aus in einen oder mehrere
Sensoren geschrieben oder zur Datensicherung fur einen eventuellen
Elektroniktausch aufbewahrt werden.

Hinweis:

Vor dem Speichern der Daten in den Sensor wird zur Sicherheit
geprtift, ob die Daten zum Sensor passen. Dabei werden der Sensor-
typ der Quelldaten sowie der Zielsensor angezeigt. Falls die Daten
nicht passen, so erfolgt eine Fehlermeldung bzw. wird die Funktion
blockiert. Das Speichern erfolgt erst nach Freigabe.

Spezialparameter dienen dazu, den Sensor an besondere Anforde-
rungen anzupassen. Dies ist jedoch nur in seltenen Fallen erforder-
lich.

Andern Sie die Spezialparameter jedoch nur nach Riicksprache mit
unseren Servicemitarbeitern.

Erweiterte Einstellungan Experteneinstellungan <P 01

Betricbzart Reset
Gerdtesinstell. kopieren
3o ar ame ter|

SP 02
5P 03
5P 04
-

Ja
KHein]

Temperatureinheit
-

Uber "Reset" lassen sich die Spezialparameter auf die Werkseinstel-
lungen zurlicksetzen.

Hinweis:
Die Spezialparameter werden in einem separaten Abschnitt am Ende
des Kapitels "Parametrierung" beschrieben.

6.2.6 Diagnose

In diesem Menupunkt wird folgendes angezeigt:

e Diagnosestatus (Geréatezustand OK bzw. Fehlermeldungen)

e Anderungszahler (Anzahl der Parameteranderungen)

e Aktuelle Checksumme CRC (Prifsumme fiir Plausibilitat der ein-
gestellten Parameter) mit Datum der letzten Anderung
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6 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

Echokurve

Messwerte/Schleppzeiger

Diagnoseverhalten

Sensorinformationen

e Checksumme (CRC) der letzten SIL-Verriegelung mit Datum

Diagnose Dizanosestatus
Zuariffsschutz Clizal
Reszet Echokurve
Sehleppaeiger
Senzorinformationen

Sensormerkmale
-

A 3hler
Checksumme (CRECD

Bedienung sperren
-

Die "Echokurve" stellt die Signalstarke der Echos uber den Mess-
bereich in dB dar. Dies ermdglicht eine Beurteilung der Qualitat der
Messung.

Ciagrose Echokurve
Diggnosestatus [ldﬁBD]
Echok - Zaom)|
Schleppzeiger T4 F-Znom
Sensorinformationan 0 Unzoom
Svensorrnerkmale T o T2428

Die gewahlte Kurve wird laufend aktualisiert. Mit der Taste [OK] wird
ein Untermenil mit Zoom-Funktionen gedffnet:

e "X-Zoom": Lupenfunktion flr die Messentfernung

e "Y-Zoom": 1-, 2-, 5- und 10-fache VergréBerung des Signals in
"JB"

e "Unzoom": Ricksetzen der Darstellung auf den Nennmessbereich
mit einfacher VergréBerung

Folgende, vom Sensor gespeicherte Min.-/Max.-Werte, werden im
MenUpunkt "Messwerte/Schleppzeiger" angezeigt:

e Distanz
Messsicherheit
Messrate
Elektroniktemperatur
Betriebsspannung

Die Taste [OK] 6ffnet im jeweiligen Schleppzeiger-Fenster eine
Reset-Funktion:

Cizgrose Diztanz Diztanz
Diagnosestatus
Echokurve ﬁ!(t.uelll %g% Schleppzeiger
ger| inimal . m i
Senzorinformationen hizximal 16.27 zuriicksetzen
Sensormerkmale oK?
¥ E

Mit der Taste [OK] werden die Schleppzeiger auf die aktuellen Mess-
werte zurlickgesetzt.

In diesem Menlpunkt legen Sie fest, was der Signalausgang bei ei-
nem Echoverlust ausgibt. Dazu wird die Zeit nach einem Echoverlust
bis zu einer Stérmeldung ausgewahlt.

Diagnose ‘Werhalten bei Echowverlust Zeit bis Stérmeldung
Echokurire
Schleppzeiger W etater o mn 15
Dizanozewerhalten Wifar tungsmelduna
Sensorinformationen Starmeldung 1 s 1800
Svensormerkmale L

In diesem Menti lesen Sie folgende Informationen zum Gerat aus:

e Geratename
e Bestell- und Seriennummer
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6 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

Sensormerkmale

Simulation

Geratespeicher

o

e Hard- und Softwareversion
o Device Revision
o Werkskalibrierdatum

Sowie zusatzlich je nach Gerateausfiihrung:

Gerateadresse

Loop Current Mode
Fieldbus Profile Rev.
Expanded Device Type
Sensor nach SIL
Sensor nach WHG
Bustype ID

Diagnose

Echokurve
Schleppzeiger

E rinformationen|

Sensorinformationan
Gerdtename)
Bestellnummer
Seriennummer
Softwareversion
ﬂardwareversion

Simulation
-

Der Menipunkt "Sensormerkmale" liefert Sensormerkmale wie Zulas-
sung, Prozessanschluss, Dichtung, Messbereich etc.

Diganose Sensormerkmale
Sehleppzeiger
enzorinformationen Jetzt
rmerkmiale = >
Simulation anzeigen:
Qerﬁtesneicher

In diesem Menupunkt simulieren Sie Messwerte Uber den Strom-
ausgang. Damit lasst sich der Signalweg, z. B. Uber nachgeschaltete
Anzeigegerate oder die Eingangskarte des Leitsystems testen.

Diagnose Simulation Simulation
Sensormerkmale Meszsicherheit
tion Lin -Prozent Elektroniktemperatur
i Fiillhihe hi ratel
E Distanz Eetriebsspannung
Diagnosestatus Skaliert Stromausgang
- o -

Waéhlen Sie die gewlinschte SimulationsgréBe aus und stellen Sie
den gewlinschten Zahlenwert ein.

Vorsicht:

Bei laufender Simulation wird der simulierte Wert als 4 ... 20 mA-
Stromwert und als digitales HART-Signal ausgegeben. Die Statusmel-
dung im Rahmen der Asset-Management-Funktion ist "Maintenance".

Hinweis:
Der Sensor beendet die Simulation automatisch nach 60 Minuten.

Um die Simulation manuell vorab zu deaktivieren, driicken Sie die
[ESC]-Taste und bestatigen Sie die Meldung mit der [OK]-Taste.

Simulation

Simulation
deaktivieren

OK?

Der Menupunkt Geratespeicher bietet folgende Funktionen:
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6 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

SP01 - Begrenzung
Messbereichsbeginn
aktivieren

A

SP02 - Manuelle Begren-
zung des Messbereichs-

beginns

SPO03 - Sicherheit am

Behalterboden bzw. am

Messbereiches

Diagnoze Echokurve Inbetrisbnahme
Sensormerkmale

Sirmul

Geratespeicher

Echokurve Inbetrisbnahme

Echokurve speichern

Echokurvenspeichar

Diagnosestatus
el

OK?

Echokurve der Inbetriebnahme:

Die Funktion "Echokurve der Inbetriebnahme" erméglicht es, die
Echokurve zum Zeitpunkt der Inbetriebnahme zu speichern. Die Spei-
cherung sollte bei mdéglichst geringem Fullstand erfolgen.

Hinweis:
Dies ist generell zur Nutzung der Asset-Management-Funktionalitat
empfehlenswert, sogar zwingend erforderlich.

Echokurvenspeicher:

Die Funktion "Echokurvenspeicher" ermdglicht es, bis zu zehn
beliebige Echokurven zu speichern, um z. B. das Messverhalten des
Sensors bei bestimmten Betriebzustédnden zu erfassen.

Mit der Bediensoftware PACTware und dem PC kdnnen die gespei-
cherten Echokurven hochaufgelést angezeigt und genutzt werden,
um Signalveranderungen Uber die Betriebszeit zu erkennen. Zusétz-
lich kann die Echokurve der Inbetriebnahme auch im Echokurven-
fenster eingeblendet und mit der aktuellen Echokurve verglichen
werden.

6.2.7 Spezialparameter

Hier wird eine Begrenzung des Messbereichsbeginns aktiviert. Die
Einstellung des entsprechenden Distanzwertes erfolgt im Spezialpa-
rameter SP02.

- Messwertspriinge auf ein sich &nderndes Stdrsignal im Nahbereich
kénnen dadurch verhindert werden.

Hinweis:

Die Aktivierung bedeutet jedoch auch, dass bei einer Uberfiillung
Uber den Messbereichsbeginn hinaus der Sensor das Fllstandecho
nicht mehr akzeptiert. Es erfolgt hier evil. ein Messwertsprung auf ein
Vielfachecho.

Hier erfolgt eine individuelle Begrenzung des Messbereichsbeginns
unabhéngig vom 100 %-Abgleich. Der eingegebene Distanzwert in
"m" muss immer zwischen dem Sensorbezugspunkt und dem maxi-
malen Fullstand liegen.

— Echos zwischen dem Sensorbezugspunkt und diesem Wert wer-
den nicht mehr detektiert.

Dies ist ein zuséatzlicher Distanzwert "m", der zum Spezialparameter
SP24 addiert wird, um bei unzureichenden Reflexionen am Behalter-
boden den Nullpunkt zuverléssig zu erkennen.

— Die Echoerkennung unterhalb des 0 %-Abgleiches soll die sichere
Detektion eines Echos bei véllig leerem Behalter unterstitzen.
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6 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

SP04 - Korrektur der Aus-

Dieser Parameter in "%" dient zur Korrektur einer Laufzeitverschie-

breitungsgeschwindigkeit bung oder einer veranderten Ausbreitungsgeschwindigkeit des

SP05/06 - Faktor fiir
Rauschmittelung stei-
gend/fallend

A

SPO07 - Filterfunktion
"Rohwertkurve glatten"
deaktivieren

A\

SP08 - Offset Detektions-
kurve zur Echoanalyse

Radarsignals.

— Damit werden Messabweichungen durch langeren Laufstrecken in
Standrohren oder eine héhere Permittivitatszahl der Atmosphare im

Behalter ausgeglichen (z. B. bei Gasen und Dampfen besonders bei
hohen Driicken).

Die Rauschmittelung ist eine zeitliche, gleitende Mittelwertbildung
aller vom Sensor empfangenen Signale. Der eingestellte Faktor
bestimmt als Exponent zur Basis 2 die Anzahl der gemittelten
Echokurven (Beispiel: Faktor 2 entspricht der Mittelung von 22 [= 4]
Echokurven).

- Einsatz bei Stérsignalen durch sporadische Echos, z. B. von Ruhr-
werksfligeln. Die Storsignale erhalten durch einen gréBeren Wert von
SPO05 eine geringere Relevanz bzw. Amplitude. Sie werden damit in
ihrer Bewertung stérker unterdrickt.

— Einsatz bei Flllstandechos mit sich &ndernder Amplitude, z. B.
durch eine turbulente Mediumoberflache. Die Flllstandechos erhal-
ten durch einen gréBeren Wert von SP06 eine groBere Relevanz bzw.
konstante Amplitude. Sie werden damit in ihrer Bewertung starker
angehoben.

Hinweis:

Ein héherer Faktor fir Rauschmittelung kann zu einer Verlangerung
der Reaktionszeit bzw. einer Verzégerung der Messwertaktualisierung
fihren.

Dieser Parameter ist werkseitig immer eingeschaltet. Er wirkt als digi-
tales Filter Uber die Rohwertkurve in Abhangigkeit von der gewéahlten
Anwendung.

- Er bewirkt prinzipiell eine Verbesserung der Messsicherheit.

Hinweis:
Ein Ausschalten ist deshalb nur in sehr speziellen, abzuklarenden
Anwendungsféllen sinnvoll.

Die Detektionskurve lauft oberhalb der Echokurve mit einem defi-
nierten Abstand (Offset). Nur die Echos, die die Detektionskurve
Uberschreiten, werden detektiert und verarbeitet.

Dieser Spezialparameter in "dB" beeinflusst die Empfindlichkeit des
Gerates gegenlber allen Echos im Messbereich.

- Eine Erhéhung des dB-Wertes reduziert die Empfindlichkeit der
Echoerkennung und Signalanalyse.

Hinweis:

Dies wirkt sich im gleichen MaBe auf das Fullstandecho aus. Deshalb
erfolgt die Anwendung nur bei stark schwankenden Stérsignalen und
gleichzeitig guten Reflexionseigenschaften des Mediums.
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6 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

SP09 - Mindestmess-
sicherheit fiir Fillstan-
dechoauswahl

SP10 - Zusétzliche
Sicherheit der Storsignal-
speicherung

A

SP12 - Funktion "Echos
zusammenfassen" akti-
vieren

SP13 - Amplitudendiffe-
renz bei Funktion "Echos
zusammenfassen"

SP14 - Echoabstand fiir
Funktion "Echos zusam-
menfassen"

SP15 - Funktion "Erstes

groBes Echo" aktivieren

SP16 - Mindestamplitude
"Erstes groBes Echo"

SP17 - Breite Fokussier-
bereich

Die Messsicherheit ist die Differenz zwischen Echoamplitude und De-
tektionskurve. Dieser Parameter definiert die erforderliche Mindest-
Messsicherheit in "dB", die ein Echo innerhalb des Fokussierbereichs
haben muss, um als Fullstandecho akzeptiert zu werden.

- Durch Eingabe einer Mindestmesssicherheit werden Stérsignale
unterhalb dieses Wertes nicht als Fullstandecho akzeptiert.

Dieser Parameter erhoht die bereits angelegte Stérsignalausblen-
dung um den Eingabewert in "dB" liber den gesamten, gespeicherten
Stdrsignalbereich. Er wird angewandt, wenn zu erwarten ist, dass
Stdrsignale wie von Flillgutanhaftungen, Kondensatbildung oder
Ruhrwerken in ihrer Amplitude anwachsen.

- Eine Erhéhung des Wertes verhindert, dass ein solches Stérsignal
als Fullstandecho akzeptiert wird.

Hinweis:

Eine Erhéhung ist bei sehr stark schwankenden oder in ihrer Ampli-
tude zunehmenden Stérsignalen sinnvoll. Von einer Reduzierung des
Wertes der Werkseinstellung wird abgeraten.

Diese Funktion dient zur Aktivierung und Auswahl der Funktion
"Echos zusammenfassen". Sie besteht aus den Einzelparametern
"SP13 - Amplitudendifferenz bei Funktion "Echos zusammenfassen

m

und "SP14 - Echoabstand fiir Funktion "Echos zusammenfassen™.

m

- Das hilft, Messwertspriinge zu unterdriicken, die sich bei Schitt-
gutanwendungen durch Schuttkegel bzw. Entleerungstrichter bei
Befllung bzw. Entleerung ergeben.

Dieser Parameter in "dB" bestimmt, wie grof3 die Amplitudendifferenz
zweier benachbarter Echos maximal sein darf, damit sie zusammen-
gefasst werden.

Dieser Parameter in "m", der hier eingegeben wird, bestimmt, wie
grof3 der Abstand zwischen dem Endpunkt des ersten Echos und
dem Anfangspunkt des zweiten Echos maximal sein darf, damit sie
zusammengefasst werden.

Bei Aktivierung dieses Parameters wird das erste, nicht als Stérecho
gespeicherte Echo mit ausreichend groBer Amplitude als Produk-
techo ausgewahit.

— Das ist sinnvoll bei sehr groB3en Vielfachreflexionen z. B. durch eine
runde Behalterdecke.

Dieser Parameter in "dB" bestimmt, wie viel kleiner die Nutzechoamp-
litude im Vergleich zum gréBten Echo sein darf, damit es als erstes
groBBes Echo und damit als Produktecho bewertet wird

- Bis zu diesem Wert wird damit ein relativ schwaches Reflexionssig-
nal des Mediums als Messwert ausgegeben.

Dieser Parameter bestimmt die Messfensterbreite "m" um das aktuell
gemessene Fullstandecho. Nur innerhalb dieses Fokussierbereiches
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6 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

SP18 - Mindestmess-
sicherheit auBerhalb
Fokussierbereich

SP19 - Zeit zum Offnen
des Fokusierbereiches

SP22 - Messwertoffset

SP24 - Faktor fiir zu-
satzliche Sicherheit am
Messbereichsende

SP HART - HART-Signal

SP SIL - Safety Integri-
ty Level-Funktion

werden Veranderungen (Ort, Amplitude, Anzahl der Echos) zur Be-
wertung des aktuellen Flillstandes akzeptiert.

— Bei einer Erhéhung dieses Wertes werden sehr schnelle Fullstan-
danderungen z. B. durch einstlirzende Wechten oder schwallartige
Beflllung/Entleerung auch in einem erweiterten Bereich akzeptiert.

Die Messsicherheit ist die Differenz in "dB" zwischen Echoamplitude
und Detektionskurve. Dieser Parameter definiert die erforderliche
Mindestmesssicherheit, die ein Echo auBerhalb des Fokussierberei-
ches haben muss, um als Nutzecho akzeptiert zu werden.

- Dies ist sinnvoll, um den Messwert auch bei sporadischem Verlust
der Fullstandsignals, z. B. bei Schaumbildung, zu halten.

Istinnerhalb des Fokussierbereiches keine Reflexion mehr zu
erkennen, so 6ffnet sich ein Messfenster. Dieser Parameter legt die
Zeitdauer in "s" bis zum Offnen fest. Dies kann z. B. bei Filllstandan-
derung ohne auswertbares Reflexionssignal oder bei einem Echo
auBerhalb des Fokussierbereiches mit groBerer Nutzechowahr-
scheinlichkeit der Fall sein.

- In der Folge wird nach Erreichen dieses Echos mit héherer
Nutzechowahrscheinlichkeit dieses als Nutzecho gewertet und als
aktueller Fillstand ausgegeben.

Die Bezugsebene fir die Messung ist bei Radarsensoren die
Flanschunterkante bzw. die Dichtflache des Gewindes. Auf diese
Bezugsebene werden die Sensoren werkseitig kalibriert. Dieser Pa-
rameter ermdglicht eine Anpassung dieser werkseitigen Einstellung,
z. B. an nachtréaglich angebaute Montagevorrichtungen wie Adapter-
flansche, Gewindeadapter usw.

- Ein dadurch mdglicher Offsetfehler (gleichbleibender Fehler der
gemessenen Distanz Uber den gesamten Messbereich) wird tber
diese Eingabe kompensiert.

Dieser Wert in "%" ist auf den Messbereich bezogene, zusétzliche
Sicherheit unterhalb des 0 %-Abgleiches.

- Er unterstitzt die Detektion eines Echos bei vollig leerem Behalter
auch bei ungunstigen Behélterbodenformen.

Dieser Parameter dient zum Aktivieren/Deaktivieren des HART-
Signals im Ausgang.

Dieser Parameter dient zum Aktivieren/Deaktivieren der Safety Integ-
rity Level-Funktion.
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7 Mit Smartphone/Tablet in Betrieb nehmen (Bluetooth)

Systemvoraussetzungen

Verbindung aufbauen

Authentifizieren

7 Mit Smartphone/Tablet in Betrieb nehmen
(Bluetooth)

7.1 Vorbereitungen

Stellen Sie sicher, dass Ihr Smartphone/Tablet die folgenden System-
voraussetzungen erfullt:

e Betriebssystem: iOS 13 oder neuer
e Betriebssystem: Android 5.1 oder neuer
e Bluetooth 4.0 LE oder neuer

Laden Sie die VEGA Tools-App aus dem "Apple App Store", dem
"Google Play Store" bzw. dem "Baidu Store" auf lhr Smartphone oder
Tablet.

Stellen Sie sicher, dass die Bluetooth-Funktion des Anzeige- und
Bedienmoduls aktiviert ist. Dazu muss der Schalter auf der Unterseite
auf "On" stehen.

Die Werkseinstellung ist "On".

Abb. 11: Bluetooth aktivieren

1 Schalter
On = Bluetooth aktiv
Off = Bluetooth nicht aktiv

7.2 \Verbindung herstellen

Starten Sie die Bedien-App und wéhlen Sie die Funktion "Inbetrieb-
nahme". Das Smartphone/Tablet sucht automatisch Bluetooth-fahige
Gerate in der Umgebung.

Die Meldung "Verbindungsaufbau l4uft" wird angezeigt.

Die gefundenen Geréate werden aufgelistet und die Suche wird auto-
matisch kontinuierlich fortgesetzt.

Wabhlen Sie in der Geréateliste das gewlinschte Gerét aus.

Beim ersten Verbindungsaufbau miissen sich Bedientool und Sensor
gegenseitig authentifizieren. Nach der ersten korrekten Authentifizie-

rung erfolgt jede weitere Verbindung ohne erneute Authentifizierungs-
abfrage.

VEGAPULS 6X * Zweileiter 4 ... 20 mA/HART 35



7 Mit Smartphone/Tablet in Betrieb nehmen (Bluetooth)

Bluetooth-Zugangscode
eingeben

e

Verbindung hergestellt

Geratecode andern

Parameter eingeben

Geben Sie zur Authentifizierung im nachsten Men(fenster den
6-stelligen Bluetooth-Zugangscode ein. Sie finden den Code auf dem
Informationsblatt "PINs und Codes" in der Gerateverpackung.

Fir den allerersten Verbindungsaufbau missen sich das Bediengerat und der Sensor
gegenseitig authentifizieren.

Bluetooth-Zugangscode | OK

Geben Sie dazu den 6-stelligen Bluetooth-Zugangscode lhres Bluetooth-Gerates ein.

Abb. 12: Eingabe Bluetooth-Zugangscode

Hinweis:

Wird ein falscher Code eingegeben, so ist eine erneute Eingabe erst
nach einer Verzégerungszeit moglich. Diese Zeit verlangert sich nach
jeder weiteren falschen Eingabe.

Die Meldung "Warte auf Authentifizierung" wird auf dem Smartphone/
Tablet angezeigt.

Nach hergestellter Verbindung erscheint das Sensor-Bedienmen( auf
dem jeweiligen Bedientool.

Wird die Bluetooth-Verbindung unterbrochen, z. B. bei zu gro3er
Entfernung zwischen beiden Geraten, so wird dies entsprechend auf
dem Bedientool angezeigt. Wird die Verbindung wiederhergestellt, so
erlischt die Meldung.

Eine Parametrierung des Gerétes ist nur mdglich, wenn der Schutz
der Parametrierung deaktiviert oder die Bedienung freigegeben ist.
Bei Auslieferung ist der Schutz der Parametrierung werkseitig deakti-
viert, er kann jederzeit aktiviert werden.

Es ist empfehlenswert, einen persénlichen 6-stelligen Geratecode
einzugeben. Gehen Sie hierzu zum Menu "Erweiterte Funktionen",
"Zugriffsschutz", Menlpunkt "Schutz der Parametrierung".

7.3 Parametrierung

Das Sensor-Bedienment ist in zwei Bereiche unterteilt, die je nach
Bedientool nebeneinander oder untereinander angeordnet sind.

e Navigationsbereich
e Menupunktanzeige

Der ausgewahlte Meniipunkt ist am Farbumschlag erkennbar.
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7 Mit Smartphone/Tablet in Betrieb nehmen (Bluetooth)

Abgleich

Inbetriebnahme

Inbetriebnahme
e Anwendung
a Dampfung
Stromausgang
Display

Display
Diagnose

Diagnose
Echokurve
o Statussignale
Weitere Einstellungen
Reset
Skalierung

22 stromausaana (Abaleich)

Zuweisung von Prozentwerten zur Distanz

| Sensorbezugsebene
Max.-Abgleich & Distanz A
Min.-Abgleich € Distanz B

Max.-Abgleich in %
100,00 %

Distanz A
0,000 m

Min.-Abgleich in %
0,00 %

Distanz B
5,000 m

Abb. 13: Beispiel einer App-Ansicht - Inbetriebnahme Messwerte

Geben Sie die gewiinschten Parameter ein und bestatigen Sie Uber
die Tastatur oder das Editierfeld. Die Eingaben sind damit im Sensor

aktiv.

Um die Verbindung zu beenden, schlieBen Sie die App.
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8 Menuubersicht

8 Meniubersicht

8.1 Anzeige- und Bedienmodul
Inbetriebnahme
Meniipunkt Parameter Auswahl Werkseinstellung
Messstellenname Sensor
Distanzeinheit Distanzeinheit mm, m, in, ft m
Mediumtyp Mediumtyp Flussigkeit Flussigkeit®?
Schittgut Schittgut®
Anwendung Anwendung - Flis- | Lagertank, Ruhrwerksbehélter, Dosierbe- Lagertank?”
sigkeit hélter, Standrohr, Behalter/Sammelbecken,
Kunststofftank (Messung durch Tankdecke),
Mobiler Kunstofftank (IBC), Pegelmessung
in G"ewéssern, Durchflussmessung Gerin-
ne/Uberfall, Pumpstation/Pumpenschacht,
Regeniiberlaufbecken, Demonstration
Anwendung - Schitt- | Silo, Bunker, Brecher, Halde, Demonstration | Silo®
gut
Behélterhéhe Empfohlener Mess-
bereich, siehe
Kapitel "Technische
Daten"
Distanz A (Max.- Max.-Wert Max.-Abgleich
Wert) 100 % entspricht
0.000 m
Distanz B (Min.- Min.-Wert Min.-Abgleich 0 %
Wert) entspricht 120.000 m
Erweiterte Einstellungen
Menipunkt Parameter Auswahl Basiseinstellung
Temperatureinheit °C, °F K °C
Déampfung (SIL) Integrationszeit 0...999s 1s

o

Flansch mit gekapseltem Antennensystem

J e

Flansch mit Linsenantenne
Kunststoff-Hornantenne, Gewinde mit integriertem Antennensystem,

Flansch mit gekapseltem Antennensystem

&

Flansch mit Linsenantenne

Kunststoff-Hornantenne, Gewinde mit integriertem Antennensystem,
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8 Menuulbersicht

Meniipunkt

Parameter

Auswahl

Basiseinstellung

Stromausgang (SIL)

Ausgangswert

Prozent, linearisierte Prozent, Fullhdhe,
Distanz, skaliert, Messsicherheit, Elektro-
niktemperatur, Messrate, Betriebsspannung

Prozent

Anfangswert - Kenn-
linie

Anfangswert - Kennlinie (4 mA)

4 mA entspricht

Endwert Kennlinie

Endwert - Kennlinie (20 mA)

20 mA entspricht

Ausgangskennlinie

0... 100 % entspricht 4 ... 20 mA

0... 100 % entspricht 20 ... 4 mA

0...100 % ent-
spricht 4 ... 20 mA

Strombereich 4...20mA 4...20mA
3,8...20,5mA
Verhalten bei Sto- <3,6 mA, =221 mA, letzter glltiger Mess- <3,6 mA
rung wert
Verhalten bei Sto- <3,6 MA, =21 mA <3,6 MA
rung (SIL)
Stromausgang 2 Ausgangswert Prozent, linearisierte Prozent, Fillhéhe, Prozent

Distanz, skaliert, Messsicherheit, Elektro-
niktemperatur, Messrate, Betriebsspannung

Anfangswert - Kenn-
linie

Anfangswert - Kennlinie (4 mA)

4 mA entspricht

Endwert Kennlinie

Endwert - Kennlinie (20 mA)

20 mA entspricht

Ausgangskennlinie

0... 100 % entspricht 4 ... 20 mA

0... 100 % entspricht 20 ... 4 mA

0...100 % ent-
spricht4 ... 20 mA

Strombereich 4...20mA 4...20mA
3,8...20,5mA

Verhalten bei Sto- <83,6 mA, 221 mA, letzter gultiger Mess- <3,6 mMA

rung wert

Linearisierung Linearisierungstyp - | Linear, liegender Rundtank, Kugeltank, Linear

Flussigkeit Venturi, Trapezwehr, Rechteckiiberlauf,
Palmer-Bowlus-Flume, V-Notch, Dreieck-
Uberfall

Linearisierungstyp - | Linear, konischer Boden, Pyramidenboden, |Linear

Schuttgut

Schragboden

Zwischenhéhe "h"

Skalierung

SkalierungsgréBe

SkalierungsgréBe (dimensionslos, Masse,
Volumen, Héhe, Druck, Durchfluss, sons-
tige)

Dimensionslos

Skalierungseinheit (Einheitenauswahl
abhéngig von SkalierungsgréBe, benutzer-
definiert)

Skalierungsformat #, H#H, HAHE H R #
Skalierung Skalierung 100 % entspricht
0 % entspricht
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8 Menuubersicht

Meniipunkt

Parameter

Auswahl

Basiseinstellung

Anzeige

Sprache des MenUs

Deutsch, Englisch, Franzdsisch, Spanisch,
Portugiesisch, Italienisch, Niederléandisch,
Russisch, Chinesisch, Japanisch, Turkisch,
Polnisch

Auftragsspezifisch

Darstellung

Ein Messwert, Messwert und Bargraph,
zwei Messwerte

Ein Messwert

Anzeigewerte 1, 2

Prozent, linearisierte Prozent, Flllho-
he, Distanz, skaliert, Messsicherheit,
Elektroniktemperatur, Stromausgang,
Stromausgang 2

Prozent

Beleuchtung

Ein, Aus

Ein

Stdrsignalausblen-

Stdrsignalausblen-

Neu anlegen, erweitern, alles I6schen

baidschan, Australien, Belarus, Bosnien
und Herzegowina, GroB3britannien, Island,
Kanada, Liechtenstein, Moldavien, Monaco,
Montenegro, Neu Seeland, Nord-Mazedoni-
en, Norwegen, San Marino, Saudi Arabien,
Schweiz, Serbien, Stdafrika, Turkei, Ukra-
ine, USA

Betriebsart 2: Brasilien, Japan, Stdkorea,
Taiwan, Thailand

Betriebsart 3: Indien, Malaysia
Betriebsart 4: Russland

dung (SIL) dung

Datum/Uhrzeit Datum/Uhrzeit Datum Aktuelles Datum
Format:24 h, 12 h 24 h
Uhrzeit Aktuelle Uhrzeit

HART-Betriebsart HART-Adresse 0...63 0

Ausgangsmode Analoger Stromausgang mit HART, fixer Analoger Stromaus-

Strom (4 mA) mit HART gang mit HART

Betriebsart Betriebsart Betriebsart 1: EU, Albanien, Andorra, Aser- | Betriebsart 1

Energieversorgung

Permanente Spannungsversorgung

Nicht permanente Spannungsversorgung

Permanente Span-
nungsversorgung

Gerateeinstellungen
kopieren

Aus Sensor lesen, in Sensor speichern

starten

Reset
Meniipunkt Parameter Auswahl Werkseinstellung
Reset Reset Rucksetzen auf Werkseinstellungen, Neu -
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9 Anhang

9 Anhang

9.1 Technische Daten
Hinweis fir zugelassene Geriéte

Fur zugelassene Gerate (z. B. mit Ex-Zulassung) gelten die technischen Daten in den entsprechen-
den Sicherheitshinweisen im Lieferumfang. Diese kdnnen, z. B. bei den Prozessbedingungen oder
der Spannungsversorgung, von den hier aufgefiihrten Daten abweichen.

Alle Zulassungsdokumente kénnen Uber unsere Homepage heruntergeladen werden.

Elektromechanische Daten - Ausfiihrung IP66/IP67 und IP66/IP68 (0,2 bar)
Optionen der Kabeleinflihrung

— Kabeleinfuhrung M20 x 1,5; 2 NPT
— Kabelverschraubung M20 x 1,5; Y2 NPT (Kabel-g siehe Tabelle unten)
— Blindstopfen M20 x 1,5; %2 NPT
— Verschlusskappe Y2 NPT
Werkstoff Werkstoff Kabeldurchmesser
sKﬁffJﬂﬁ:ng eDii:::t’zngs' 45..85mm |5..9mm |6..12mm |7..12mm |10...14mm
PA NBR - v v - V
m:;:lltng, ver- |NBR J J J
Edelstahl NBR - v v - v
Aderquerschnitt (Federkraftklemmen)
— Massiver Draht, Litze 0,2...2,5mm? (AWG 24 ... 14)
- Litze mit Aderendhlilse 0,2...1,5mm? (AWG 24 ... 16)
AusgangsgréBe - Zweiter Stromausgang
Ausgangssignal 4 ... 20 mA (passiv)
Bereich des Ausgangssignals 3,8 ... 20,5 mA (Werkseinstellung)
Signalauflésung 0,3 pA
Ausfallsignal Stromausgang (einstellbar) < 3,6 mA, =21 mA, letzter gultiger Messwert
Max. Ausgangsstrom 22 mA
Anlaufstrom < 3,6 mA; < 10 mA fur 5 ms nach Einschalten
Burde Siehe Burdendiagramm unter Spannungsversorgung
Dampfung (63 % der EingangsgréBe), 0...999s
einstellbar

Spannungsversorgung Sensor

Betriebsspannung U, 12...35VDC
Betriebsspannung U, mit eingeschalteter 18 ... 35V DC
Beleuchtung

Verpolungsschutz Integriert
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9 Anhang

Zulassige Restwelligkeit
—-fir12V<U,<18V

- fir18V<U,<35V
Burdenwiderstand

— Berechnung

- Beispiel - U,=24V DC

<0,7V,, (16 ... 400 Hz)
<1V, (16 ... 400 Hz)

(U,-U_,)/0,022 A
(24V - 12V)/0,022 A =545 Q
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Notizen
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