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1 Zu diesem Dokument

=
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1 Zu diesem Dokument

1.1 Funktion

Die vorliegende Anleitung liefert Ihnen die erforderlichen Informati-
onen fir Montage, Anschluss und Inbetriebnahme sowie wichtige
Hinweise flr Wartung, Stérungsbeseitigung, Sicherheit und den Aus-
tausch von Teilen. Lesen Sie diese deshalb vor der Inbetriebnahme
und bewahren Sie sie als Produktbestandteil in unmittelbarer Nahe
des Gerates jederzeit zugénglich auf.

1.2 Zielgruppe

Diese Anleitung richtet sich an ausgebildetes Fachpersonal. Der
Inhalt dieser Anleitung muss dem Fachpersonal zuganglich gemacht
und umgesetzt werden.

1.3 Verwendete Symbolik

Document ID

Dieses Symbol auf der Titelseite dieser Anleitung weist auf die Do-
cument ID hin. Durch Eingabe der Document ID auf www.vega.com
kommen Sie zum Dokumenten-Download.

Information, Hinweis, Tipp: Dieses Symbol kennzeichnet hilfreiche
Zusatzinformationen und Tipps fir erfolgreiches Arbeiten.

Hinweis: Dieses Symbol kennzeichnet Hinweise zur Vermeidung von
Stoérungen, Fehlfunktionen, Geréate- oder Anlagenschaden.

Vorsicht: Nichtbeachten der mit diesem Symbol gekennzeichneten
Informationen kann einen Personenschaden zur Folge haben.

Warnung: Nichtbeachten der mit diesem Symbol gekennzeichneten
Informationen kann einen ernsthaften oder todlichen Personenscha-
den zur Folge haben.

Gefahr: Nichtbeachten der mit diesem Symbol gekennzeichneten
Informationen wird einen ernsthaften oder tédlichen Personenscha-
den zur Folge haben.

Ex-Anwendungen
Dieses Symbol kennzeichnet besondere Hinweise fiir Ex-Anwendun-
gen.

Liste
Der vorangestellte Punkt kennzeichnet eine Liste ohne zwingende
Reihenfolge.

Handlungsfolge
Vorangestellte Zahlen kennzeichnen aufeinander folgende Hand-
lungsschritte.

Entsorgung
Dieses Symbol kennzeichnet besondere Hinweise zur Entsorgung.
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2 Zu lhrer Sicherheit

2 Zu lhrer Sicherheit

2.1 Autorisiertes Personal

Sémtliche in dieser Dokumentation beschriebenen Handhabungen
durfen nur durch ausgebildetes und autorisiertes Fachpersonal
durchgefuhrt werden.

Bei Arbeiten am und mit dem Gerét ist immer die erforderliche per-
sonliche Schutzausristung zu tragen.

2.2 BestimmungsgemaéaBe Verwendung

Der VEGAPULS 6X ist ein Sensor zur kontinuierlichen Fllstandmes-
sung.

Detaillierte Angaben zum Anwendungsbereich finden Sie in Kapitel
"Produktbeschreibung".

Die Betriebssicherheit des Gerates ist nur bei bestimmungsgemaner
Verwendung entsprechend den Angaben in diesem Dokument sowie
in den evtl. ergdnzenden Anleitungen gegeben.

2.3 Warnung vor Fehlgebrauch

Bei nicht sachgerechter oder nicht bestimmungsgeméBer Verwen-
dung kénnen von diesem Produkt anwendungsspezifische Gefahren
ausgehen, so z. B. ein Uberlauf des Behalters durch falsche Montage
oder Einstellung. Dies kann Sach-, Personen- oder Umweltschaden
zur Folge haben. Weiterhin kénnen dadurch die Schutzeigenschaften
des Gerates beeintrachtigt werden.

2.4 Allgemeine Sicherheitshinweise

Das Gerat entspricht dem Stand der Technik unter Beachtung

der Ublichen Vorschriften und Richtlinien. Es darf nur in technisch
einwandfreiem und betriebssicherem Zustand betrieben werden.
Das betreibende Unternehmen ist fiir den stérungsfreien Betrieb des
Gerates verantwortlich. Beim Einsatz in aggressiven oder korrosiven
Medien, bei denen eine Fehlfunktion des Geréates zu einer Geféhr-
dung fuhren kann, hat sich das betreibende Unternehmen durch
geeignete MaBnahmen von der korrekten Funktion des Geréates zu
Uberzeugen.

Die Sicherheitshinweise in dieser Anleitung, die landesspezifischen
Installationsstandards sowie die geltenden Sicherheitsbestimmungen
und Unfallverhiitungsvorschriften sind zu beachten.

Eingriffe Uber die in dieser Anleitung beschriebenen Handhabun-

gen hinaus durfen aus Sicherheits- und Gewahrleistungsgriinden
nur durch von uns autorisiertem Personal vorgenommen werden.

Eigenméchtige Umbauten oder Veradnderungen sind ausdricklich
untersagt. Aus Sicherheitsgriinden darf nur das von uns benannte
Zubehdr verwendet werden.

Um Gefahrdungen zu vermeiden, sind die auf dem Gerat angebrach-
ten Sicherheitskennzeichen und -hinweise zu beachten.

VEGAPULS 6X * Modbus- und Levelmaster-Protokoll 5



2 Zu lhrer Sicherheit

Die geringe Sendeleistung des Radarsensors liegt weit unter den
international zugelassenen Grenzwerten. Bei bestimmungsgema-
Bem Gebrauch sind keinerlei gesundheitliche Beeintrachtigungen zu
erwarten. Den Bandbereich der Messfrequenz finden Sie in Kapitel
"Technische Daten".

2.5 Betriebsart - Radarsignal

Uber die Betriebsart werden lander- oder regionenspezifische
Einstellungen flr die Radarsignale festgelegt. Die Betriebsart muss
zwingend zu Beginn der Inbetriebnahme im Bedienmenu iber das
jeweilige Bedientool eingestellt werden.

Vorsicht:

Ein Betrieb des Gerates ohne die Auswahl der zutreffenden Betriebs-
art stellt einen Versto3 gegen die Bestimmungen der funktechnischen
Zulassungen des jeweiligen Landes oder der Region dar.
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3 Produktbeschreibung

Lieferumfang

Typschild

Dokumente und Software

3 Produktbeschreibung

3.1 Aufbau

Der Lieferumfang besteht aus:

e Radarsensor, ggf. mit Zubehor
— Tellerfedern (bei Ausfiihrung Flansch mit gekapseltem Anten-
nensystem)"
— Innensechskantschlissel (bei Geraten mit Schwenkhalterung)
— Optionales Zubehor

e Informationsblatt "PINs und Codes" (bei SIL-, IT-Sicherheit-,
Bluetooth-Ausfuihrungen) mit:
— Bluetooth-Zugangscode
— Geratecode

e Informationsblatt "Access protection" (bei SIL-, IT-Sicherheit-,
Bluetooth-Ausfiihrungen) mit:
— Bluetooth-Zugangscode
— Notfall-Bluetooth-Zugangscode
- Geratecode
— Notfall-Geratecode

e Dokumentation
— Kurz-Betriebsanleitung VEGAPULS 6X
— Anleitungen flr optionale Geradtekomponenten
— Ex-spezifischen "Sicherheitshinweisen" (bei Ex-Ausflihrungen)
Safety Manual (bei SIL-Ausfuhrungen)
Funktechnische Zulassungen
— Ggf. weiteren Bescheinigungen

Information:

In dieser Anleitung werden auch optionale Geratemerkmale beschrie-
ben. Der jeweilige Lieferumfang ergibt sich aus der Bestellspezifika-
tion.

Das Typschild enthalt die wichtigsten Daten zur Identifikation und zum
Einsatz des Gerétes:

e Geratetyp

Informationen Uber Zulassungen
Informationen zur Konfiguration

Technische Daten

Seriennummer des Gerates

QR-Code zur Gerateidentifikation
Zahlen-Code fur Bluetooth-Zugang (optional)
Herstellerinformationen

Um Auftragsdaten, Dokumente oder Software zu lhrem Gerét zu
finden, gibt es folgende Mdglichkeiten:

o Gehen Sie auf "www.vega.com" und geben Sie im Suchfeld die
Seriennummer lhres Gerétes ein.

" Einsatz siehe Kapitel "Montagehinweise, Abdichten zum Prozess"

VEGAPULS 6X * Modbus- und Levelmaster-Protokoll 7
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3 Produktbeschreibung

RFID-Tag

Elektronikaufbau

Anwendungsbereich

Antennensysteme

e Scannen Sie den QR-Code auf dem Typschild.
e Offnen Sie die VEGA Tools-App und geben Sie unter "Dokumen-
tation" die Seriennummer ein.

Optional wird ein RFID-Tag mit explosionsschutz-relevanten Sicher-
heitshinweisen mitgeliefert. Zur Befestigung liegt ein Draht und eine
Plombe zum VerschlieBBen bei.

Der RFID-Tag steht in zwei Varianten zur Verfigung:

RFID-Tag schreibgeschiitzt RFID-Tag beschreibbar

® erkennbar am DDCC-RFID-Logo ® erkennbar am NFC-Logo

® beschrieben mit Identifizierungslink | ® beschrieben mit Messstellenkenn-
gemaf IEC 61406, DIN Spec 91406 | zeichnung
(Syntax: sn.vega.com/12345678)

Das Gerat enthalt in seinen Gehausekammern zwei unterschiedliche

Elektroniken:

e Die Modbuselektronik fir die Versorgung und die Kommunikation
mit der Modbus-RTU
e Die Sensorelektronik flr die eigentlichen Messaufgaben

Abb. 1: Position von Modbus- und Sensorelektronik

1 Modbuselektronik
2 Sensorelektronik

3.2 Arbeitsweise

Der VEGAPULS 6X ist ein Radarsensor zur kontinuierlichen Fill-
standmessung von Flissigkeiten sowie Schuttgltern unter verschie-
densten Prozessbedingungen.

Das Gerat steht mit unterschiedlichen Antennensystemen zur Verfu-

gung:
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3 Produktbeschreibung

Funktionsprinzip

Vor-Ort-Bedienung

o

Drahtlose Bedienung

2

®

7
%A

Abb. 2: Antennensysteme VEGAPULS 6X

Kunststoff-Hornantenne

Gewinde mit integriertem Antennensystem
Flansch mit gekapseltem Antennensystem
Hygieneanschluss

Hornantenne

Flansch mit Linsenantenne

5
:

[SWS IR NERLINEEN

Das Gerat sendet Uber seine Antenne ein kontinuierliches, frequenz-
moduliertes Radarsignal aus. Das ausgesandte Signal wird vom
Medium reflektiert und von der Antenne als Echo mit geanderter Fre-
quenz empfangen. Die Frequenzanderung ist proportional zur Distanz
und wird in die Fullhéhe umgerechnet.

3.3 Bedienung

Die Vor-Ort-Bedienung des Gerates erfolgt Uber die integrierte Anzei-
ge- und Bedieneinheit.

Hinweis:
Das Gehé&use mit Anzeige- und Bedieneinheit l&sst sich fiir optimale
Ables- und Bedienbarkeit um 360° drehen.

Gerate mit integriertem Bluetooth-Modul lassen sich drahtlos tber
Standard-Bedientools bedienen:

e Smartphone/Tablet (iOS- oder Android-Betriebssystem)
o PC/Notebook (Windows-Betriebssystem)

VEGAPULS 6X * Modbus- und Levelmaster-Protokoll 9



3 Produktbeschreibung

Bedienung liber die Sig-
nalleitung

Verpackung

(G
))) =

! ®

(—=

.

Abb. 3: Drahtlose Verbindung zu Standard-Bediengeréten mit integriertem
Bluetooth LE

1 Sensor

2 Smartphone/Tablet

3 PC/Notebook

Die Bedienung Uber die Signalleitung erfolgt tiber einen Schnittstel-
lenadapter RS 485/USB sowie einen PC/Notebook mittels DTM/
PACTware.

RS485
usB

@

Abb. 4: Anschluss des PCs via Schnittstellenadapter an die RS 485-Leitung

Schnittstellenadapter RS 485/USB
USB-Kabel zum PC

RS 485-Leitung

Sensor

Spannungsversorgung

AN W=

3.4 Verpackung, Transport und Lagerung

Ihr Gerat wurde auf dem Weg zum Einsatzort durch eine Verpackung
geschltzt. Dabei sind die Ublichen Transportbeanspruchungen durch
eine Prufung in Anlehnung an ISO 4180 abgesichert.

Die Gerateverpackung besteht aus Karton, ist umweltvertraglich
und wieder verwertbar. Bei Sonderausfiihrungen wird zuséatzlich
PE-Schaum oder PE-Folie verwendet. Entsorgen Sie das anfallende
Verpackungsmaterial Uber spezialisierte Recyclingbetriebe.

10
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3 Produktbeschreibung

Transport

Transportinspektion

Lagerung

Lager- und Transporttem-
peratur

Heben und Tragen

Anzeige- und Bedienmo-
dul

VEGACONNECT

VEGADIS 81

EinschweiBstutzen,
Gewinde- und Hygienead-
apter

Flansche

Der Transport muss unter Bericksichtigung der Hinweise auf der
Transportverpackung erfolgen. Nichtbeachtung kann Schaden am
Gerat zur Folge haben.

Die Lieferung ist bei Erhalt unverzuglich auf Vollstandigkeit und even-
tuelle Transportschaden zu untersuchen. Festgestellte Transportscha-
den oder verdeckte Mangel sind entsprechend zu behandeln.

Die Packstlcke sind bis zur Montage verschlossen und unter Be-
achtung der auBBen angebrachten Aufstell- und Lagermarkierungen
aufzubewahren.

Packstiicke, sofern nicht anders angegeben, nur unter folgenden
Bedingungen lagern:

e Nichtim Freien aufbewahren

Trocken und staubfrei lagern

Keinen aggressiven Medien aussetzen
Vor Sonneneinstrahlung schitzen
Mechanische Erschutterungen vermeiden

Lager- und Transporttemperatur siehe Kapitel "Anhang - Techni-
sche Daten - Umgebungsbedingungen"
e Relative Luftfeuchte 20 ... 85 %

Bei Gerategewichten uber 18 kg (39.68 Ibs) sind zum Heben und
Tragen daflir geeignete und zugelassene Vorrichtungen einzusetzen.

3.5 Zubehor

Die Anleitungen zu den aufgefiihrten Zubehérteilen finden Sie im
Downloadbereich auf unserer Homepage.

Das Anzeige- und Bedienmodul dient zur Messwertanzeige, Bedie-
nung und Diagnose.

Das integrierte Bluetooth-Modul (optional) ermdglicht die drahtlose
Bedienung lber Standard-Bediengeréte.

Der Schnittstellenadapter VEGACONNECT ermdglicht die Anbindung
kommunikationsfahiger Geréate an die USB-Schnittstelle eines PCs.

Das VEGADIS 81 ist eine externe Anzeige- und Bedieneinheit fiir
VEGA-plics®-Sensoren.

EinschweiBstutzen dienen zum Anschluss der Gerate an den Pro-
zess.

Gewinde- und Hygieneadapter ermdglichen die einfache Adaption
von Geraten mit Standard-Gewindeanschluss an prozessseitige
Hygieneanschlisse.

Gewindeflansche stehen in verschiedenen Ausfiihrungen nach
folgenden Standards zur Verfigung: DIN 2501, EN 1092-1, BS 10,
ASME B 16.5, JIS B 2210-1984, GOST 12821-80.

VEGAPULS 6X * Modbus- und Levelmaster-Protokoll 11



4 In Betrieb nehmen - die wichtigsten Schritte

Vorbereiten

Sensor montieren und
anschlieBen

Bedienung auswahlen

Sensor parametrieren

Messwert priifen

4

Schritte

In Betrieb nehmen - die wichtigsten

Was?

Wie?

Sensor identifizieren

QR-Code auf Typschild abscannen,
Sensordaten Uberpriifen

Fliissigkeiten

Schiittgiiter

Anschlusstechnik

2R

Anzeige- und Bedienmodul

VEGA Tools-App?

I}

g’%

Flissigkeiten

|schiittgiiter

Mediumtyp, Anwendung, Behalterhéhe, Abgleich und Betriebsart eingeben

J—- S 2
Anzeigen Ausgeben
CREREIED
o
. LRI
m
Sensor

2 Download Uber Apple App Store, Google Play Store, Baidu Store

12
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5 Montieren

Schutz vor Feuchtigkeit

A

Prozessbedingun- é
gen

Second Line of Defense

5 Montieren

5.1 Allgemeine Hinweise

Schutzen Sie Ihr Gerét durch folgende MaBBnahmen gegen das Ein-
dringen von Feuchtigkeit:

e Passendes Anschlusskabel verwenden (siehe Kapitel "An die
Spannungsversorgung anschlieBen")

e Kabelverschraubung bzw. Steckverbinder fest anziehen

e Anschlusskabel vor Kabelverschraubung bzw. Steckverbinder
nach unten fuhren

Dies gilt vor allem bei Montage im Freien, in Rdumen, in denen mit
Feuchtigkeit zu rechnen ist (z. B. durch Reinigungsprozesse) und an
gekuhlten bzw. beheizten Behaltern.

Hinweis:

Stellen Sie sicher, dass wahrend der Installation oder Wartung keine
Feuchtigkeit oder Verschmutzung in das Innere des Gerates gelan-
gen kann.

Stellen Sie zur Erhaltung der Gerateschutzart sicher, dass der Ge-
hausedeckel im Betrieb geschlossen und ggfs. gesichert ist.

Hinweis:

Das Gerat darf aus Sicherheitsgriinden nur innerhalb der zulassigen
Prozessbedingungen betrieben werden. Die Angaben dazu finden
Sie in Kapitel "Technische Daten" der Betriebsanleitung bzw. auf dem
Typschild.

Stellen Sie deshalb vor Montage sicher, dass s&mtliche im Prozess
befindlichen Teile des Gerates fur die auftretenden Prozessbedingun-
gen geeignet sind.

Dazu zahlen insbesondere:
o Messaktiver Teil

o Prozessanschluss
o Prozessdichtung

Prozessbedingungen sind insbesondere:

Prozessdruck

Prozesstemperatur

Chemische Eigenschaften der Medien
Abrasion und mechanische Einwirkungen

Der VEGAPULS 6X ist standardmaBig durch seine Kunststoff-Anten-
nenkapselung gegeniliber dem Prozess abgetrennt.

Optional steht das Gerat mit einer Second Line of Defense (SLOD),
einer zweiten Prozessabtrennung, zur Verfugung. Sie sitzt als gas-
dichte Durchfiihrung zwischen Prozessbaugruppe und Elektronik.
Das bedeutet zusétzliche Sicherheit gegen das Eindringen von
Medien aus dem Prozess in das Gerét.

VEGAPULS 6X ¢ Modbus- und Levelmaster-Protokoll 13



5 Montieren

Filterelement

Gehauseausrichtung

e

5.2 Gehéuseeigenschaften
Das Filterelement im Gehause dient zur Belliftung des Gehauses.

Fur eine wirksame Bellftung muss das Filterelement immer frei von
Ablagerungen sein. Montieren Sie deshalb das Gerat so, dass das
Filterelement vor Ablagerungen geschutzt ist.

Hinweis:

Verwenden Sie bei Gehausen in Standardschutzarten zur Reinigung
keinen Hochdruckreiniger. Das Filterelement konnte beschadigt
werden und Feuchtigkeit ins Gehause eindringen.

Fir Anwendungen mit Einsatz von Hochdruckreinigern steht das
Gerat in der daflir geeigneten Gehauseschutzart IP69 zur Verfiigung.

Abb. 5: Position des Filterelementes je nach Gehduse

Filterelement

Kunststoff-Einkammer

Aluminium-Einkammer, Edelstahl-Einkammer (Feinguss)
Edelstahl-Einkammer (elektropoliert)
Kunststoff-Zweikammer

Aluminium-, Edelstahl-Zweikammer (Feinguss)

DA WN =

Information:

Bei Geraten in Schutzart IP66/IP68 (1 bar) erfolgt die Bellftung tber
eine Kapillare im fest angeschlossenen Kabel. Bei diesen Geréaten ist
statt des Filterelementes ein Blindstopfen im Gehé&use eingebaut.

Das Gehause des VEGAPULS 6X lasst sich komplett um 360°
drehen. Das ermdglicht ein optimales Ablesen der Anzeige und eine
leichte Kabeleinfuhrung.

Bei Gehausen aus Kunststoff oder elektropoliertem Edelstahl erfolgt
dies ohne Werkzeug.

14
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Deckelsicherung

Bei Gehausen aus Aluminium oder Edelstahl (Feinguss) muss zum
Drehen eine Arretierschraube geldst werden, siehe folgende Abbil-
dung:

Abb. 6: Position der Arretierschraube je nach Gehéduse

1 Arretierschraube
2 Aluminium-, Edelstahl-Einkammer (Feinguss)
3 Aluminium-, Edelstahl-Zweikammer (Feinguss)

Gehen Sie wie folgt vor:

1. Arretierschraube I6sen (Innensechskant GréBe 2,5)

2. Gehause in die gewlinschte Position drehen

3. Arretierschraube wieder festziehen (Anzugsmoment siehe Kapitel
"Technische Daten").

Hinweis:

Durch Drehen des Gehauses andert sich die Polarisation. Beach-

ten Sie deshalb erganzend die Hinweise zur Polarisation in Kapitel
"Montagehinweise".

Beim Aluminium- sowie Edelstahlgeh&use (Feinguss) lasst sich der
Gehausedeckel durch eine Schraube sichern. Damit ist das Geréat
gegen nicht autorisiertes Offnen des Deckels geschuitzt.

Abb. 7: Position der Sicherungsschraube je nach Gehéduse
1 Sicherungsschraube

2 Aluminium-, Edelstahl-Einkammer (Feinguss)

3 Aluminium-, Edelstahl-Zweikammer (Feinguss)
Gehen Sie zum Sichern des Deckels wie folgt vor:
1. Gehausedeckel von Hand fest zuschrauben

VEGAPULS 6X * Modbus- und Levelmaster-Protokoll 15
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e

2. Sicherungsschraube mit Sechskantschlissel GréBe 4 bis zum
Anschlag aus dem Deckel herausdrehen

3. Prifen, ob sich der Deckel nicht mehr drehen lasst

Das Entsichern des Gehausedeckels erfolgt entsprechend umge-
kehrt.

Hinweis:
Die Sicherungsschraube verflgt tiber zwei Querbohrungen im Kopf.
Damit lasst sie sich zusatzlich plombieren.

5.3 Montagevorbereitungen Montagebiigel

Der Montagebgel wird als Zubehérteil zur Kunststoff-Hornantenne
optional lose mitgeliefert. Er muss vor der Inbetriebnahme mit den
drei Innensechskantschrauben M5 x 10 und Federscheiben am Sen-
sor angeschraubt werden:

e Erforderliches Werkzeug: Innensechskantschlissel GroBe 4
e Max. Anzugsmoment: siehe Kapitel "Technische Daten"

Zum Anschrauben des Biligels am Sensor sind zwei Varianten mog-
lich, siehe folgende Abbildung:

Abb. 8: Montagebligel zum Anschrauben an den Sensor

1 Variante 1: Neigung in Stufen einstellbar
2 \Variante 2: Neigung stufenlos einstellbar

Je nach gewéhlter Variante kann der Sensor wie folgt im Bligel ge-
schwenkt werden:
e Einkammergehéuse

— Neigung in drei Stufen 0°, 90° und 180°

— Neigung 180° stufenlos

o Zweikammergehause
— Neigung in zwei Stufen 0° und 90°
— Neigung 90° stufenlos

16
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Abb. 10: Drehen bei Montage senkrecht an der Decke

5.4 Montagevarianten Kunststoff-Hornantenne

Montagebiigel Der optionale Montagebtigel ermdglicht die einfache Montage des
Gerates an Wand, Decke oder am Ausleger. Vor allem bei offenen
Behaltern ist dies eine sehr einfache und effektive Mdglichkeit, den
Sensor auf die Schittgutoberflache auszurichten.

Er steht in folgenden Ausfihrungen zur Verfugung:

e Lange 300 mm
e Lange 170 mm

Hinweis:

Fur einen sicheren Betrieb des Gerates ist stabile, dauerhafte
Montage auf einem tragfahigen Untergrund (Beton, Holz, Stahl etc. )
erforderlich. Beachten Sie dies bei der Wahl des Montageortes und
verwenden Sie daflir gegeignetes Befestigungsmaterial (Schrauben,
Dibel, Rohrschellen etc.).

Montagebiigel - Decken-  StandardmaBig erfolgt die Bligelmontage senkrecht an der Decke.

montage Dies ermdglicht das Schwenken des Sensors bis zu 180° zum opti-
malen Ausrichten und das Drehen fir einen optimalen Anschluss.

VEGAPULS 6X * Modbus- und Levelmaster-Protokoll 17
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Montagebiigel - Wand-
montage

Abb. 11: Deckenmontage (iber den Montagebiigel mit Lénge 300 mm

Alternativ erfolgt die Bligelmontage waagerecht bzw. schrag an der
Wand.

Abb. 12: Wandmontage waagerecht (iber den Montagebtigel mit Ldnge 170 mm

Abb. 13: Wandmontage bei schrdger Wand tiber den Montagebtigel mit Ldnge
300 mm

18
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Fur die Montage des Gerates auf einem Stutzen stehen zwei Ausfih-
rungen zur Verfligung:

e Kombi-Uberwurfflansch
e Adapterflansch

Kombi-Uberwurfflansch:

Der Kombi-Uberwurfflansch passt fiir Behalterflansche DN 80,
ASME 3" und JIS 80. Er ist gegentiber dem Radarsensor nicht abge-
dichtet und somit nur drucklos einsetzbar. Bei Geraten mit Einkam-
mergehause kann er nachgerustet werden, beim Zweikammergeh&u-
se ist eine Nachrustung nicht méglich.

/

ANz D)

Abb. 14: Kombi-Uberwurfflansch
1 Kombi-Uberwurfflansch

Adapterflansch:
Der Adapterflansch steht ab DN 100, ASME 3" und JIS 100 zur Verfi-
gung. Er ist fest mit dem Radarsensor verbunden und abgedichtet.

Abb. 15: Adapterflansch

1 Verbindungsschraube
2 Adapterflansch
3 Prozessdichtung

VEGAPULS 6X * Modbus- und Levelmaster-Protokoll 19
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5.5 Montagehinweise

Polarisation Radarsensoren zur Fullstandmessung senden elektromagnetische
Wellen aus. Die Polarisation ist die Richtung des elektrischen Anteils
dieser Wellen. Sie ist durch einen Steg am Gehause gekennzeichnet,
siehe nachfolgende Zeichnung:

Abb. 16: Lage der Polarisation
1 Steg zur Kennzeichnung der Polarisation

Durch Drehen des Gehauses andert sich die Polarisation und damit
auch die Auswirkung von Stérechos auf den Messwert.

Hinweis:

A Beachten Sie deshalb die Lage der Polarisation bei Montage bzw. bei
nachtraglichen Veranderungen. Fixieren Sie das Gehause, um eine
Anderung der messtechnischen Eigenschaften zu vermeiden (siehe
Kapitel "Gehduseeigenschaften").

Messfleck Radarsensoren strahlen ihr Messsignal in Form einer Keule aus. Je
nach Distanz und AntennengréBBe (Abstrahlwinkel) ergibt sich ein
Messfleck unterschiedlicher GréB3e, der ndherungsweise als Kreis
dargestellt werden kann. Es ist zu beachten, dass auch Einbauten
auBerhalb des berechneten Messflecks Reflexionen erzeugen kon-
nen, da dieser lediglich den Bereich der hdchsten Energiedichte des
Radarsignals darstellt.

Darstellung |Distanz Durchmesser Messfleck je nach Anten-
nengroBe (Abstrahlwinkel)

G%, % NPT |Gl 80 mm, 3"
(14°) 1% NPT (7°) |(3°)

im 0,25 m 0,12m 0,1m

2m 0,5m 0,25 m 0,1m

3m 0,75m 0,25 m 0,15m

5m 1,2m 0,35m 0,25m

8m 2m im 0,4m

10m 2,4m 1,2m 0,5m

20m 4.8m 2,4m 1m

30m 7,25m 3,5m 1,5m

Montageposition - Flliis-  Montieren Sie das Gerat an einer Position, die mindestens 200 mm

sigkeiten (7.874 in) von der Behalterwand entfernt ist. Bei einer mittigen Mon-
tage des Gerates in Behaltern mit Klépper- oder Runddecken kénnen
Vielfachechos entstehen, die jedoch durch einen entsprechenden
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Montageposition - Schiitt-
guter

Abgleich ausgeblendet werden kénnen (siehe Kapitel "Inbetriebnah-
me").

Hinweis:

Wenn Sie diesen Abstand nicht einhalten kdnnen, sollten Sie bei der
Inbetriebnahme eine Stérsignalausblendung durchfihren. Dies gilt
vor allem, wenn Anhaftungen an der Behalterwand zu erwarten sind.®

Abb. 17: Montage des Radarsensors an runden Behélterdecken

Bei Behaltern mit konischem Boden kann es vorteilhaft sein, das
Gerat in Behaltermitte zu montieren, da die Messung dann bis zum
Boden méglich ist.

/\
/'
IS A W

Abb. 18: Montage des Radarsensors an Behéltern mit konischem Boden

Montieren Sie das Gerat an einer Position, die mindestens 200 mm
(7.874 in) von der Behalterwand entfernt ist.

3 In diesem Fall empfiehlt es sich, die Storsignalausblendung zu einem spéte-
ren Zeitpunkt mit vorhandenen Anhaftungen zu wiederholen.
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Bezugsebene

e

Abb. 19: Montage des Radarsensors an der Behélterdecke

Hinweis:

Wenn Sie diesen Abstand nicht einhalten kénnen, sollten Sie bei der
Inbetriebnahme eine Stérsignalausblendung durchfiihren. Dies gilt
vor allem, wenn Anhaftungen an der Behalterwand zu erwarten sind.*

Der Messbereich des VEGAPULS 6X beginnt physikalisch mit dem
Antennenende.

Der Min.-/Max.-Abgleich beginnt jedoch rechnerisch mit der Be-
zugsebene, die je nach Sensorausfiihrung unterschiedlich liegt.

Kunststoff-Hornantenne:
Die Bezugsebene ist die Dichtflache an der Unterseite.

Gewinde mit integriertem Antennensystem:
Die Bezugsebene ist die Dichtflache unten am Sechskant.

Flansch mit gekapseltem Antennensystem:
Die Bezugsebene ist die Unterseite der Flanschplattierung.

Hygieneanschluss:
Die Bezugsebene liegt am O-Ring an der Antennenvorderkante.

Hornantenne:
Die Bezugsebene ist die Dichtflache am Sechskant bzw. die Untersei-
te des Flansches.

Flansch mit Linsenantenne:
Die Bezugsebene ist die Unterseite des Flansches.

Die folgende Grafik zeigt die Lage der Bezugsebene bei den unter-
schiedlichen Sensorausfiihrungen.

4 In diesem Fall empfiehlt es sich, die Storsignalausblendung zu einem spéte-
ren Zeitpunkt mit vorhandenen Anhaftungen zu wiederholen.
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Einstrémendes Medium -
Flissigkeiten

Einstrémendes Medium -
Schittgliter

3
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Abb. 20: Lage der Bezugsebene

Bezugsebene
Kunststoff-Hornantenne
Gewindeanschluss
Flanschanschluss
Hygieneanschluss
Hornantenne

Flansch mit Linsenantenne

NOORANON=

Montieren Sie das Gerat nicht Giber oder in den Beflllstrom. Stellen
Sie sicher, dass Sie die Mediumoberflache erfassen und nicht das

einstrdmende Medium.

Abb. 21: Montage des Radarsensors bei einstrémendem Medium

Generell gilt: Die Montage darf nicht zu dicht an dem oder Uber dem
einstrdmenden Medium erfolgen, da das Radarsignal sonst gestort

werden kdnnte.

VEGAPULS 6X * Modbus- und Levelmaster-Protokoll
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Silo mit Befiillung von oben:

Die optimale Montageposition ist gegentiber der Befiillung. Um starke
Verschmutzungen der Antenne zu vermeiden, ist der Abstand zu
einem Filter oder Staubabzug méglichst gro3 zu wahlen.

Abb. 22: Montage des Radarsensors bei einstrémendem Medium — Beflillung
von oben

Silo mit seitlicher Befiillung:

Die optimale Montageposition ist neben der Befiillung. Um starke Ver-
schmutzungen der Antenne zu vermeiden, ist der Abstand zu einem
Filter oder Staubabzug moglichst gro3 zu wéahlen.

24
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Abb. 23: Montage des Radarsensors bei einstrdmendem Medium - seitliche

Befiillung
Rohrstutzenmontage - Bei Stutzenmontage sollte der Stutzen méglichst kurz und das Stut-
kurze Stutzen zenende abgerundet sein. Damit werden Storreflexionen durch den

Stutzen gering gehalten.

Bei Gewindeanschluss sollte der Antennenrand mindestens 5 mm
(0.2 in) aus dem Stutzen herausragen.
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Rohrstutzenmontage -
langere Stutzen

e

. %

ca.5mm
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Abb. 24: Empfehlenswerte Rohrstutzenmontage bei unterschiedlichen Ausfiih-

rungen des VEGAPULS 6X

1 Kunststoff-Hornantenne

2 Gewinde mit integriertem Antennensystem

3 Flansch mit gekapseltem Antennensystem

4 Hornantenne

5 Flansch mit Linsenantenne

Bei guten Reflexionseigenschaften des Mediums kdnnen Sie den
VEGAPULS 6X auch auf Rohrstutzen montieren, die langer als die
Antenne sind. Das Stutzenende sollte in diesem Fall glatt und gratfrei,
wenn mdéglich sogar abgerundet sein.

Hinweis:

Bei der Montage auf Iangeren Rohrstutzen empfehlen wir, eine
Stdrsignalausblendung durchflhren (siehe Kapitel "Parametrierung").
Damit wird das Geréat an die messtechnischen Eigenschaften des

Stutzens angepasst.

Richtwerte fur die Stutzenlangen finden Sie in der nachfolgenden
Abbildung bzw. den Tabellen. Die Werte wurden aus typischen
Anwendungen abgeleitet. Abweichend von den vorgeschlagenen
Abmessungen sind auch gréBere Stutzenlangen mdglich, allerdings
mussen die 6rtlichen Gegebenheiten berticksichtigt werden.

26
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Abb. 25: Rohrstutzenmontage bei abweichenden RohrstutzenmalBen bei unter-

schiedlichen Ausfiihrungen des VEGAPULS 6X

Kunststoff-Hornantenne

Hornantenne
Flansch mit Linsenantenne

AN =

Kunststoff-Hornantenne

Gewinde mit integriertem Antennensystem
Flansch mit gekapseltem Antennensystem

Stutzendurchmesser "d" Stutzenlédnge "h"

80 mm 3" <400 mm <15.8in
100 mm 4" <500 mm <19.7in
150 mm 6" <800 mm <31.5in
Gewinde mit integriertem Antennensystem
Stutzendurchmesser "d" Stutzenlédnge "h"

40 mm 12" <150 mm <5.9in
50 mm 2" <200 mm <7.9in
80 mm 3" <300 mm <11.8in
100 mm 4" <400 mm <15.8in
150 mm 6" <600 mm <23.6in

VEGAPULS 6X * Modbus- und Levelmaster-Protokoll
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Flansch mit gekapseltem Antennensystem

Stutzendurchmesser "d" Stutzenldnge "h"

50 mm 2" <200 mm <7.9in

80 mm 3" <400 mm <15.8in
100 mm 4" <500 mm <19.7in
150 mm 6" <800 mm <831.5in
Hornantenne

Stutzendurchmes- Stutzenlédnge "h" Empfohlener Anten-
ser "d" nendurchmesser
40 mm 112" <100mm |<3.9in 40 mm 112"
50 mm 2" <150mm |<5.9in 48 mm 2"

80 mm 3" <300mm |<11.8in 75 mm 3"
Flansch mit Linsenantenne

Stutzendurchmesser "d" Stutzenldnge "h"

100 mm 4" <500 mm <19.7in
150 mm 6" <800 mm <31.5in

Abdichten zum Prozess Das Gerat steht auch mit Flansch und gekapseltem Antennensys-
tem zur Verfugung. Bei dieser Ausflihrung ist die PTFE-Scheibe der
Antennenkapselung gleichzeitig Prozessdichtung.

Abb. 26: VEGAPULS 6X mit Flansch und gekapseltem Antennensystem

1 PTFE-Scheibe
2 Antennenkapselung

Hinweis:

A PTFE-plattierte Flansche haben Uber die Zeit bei groBen Temperatur-
wechseln einen Vorspannungsverlust. Das kann die Dichtungseigen-
schaften beeintrachtigen.

Um das zu vermeiden, verwenden Sie bei der Montage die Teller-
federn aus dem Lieferumfang. Sie passen zu den erforderlichen
Flanschschrauben.

Gehen Sie zum wirksamen Abdichten wie folgt vor:
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A

Montage PTFE-Gewin-
deadapter

1. Flanschschrauben entsprechend der Anzahl der Flanschbohrun-
gen verwenden

2. Tellerfedern wie zuvor beschrieben einsetzen

—
I )

Abb. 27: Einsatz der Tellerfedern

1 Tellerfeder
2 Dichtflache

3. Schrauben mit dem erforderlichen Anzugsmoment anziehen
(siehe Kapitel "Technische Daten", "Anzugsmomente")

Hinweis:

Wir empfehlen, die Schrauben je nach Prozessdruck und -temperatur
in regelmaBigen Abstdnden nachzuziehen. Damit werden die Dich-
tungseigenschaften der Antennenkapselung gegenuber dem Prozess
erhalten.

Fir den VEGAPULS 6X mit Gewinde G1%2 bzw. 1%2 NPT stehen
PTFE-Gewindeadapter zur Verfugung. Damit wird erreicht, dass als
Werkstoff nur PTFE medienberihrend ist.
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G1% G1% i;z
‘ ‘ SW 65
(2.56")
| —
\l/ G2A ]

G1%A

Abb. 28: VEGAPULS 6X mit PTFE-Gewindeadapter (Beispiel VEGAPULS 6X
mit Gewinde G112)

Sensor

O-Ring-Dichtung (sensorseitig)
PTFE-Gewindeadapter
Flachdichtung (prozessseitig)
EinschweiBstutzen

SW 60
(2.36")

AN =

Gehen Sie zur Montage des PTFE-Gewindeadapters wie folgt vor:

1. Vorhandene Klingersil-Flachdichtung vom Gewinde des Geréates
entfernen

Information:
Beim Gewindeadapter in NPT-Ausflihrung entfallt die Klingersil-
Flachdichtung.

e

2. Mitgelieferte O-Ring-Dichtung (2) sensorseitig in den Gewindead-
apter einlegen

3. Mitgelieferte Flachdichtung (4) prozessseitig auf das Gewinde
des Adapters aufsetzen

Information:
Beim Gewindeadapter in NPT-Ausfuhrung entféllt die prozessseitige
Flachdichtung.

o

4. Gewindeadapter am Sechskant in den EinschweiBstutzen
einschrauben. Anzugsmoment siehe Kapitel "Technische Daten,
"Anzugsmomente".
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Montage in der Behélteri-

solation

Behaltereinbauten

A

5. Sensor am Sechskant in den Gewindeadapter einschrauben.
Anzugsmoment siehe Kapitel "Technische Daten", "Anzugsmo-
mente".

Gerate flr Temperaturbereich ab 200 °C haben ein Distanzstiick zur
Temperaturentkopplung. Es befindet sich zwischen Prozessanschluss
und Elektronikgehéuse.

Hinweis:

Ein falscher Einbau des Gerates kann diese Temperaturentkopplung
unwirksam machen. Schaden an der Elektronik konnen die Folge
sein.

Sorgen Sie deshalb fir eine wirksame Temperaturentkopplung. Bezie-

hen Sie das Distanzstiick nur bis max. 40 mm in die Behélterisolation
ein, siehe folgende Abbildung:

max. 40 mm
(1.57")

/D

U

Abb. 29: Montage des Gerétes bei isolierten Behéltern
1 Behélterisolation

2 Distanzstiick zur Temperaturentkopplung

3 Elektronikgehduse

Der Einbauort des Radarsensors sollte so gewéhlt werden, dass
keine Einbauten die Radarsignale kreuzen.

Behéltereinbauten, wie z. B. Leitern, Grenzschalter, Heizschlangen,
Behalterverstrebungen etc. kénnen Stérechos verursachen und das
Nutzecho beeintrachtigen. Achten Sie bei der Projektierung Ihrer
Messstelle auf eine moglichst "freie Sicht" der Radarsignale zum
Medium.

Bei vorhandenen Behéaltereinbauten sollten Sie bei der Inbetriebnah-
me eine Storsignalausblendung durchfihren.

Wenn groBe Behéltereinbauten wie Streben und Trager zu Stérechos
fihren, kénnen diese durch zusatzliche MaBnahmen abgeschwécht
werden. Kleine, schrag angebaute Blenden aus Blech tber den
Einbauten "streuen" die Radarsignale und verhindern so wirkungsvoll
eine direkte Storechoreflexion.
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Ausrichtung - Fliissig-
keiten

Ausrichtung - Schiittgiiter

T 4 4

Abb. 30: Glatte Profile mit Streublenden abdecken

Richten Sie das Gerat in Flussigkeiten mdglichst senkrecht auf die
Mediumoberflache, um optimale Messergebnisse zu erzielen.

| V.

Abb. 31: Ausrichtung in Fliissigkeiten

Bei einem zylindrischen Silo mit konischem Auslauf erfolgt die Mon-
tage auf einem Dirittel bis zur Halfte des Behélterradius von auf3en
(siehe nachfolgende Zeichnung).

Ifar..for

Abb. 32: Montageposition und Ausrichtung

32
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Richten Sie das Geréat so aus, dass das Radarsignal den niedrigsten

Tipp:

Behalterstand erreicht. Damit ist es mdglich, das gesamte Behalter-
volumen zu erfassen.

Am einfachsten lasst sich das Gerat mit der optionalen Schwenkhal-
terung ausrichten. Ermitteln Sie den passenden Neigungswinkel und
Uberpriifen Sie die Ausrichtung mit der Ausrichthilfe in der Bedien-
App am Gerét.

Alternativ lasst sich der Neigungswinkel (iber die nachfolgende Zeich-
nung und Tabelle ermitteln. Er hangt von der Messdistanz "d" und
dem Abstand "a" zwischen Behaltermitte und Einbauposition ab.

Uberpriifen Sie die Ausrichtung mit einer geeigneten Libelle oder
Wasserwaage.

N

Abb. 33: Ermittlung des Neigungswinkels zur Ausrichtung des VEGAPULS 6X
Distanz d (m) 2° 4° 6° 8° 10°
2 0,1 0,1 0,2 0,3 0,4
4 0,1 0,3 0,4 0,6 0,7
6 0,2 0,4 0,6 0,8 1,1
8 0,3 0,6 0,8 1,1 1,4
10 0,3 0,7 1,1 1,4 1,8
15 0,5 1 1,6 2,1 2,6
20 0,7 1,4 2,1 2,8 3,5
VEGAPULS 6X * Modbus- und Levelmaster-Protokoll
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Distanz d (m) 2° 4° 6° 8° 10°
25 0,9 1,7 2,6 3,5 4,4
30 1 2,1 3,2 4.2 53
35 1,2 2,4 3,7 49 6,2
40 1,4 2,8 4,2 5,6 71
45 1,6 3,1 4,7 6,3 7,9
50 1,7 3,5 53 7 8,8
60 2,1 4,2 6,3 8,4 10,5
70 2,4 4,9 7,3 9,7 12,2
80 2,8 5,6 8,4 11,1 13,9
90 3,1 6,3 9,4 12,5 15,6
100 3,5 7 10,5 13,9 17,4
110 3,8 7,7 11,5 15,3 19,1
120 4,2 8,4 12,5 16,7 20,8
Beispiel:

Bei einem 20 m hohen Behalter ist die Einbauposition des Gerates
1,4 m von der Behaltermitte entfernt.

Aus der Tabelle kann der erforderliche Neigungswinkel von 4° abge-
lesen werden.

Zum Einstellen des Neigungswinkels mit der Schwenkhalterung
gehen Sie wie folgt vor:

1. Klemmschrauben der Schwenkhalterung eine Umdrehung I6sen.
Innensechskantschliissel GréRe 5 verwenden.

Abb. 34: VEGAPULS 6X mit Schwenkhalterung
1 Klemmschrauben (6 Stiick)

2. Gerat ausrichten, Neigungswinkel prifen

Hinweis:
Der max. Neigungswinkel der Schwenkhalterung betrégt ca. 10°

e

3. Klemmschrauben wieder festziehen, max. Anzugsmoment siehe
Kapitel "Technische Daten".

Ruhrwerke Rihrwerke im Behélter kdnnen das Messsignal reflektieren und so zu
unerwinschten Fehimessungen flhren.

34 VEGAPULS 6X » Modbus- und Levelmaster-Protokoll

£0€01¢-3A-655S 10}



1015559-DE-240307

5 Montieren

Schaumbildung

Schiitthalden

Hinweis:

Um das zu vermeiden, sollten Sie eine Storsignalausblendung bei
laufendem Ruhrwerk durchfuihren. Damit ist sichergestellt, dass die
Storreflektionen des Rihrwerks in unterschiedlichen Positionen

abgespeichert werden.
J | =]

Ql:b

@ZQ

Abb. 35: Riuhrwerke

Durch Befullung, Riuhrwerke oder andere Prozesse im Behalter, kdn-
nen sich zum Teil sehr kompakte Schaume auf der Mediumoberflache
bilden, die das Sendesignal sehr stark dampfen.

Hinweis:

Wenn Schaume zu Messfehlern fiihren, sollten Sie gréBtmagliche
Radarantennen oder alternativ Sensoren mit gefihrtem Radar einset-
zen.

GroBe Schutthalden erfassen Sie mit mehreren Sensoren, die Sie
zum Beispiel an Krantraversen befestigen kdnnen. Bei Schittkegeln
ist es sinnvoll, die Sensoren méglichst senkrecht zur Schittgutflache
auszurichten.

Eine gegenseitige Beeinflussung der Sensoren erfolgt nicht.

Information:

Bei diesen Anwendungen ist zu beruicksichtigen, dass die Radar-
sensoren fir relativ langsame Flllstandanderungen ausgelegt sind.
Beachten Sie deshalb beim Einsatz an beweglichen Teilen die Mess-
charakteristiken des Gerates (siehe Kapitel "Technische Daten").
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Montage im Mehrkam-

mersilo

JAN

Abb. 36: Radarsensoren an einer Krantraverse

Die Trennwande in Mehrkammersilos sind haufig aus Trapezblechen
aufgebaut, um die erforderliche Stabilitat sicherzustellen.

Hinweis:

Ist der Radarsensor zu dicht an einer solchen Trennwand montiert,
kann es zu erheblichen Storreflexionen kommen. Um das zu vermei-
den, sollte der Sensor in einem mdglichst groBen Abstand zu den
Trennwanden eingebaut werden.

Die optimale Montage des Gerates erfolgt deshalb an der Siloau-
Benwand. Dabei sollte der Sensor auf die Entleerung in der Silomitte
unten ausgerichtet werden. Dies kann z. B. (iber den Montagebugel
erfolgen.

Abb. 37: Einbau und Ausrichtung in Mehrkammersilos

36
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5 Montieren

Abb. 38: Einbau und Ausrichtung in Mehrkammersilos

Staubablagerungen - Um starke Anhaftungen und Staubablagerungen auf der Antenne zu
Spiilluftanschluss vermeiden, sollte das Gerét nicht direkt am Staubabzug des Behal-
ters montiert werden.

Um das Gerat vor Anhaftungen, vor allem bei starker Kondensatbil-
dung zu schitzen, ist der Einsatz einer Luftspllung sinnvoll.

Kunststoff-Hornantenne:

Der VEGAPULS 6X mit Kunststoff-Hornantenne steht optional mit
einem Spllluftanschluss zur Verfligung. Der Aufbau unterscheidet
sich je nach Flanschausfuhrung, siehe nachfolgende Grafiken.

—_—

Abb. 39: Kunststoff-Hornantenne mit Uberwurfflansch
1 Spllluftanschluss
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Messung im Bypass

—r N—

Abb. 40: Kunststoff-Hornantenne mit Adapterflansch
1 Spiilluftanschluss

Flansch mit Linsenantenne:

Der VEGAPULS 6X mit metallgefasster Linsenantenne ist standard-
maBig mit einem Spulluftanschluss ausgestattet, siehe nachfolgende
Grafik.

Abb. 41: Metallgefasste Linsenantenne
1 Splilluftanschluss

Details zum Spulluftanschluss finden Sie in Kapitel "Technische
Daten".

5.6 Messanordnungen - Bypass

Ein Bypass besteht aus einem Standrohr mit seitlichen Prozessan-
schliissen. Es wird als kommunizierendes Gefa3 von auBBen an einen
Behalter angebaut.

Der VEGAPULS 6X in 80 GHz-Technologie ist standardméaBig fir

die beruhrungslose Fllstandmessung in einem solchen Bypass
geeignet.

38
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Aufbau Bypass

Hinweise und Anforde-
rungen Bypass

100 % —

=

i

~

|

|
L1
!

Abb. 42: Aufbau Bypass

[OWE IR N ILIVEEN

Radarsensor

Markierung der Polarisation

Geréteflansch

Abstand Sensorbezugsebene zur oberen Rohrverbindung
Abstand der Rohrverbindungen

Kugelhahn mit vollem Durchgang

Hinweise zur Ausrichtung der Polarisation:

Markierung der Polarisation am Sensor beachten
Die Markierung muss in einer Ebene mit den Rohrverbindungen
zum Behalter liegen

Hinweise zur Messung:

Der 100 %-Punkt darf nicht oberhalb der oberen Rohrverbindung
zum Behalter liegen

Der 0 %-Punkt darf nicht unterhalb der unteren Rohrverbindung
zum Behalter liegen

Mindestabstand Sensorbezugsebene zur Oberkante obere Rohr-
verbindung > 200 mm

Der Antennendurchmesser des Sensors sollte méglichst dem
Innendurchmesser des Rohres entsprechen

Eine Stérsignalausblendung bei eingebautem Sensor ist empfeh-
lenswert, jedoch nicht zwingend erforderlich

Die Messung durch einen Kugelhahn mit Volldurchgang ist még-
lich

Im Bereich der Verbindungsrohre zum Behélter + 200 mm kann
sich die Messabweichung vergréBern
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Montage

Gerinne

Konstruktive Anforderungen an das Bypassrohr:

o Werkstoff metallisch, Rohr innen glatt

e Bei extrem rauer Innenseite des Rohres ein eingeschobenes
Rohr (Rohr im Rohr) oder einen Radarsensor mit Rohrantenne
verwenden

e Flansche sind entsprechend der Ausrichtung der Polarisation auf
das Rohr geschweif3t

e SpaltgroBe bei Ubergéngen < 1 mm (z. B. bei Verwendung eines
Kugelhahnes oder von Zwischenflanschen bei einzelnen Rohrsti-
cken)

e Durchmesser soll konstant liber die gesamte Lange sein

5.7 Messanordnungen - Durchfluss
Grundsatzlich ist zur Montage des Gerétes folgendes zu beachten:

e Einbau auf Oberwasser- bzw. Zulaufseite

e Einbau mittig zum Gerinne und senkrecht zur Oberflache der
Flussigkeit

e Abstand zur Uberfallblende bzw. Venturirinne

e Abstand zur max. Héhe von Blende bzw. Gerinne flr optimale
Messgenauigkeit: > 250 mm (9.843 in)?

e Anforderungen aus Zulassungen zur Durchflussmessung, z. B.
MCERTS

Vorgegebene Kurven:

Eine Durchflussmessung mit diesen Standardkurven ist sehr einfach
einzurichten, da keine Dimensionsangaben des Gerinnes erforderlich
sind.

e Palmer-Bowlus-Flume (Q =k x h'#®)
e \Venturi, Trapezwehr, Rechteckiberfall (Q = k x h'%)
e V-Notch, Dreieckiberfall (Q = k x h25)

Gerinne mit Abmessungen nach ISO-Standard:

Bei Auswahl dieser Kurven mussen die Dimensionsangaben des Ge-
rinnes bekannt sein und iber den Assistenten eingegeben werden.
Hierdurch ist die Genauigkeit der Durchflussmessung héher als bei
den vorgegebenen Kurven.

e Rechteckgerinne (ISO 4359)
Trapezgerinne (ISO 4359)

U-férmiges Gerinne (ISO 4359)
Dreieckuberfall dinnwandig (ISO 1438)
Rechteckuberfall dinnwandig (ISO 1438)
Rechteckwehr breite Krone (ISO 3846)

9 Der angegebene Wert beriicksichtigt die Blockdistanz. Bei geringeren Ab-
standen reduziert sich die Messgenauigkeit, siehe "Technische Daten".
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Rechteckiiberfall

o

Durchflussformel:

Wenn von lhrem Gerinne die Durchflussformel bekannt ist, sollten Sie
diese Option wahlen, da hier die Genauigkeit der Durchflussmessung
am héchsten ist.

e Durchflussformel: Q = k x hex®

Herstellerdefinition:

Wenn Sie ein Parshall-Gerinne des Herstellers ISCO verwenden,
muss diese Option ausgewéhlt werden. Hiermit erhalten Sie eine
hohe Genauigkeit der Durchflussmessung bei gleichzeitig einfacher
Konfiguration.

Alternativ kdnnen Sie hier auch vom Hersteller bereitgestellte Q/h-
Tabellenwerte Gbernehmen.

e |SCO-Parshall-Flume
o Q/h-Tabelle (Zuweisung von Hohe mit entsprechendem Durchfluss
in einer Tabelle)

Tipp:
Detaillierte Projektierungsdaten finden Sie bei den Gerinneherstellern
und in der Fachliteratur.

Die folgenden Beispiele dienen als Ubersicht zur Durchflussmessung.

'max

i
:
I

h

22xh,,

@

Abb. 43: Durchflussmessung mit Rechteckiiberfall: h_, = max. Befillung des
Rechtecktiberfalls

Uberfallblende (Seitenansicht)
Oberwasser

Unterwasser

Uberfallblende (Ansicht vom Unterwasser)

AW =
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Khafagi-Venturirinne

3..4xh
ma

X

90°

'max

4 @

/‘

Abb. 44: Durchflussmessung mit Khafagi-Venturirinne: h . = max. Befiillung der

Rinne; B = gréBte Einschniirung der Rinne

1 Position Sensor

2 \Venturirinne
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6 An die Spannungsversorgung anschlieBen

Sicherheitshinweise

A

Spannungsversorgung

A

Anschlusskabel

Kabelverschraubungen

6 An die Spannungsversorgung anschlieBen

6.1 Anschluss vorbereiten
Beachten Sie grundsétzlich folgende Sicherheitshinweise:

e Elektrischen Anschluss nur durch ausgebildetes und vom Anla-
genbetreiber autorisiertes Fachpersonal durchfiihren

e Falls Uberspannungen zu erwarten sind, Uberspannungsschutz-
gerate installieren

Warnung:
Nur in spannungslosem Zustand anschlieBen bzw. abklemmen.

Die Betriebsspannung und das digitale Bussignal werden Uber ge-
trennte zweiadrige Anschlusskabel gefiihrt.

Die Daten flr die Spannungsversorgung finden Sie in Kapitel "Tech-
nische Daten".

Hinweis:
Versorgen Sie das Gerat Uber einen energiebegrenzten Stromkreis
(Leistung max. 100 W) nach IEC 61010-1, z. B.:

e Class 2-Netzteil (nach UL1310)
o SELV-Netzteil (Sicherheitskleinspannung) mit passender interner
oder externer Begrenzung des Ausgangsstromes

Das Gerat wird mit handelsublichem zweiadrigem, verdrillten Kabel
mit Eignung flr RS 485 angeschlossen. Falls elektromagnetische Ein-
streuungen zu erwarten sind, die Gber den Prifwerten der EN 61326
fur industrielle Bereiche liegen, sollte abgeschirmtes Kabel verwendet
werden.

Verwenden Sie bei Geraten mit Gehause und Kabelverschraubung
Kabel mit rundem Querschnitt. Verwenden Sie eine zum Kabeldurch-
messer passende Kabelverschraubung, um die Dichtwirkung der
Kabelverschraubung (IP-Schutzart) sicher zu stellen.

Beachten Sie, dass die gesamte Installation gemaf Feldbusspezi-
fikation ausgefuhrt wird. Insbesondere ist auf die Terminierung des
Busses Uber entsprechende Abschlusswiderstande zu achten.

Metrische Gewinde:

Bei Gerategehausen mit metrischen Gewinden sind die Kabel-
verschraubungen werkseitig eingeschraubt. Sie sind durch Kunst-
stoffstopfen als Transportschutz verschlossen.

Hinweis:
Sie missen diese Stopfen vor dem elektrischen Anschluss entfernen.

NPT-Gewinde:

Bei Gerategehausen mit selbstdichtenden NPT-Gewinden kénnen die
Kabelverschraubungen nicht werkseitig eingeschraubt werden. Die
freien Offnungen der Kabeleinfiihnrungen sind deshalb als Transport-
schutz mit roten Staubschutzkappen verschlossen.
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Kabelschirmung und
Erdung

Anschlusstechnik

Anschlussschritte

°
1

Hinweis:

Sie missen diese Schutzkappen vor der Inbetriebnahme durch
zugelassene Kabelverschraubungen ersetzen oder mit geeigneten
Blindstopfen verschlieBen.

Beim Kunststoffgehduse muss die NPT-Kabelverschraubung bzw.
das Conduit-Stahlrohr ohne Fett in den Gewindeeinsatz geschraubt
werden.

Maximales Anzugsmoment fir alle Gehause siehe Kapitel "Techni-
sche Daten".

Beachten Sie, dass Kabelschirmung und Erdung geman Feldbus-
spezifikation ausgefuhrt werden. Wir empfehlen, die Kabelschirmung
beidseitig auf Erdpotenzial zu legen.

Bei Anlagen mit Potenzialausgleich legen Sie die Kabelschirmung am
Speisegerat und am Sensor direkt auf Erdpotenzial. Dazu muss die
Kabelschirmung im Sensor direkt an die innere Erdungsklemme an-
geschlossen werden. Die auBere Erdungsklemme am Gehause muss
niederimpedant mit dem Potenzialausgleich verbunden sein.

6.2 AnschlieBen

Der Anschluss der Spannungsversorgung und des Signalausganges
erfolgt Uber Federkraftklemmen im Geh&use.

Die Verbindung zum Anzeige- und Bedienmodul bzw. zum Schnittstel-
lenadapter erfolgt Giber Kontaktstifte im Geh&use.

Gehen Sie wie folgt vor:
1. Gehausedeckel abschrauben

2. Evtl. vorhandenes Anzeige- und Bedienmodul durch leichtes
Drehen nach links herausnehmen

3. Uberwurfmutter der Kabelverschraubung I6sen und Verschluss-
stopfen herausnehmen

4. Anschlusskabel ca. 10 cm (4 in) abmanteln, Aderenden ca. 1 cm
(0.4 in) abisolieren

5. Kabel durch die Kabelverschraubung in den Sensor schieben

Abb. 45: Anschlussschritte 5 und 6

1 Einkammergehéduse
2 Zweikammergehduse
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Elektronikraum

6 An die Spannungsversorgung anschlieBen

6. Aderenden nach Anschlussplan in die Klemmen stecken

Hinweis:

Feste Leiter sowie flexible Leiter mit Aderendhiilsen kénnen direkt in
die Klemmendéffnungen gesteckt werden. Bei flexiblen Leitern zum
Offnen der Klemmen Betatigerhebel mit einem Schraubendreher

(3 mm Klingenbreite) von der Klemmend&ffnung wegschieben. Beim
Loslassen werden die Klemmen wieder geschlossen.

7. Korrekten Sitz der Leitungen in den Klemmen durch leichtes
Ziehen prifen

8. Abschirmung an die innere Erdungsklemme anschlieBen, die
4uBere Erdungsklemme mit dem Potenzialausgleich verbinden

9. Uberwurfmutter der Kabelverschraubung fest anziehen. Der
Dichtring muss das Kabel komplett umschlieBen

10. Evtl. vorhandenes Anzeige- und Bedienmodul wieder aufsetzen
11. Gehausedeckel verschrauben
Der elektrische Anschluss ist somit fertig gestellt.

6.3 Anschlussplan Zweikammergehéduse

@ %(D

Abb. 46: Elektronikraum - Zweikammergehéduse

1 Interne Verbindung zum Anschlussraum
2 Fir Anzeige- und Bedienmodul bzw. Schnittstellenadapter

Information:
Der Anschluss einer externen Anzeige- und Bedieneinheit ist bei der
Ex d-Ausfuihrung nicht méglich.
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Anschlussraum

Abb. 47: Anschlussraum

1 USB-Schnittstelle
2 Schiebeschalter fiir integrierten Terminierungswiderstand (120 Q)
3 Modbus-Signal
4 Spannungsversorgung
Klemme Funktion Polaritat
1 Spannungsversorgung +
2 Spannungsversorgung -
3 Modbus-Signal DO +
4 Modbus-Signal D1 -
5 Funktionserde bei Installation nach
CSA (Canadian Standards Associ-
ation)

6.4 Einschaltphase

Nach dem Anschluss des VEGAPULS 6X an das Bussystem fiihrt
das Gerat zunachst einen Selbsttest durch:

e Interne Prifung der Elektronik

e Anzeige der Statusmeldung "F 105 Ermittle Messwert" auf Display
bzw. PC

e Statusbyte geht auf Stérung

Danach wird der aktuelle Messwert auf der Signalleitung ausgege-
ben. Der Wert berlicksichtigt bereits durchgefiihrte Einstellungen,
z. B. den Werksabgleich.
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7 Zugriffsschutz, IT-Sicherheit

Bluetooth-Zugangscode

Notfall-Bluetooth-Zu-
gangscode

Geratecode

7 Zugriffsschutz, IT-Sicherheit

7.1 Bluetooth-Funkschnittstelle

Gerate mit Bluetooth-Funkschnittstelle sind gegen einen uner-
wunschten Zugriff von auBen geschitzt. Dadurch ist der Empfang von
Mess- und Statuswerten sowie das Andern von Geréteeinstellungen
Uber diese Schnittstelle nur autorisierten Personen méglich.

Zum Aufbau der Bluetooth-Kommunikation iber das Bedientool
(Smartphone/Tablet/Notebook) ist ein Bluetooth-Zugangscode
erforderlich. Dieser muss einmalig beim ersten Aufbau der Bluetooth-
Kommunikation in das Bedientool eingegeben werden. Danach ist er
im Bedientool gespeichert und muss nicht mehr erneut eingegeben
werden.

Der Bluetooth-Zugangscode ist fur jedes Gerat individuell. Er ist bei
Geraten mit Bluetooth auf dem Gerategehause aufgedruckt. Zusatz-
lich wird er im Informationsblatt "PINs und Codes" mit dem Gerat
geliefert. Zusatzlich kann der Bluetooth-Zugangscode je nach Geréte-
ausfuhrung Uber die Anzeige- und Bedieneinheit ausgelesen werden.

Der Bluetooth-Zugangscode kann durch den Anwender nach dem
ersten Verbindungsaufbau geéndert werden. Nach einer Fehleingabe
des Bluetooth-Zugangscodes ist die Neueingabe erst nach Ablauf
einer Wartezeit moglich. Die Wartezeit steigt mit jeder weiteren Fehl-
eingabe.

Der Notfall-Bluetooth-Zugangscode ermdglicht den Aufbau einer
Bluetooth-Kommunikation flr den Fall, dass der Bluetooth-Zugangs-
code nicht mehr bekannt ist. Er ist nicht veranderbar. Der Notfall-Blu-
etooth-Zugangscode befindet sich auf dem Informationsblatt "Access
protection”. Sollte dieses Dokument verloren gehen, kann der Notfall-
Bluetooth-Zugangscode bei inrem persénlichen Ansprechpartner
nach Legitimation abgerufen werden. Die Speicherung sowie die
Ubertragung der Bluetooth-Zugangscodes erfolgt immer verschliis-
selt (SHA 256-Algorithmus).

7.2 Schutz der Parametrierung

Die Einstellungen (Parameter) des Gerates kdnnen gegen uner-
winschte Veranderungen geschitzt werden. Im Auslieferungszustand
ist der Schutz der Parametrierung deaktiviert, es kénnen alle Einstel-
lungen vorgenommen werden.

Bei SIL-Geraten ist im Auslieferungszustand der Schutz der Para-
metrierung aktiviert. Fir Einstellungen muss die Bedienung Uber die
Eingabe des Geratecodes freigegeben werden.

Zum Schutz der Parametrierung kann das Gerat vom Anwender mit
Hilfe eines frei wahlbaren Geratecodes gesperrt werden. Die Einstel-
lungen (Parameter) kénnen danach nur noch ausgelesen, aber nicht
mehr gedndert werden. Der Geratecode wird ebenfalls im Bedientool
gespeichert. Er muss jedoch im Unterschied zum Bluetooth-Zugangs-
code fir jedes Entsperren neu eingegeben werden. Bei Benutzung
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Notfall-Geratecode

der Bedien-App bzw. des DTM wird dann der gespeicherte Gerateco-
de dem Anwender zum Entsperren vorgeschlagen.

Der Notfall-Geratecode ermdglicht das Entsperren des Gerates fur
den Fall, dass der Geratecode nicht mehr bekannt ist. Er ist nicht
veranderbar. Der Notfall-Geratecode befindet sich auf dem mitgelie-
ferten Informationsblatt "Access protection". Sollte dieses Dokument
verloren gehen, kann der Notfall-Geratecode bei ihrem persénlichen
Ansprechpartner nach Legitimation abgerufen werden. Die Speiche-
rung sowie die Ubertragung der Geratecodes erfolgt immer ver-
schlisselt (SHA 256-Algorithmus).

7.3 Speicherung der Codes in myVEGA

Besitzt der Anwender ein "myVEGA"-Konto, so werden sowohl der
Bluetooth-Zugangscode als auch der Geratecode zusatzlich in sei-
nem Konto unter "PINs und Codes" gespeichert. Der Einsatz weiterer
Bedientools wird dadurch sehr vereinfacht, da alle Bluetooth-Zu-
gangs- und Geréatecodes bei Verbindung mit dem "myVEGA"-Konto
automatisch synchronisiert werden.
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8 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

8 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in
Betrieb nehmen

8.1 Anzeige- und Bedienmodul einsetzen

Das Anzeige- und Bedienmodul kann jederzeit in den Sensor ein-
gesetzt und wieder entfernt werden. Dabei sind vier Positionen im
90°-Versatz wéhlbar. Eine Unterbrechung der Spannungsversorgung
ist hierzu nicht erforderlich.

Gehen Sie wie folgt vor:
1. Gehausedeckel abschrauben

2. Anzeige- und Bedienmodul in die gewlinschte Position auf die
Elektronik setzen und nach rechts bis zum Einrasten drehen

3. Gehausedeckel mit Sichtfenster fest verschrauben
Der Ausbau erfolgt sinngemafi umgekehrt.

Das Anzeige- und Bedienmodul wird vom Sensor versorgt, ein weite-
rer Anschluss ist nicht erforderlich.

Abb. 48: Einsetzen des Anzeige- und Bedienmoduls beim Zweikammergehéduse

1 Im Elektronikraum
2 Im Anschlussraum

Hinweis:

Falls Sie das Gerat mit einem Anzeige- und Bedienmodul zur standi-
gen Messwertanzeige nachriisten wollen, ist ein erhéhter Deckel mit
Sichtfenster erforderlich.
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Tastenfunktionen

Bediensystem

Bediensystem - Tasten
tiber Magnetstift

8.2 Bediensystem

Abb. 49: Anzeige- und Bedienelemente

1 LC-Display
2 Bedientasten

o [OK]-Taste:
— In die Menulbersicht wechseln
— Ausgewahltes Menu bestatigen
— Parameter editieren
— Wert speichern

o [->]-Taste:
— Darstellung Messwert wechseln
— Listeneintrag auswéhlen
— Menupunkte auswéahlen
— Editierposition wahlen

o [+]Taste:
— Wert eines Parameters verandern

o [ESC]-Taste:
— Eingabe abbrechen
— In Gbergeordnetes Menu zuriickspringen

Sie bedienen das Gerat Uber die vier Tasten des Anzeige- und Be-
dienmoduls. Auf dem LC-Display werden die einzelnen Menupunkte
angezeigt. Die Funktion der einzelnen Tasten finden Sie in der vorher-
gehenden Darstellung.

Bei der Bluetooth-Ausfuhrung des Anzeige- und Bedienmoduls
bedienen Sie das Gerat alternativ mittels eines Magnetstiftes. Dieser
betatigt die vier Tasten des Anzeige- und Bedienmoduls durch den
geschlossenen Deckel mit Sichtfenster des Sensorgehéuses hin-
durch.
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8 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

Zeitfunktionen

Messwertanzeige

Sprache des Meniis

Abb. 50: Anzeige- und Bedienelemente - mit Bedienung tiber Magnetstift
1 LC-Display

2 Magnetstift

3 Bedientasten

4 Deckel mit Sichtfenster

Bei einmaligem Betatigen der [+]- und [->]-Tasten &ndert sich der
editierte Wert bzw. der Cursor um eine Stelle. Bei Betatigen langer als
1 s erfolgt die Anderung fortlaufend.

Gleichzeitiges Betatigen der [OK]- und [ESC]-Tasten fir mehrals 5 s
bewirkt einen Ricksprung ins Grundmenu. Dabei wird die MenUspra-
che auf "Englisch" umgeschaltet.

Ca. 60 Minuten nach der letzten Tastenbetatigung wird ein automa-
tischer Ruicksprung in die Messwertanzeige ausgelost. Dabei gehen
die noch nicht mit [OK] bestatigten Werte verloren.

8.3 Messwertanzeige - Auswahl Landessprache

Mit der Taste [->] wechseln Sie zwischen drei verschiedenen Anzei-
gemodi:

2085 | 2.085 3 g5 |,

Sensor Sensor 27 0 5 o

Mit der Taste "OK" wechseln Sie in die MenUubersicht.

Hinweis:
Bei der ersten Inbetriebnahme wechseln Sie mit der Taste "OK" in
das Auswahlmen( "Sprache des Mendis".

Dieser Menupunkt dient zur Auswahl der Sprache des Menus fir die
weitere Parametrierung.

Sprache des Menis
|

English
Frangaiz
Espariol
Partugués
-
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@ Information:
1 Eine spéatere Anderung der Auswabhl ist Uber den MenUpunkt "Inbe-
triebnahme, Anzeige, Sprache des Mendis" moglich.

Mit der Taste "OK" wechseln Sie in die MenUubersicht.

8.4 Parametrierung

8.4.1 Bedienung sperren/freigeben

Bedienung sperren/frei-  In diesem MenUpunkt schitzen Sie die Sensorparameter vor uner-
geben (nicht-SIL) wiinschten oder unbeabsichtigten Anderungen.

® Information:

1 Das Gerat in Nicht-SIL-Ausflihrung wird ohne aktivierten Zugriffs-
schutz ausgeliefert. Bei Bedarf kann der Zugriffsschutz aktiviert und
das Gerat gesperrt werden.

Bediznung Gerdtecode
Eedierung sperren|
Inbetriebnahme Freigegeben
Zugriffsschutz ml] gooan
Reszet ﬂ
Eru.lelterte Einstellungen e e

Bedienung

Gesperrt

Jetzt freigeben?

Bei gesperrter Bedienung sind nur noch folgende Bedienfunktionen
ohne Eingabe des Geratecodes mdglich:

e Menlpunkte anwahlen und Daten anzeigen
e Daten aus dem Sensor in das Anzeige- und Bedienmodul einlesen

Vorsicht:
A Bei gesperrter Bedienung ist die Bedienung uber andere Systeme
ebenfalls gesperrt.

Die Freigabe der Sensorbedienung ist zuséatzlich in jedem beliebigen
Menupunkt durch Eingabe des Geratecodes moglich.

Bedienung sperren/frei-  In diesem MenUpunkt schitzen Sie die Sensorparameter vor uner-
geben (SIL) wiinschten oder unbeabsichtigten Anderungen.
® Information:
1 Das Gerat in SIL-Ausflihrung wird im verriegelten Zustand ausgelie-
fert.

Sichere Parametrierung:

Um bei der Parametrierung mit nicht sicherer Bedienumgebung
maogliche Fehler zu vermeiden, wird ein Verifizierungsverfahren
angewandt, das es ermdglicht, Parametrierfehler sicher aufzudecken.
Hierzu missen sicherheitsrelevante Parameter vor dem Speichern
ins Gerat verifiziert werden. Zusétzlich ist das Gerat zum Schutz vor
ungewollter oder unbefugter Bedienung im normalen Betriebszustand
fur jegliche Parameteréanderung gesperrt.
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8 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

Bedianung Gerdtecods
Eedicnung freigeben|
Inbietriebrahime Gesperrt
Zugriffsschutz b mﬂ oooo
Reset . ﬂ
Erwelterte Einstellungen Jatet freigeben’?

Eiedienung

Freigegeben

“Werifizieren und Sperren

Information:

Fur den Fall eines geanderten und vergessenen Geratecodes stellt
das mitgelieferte Informationsblatt "Access Protection" einen Notfall-
Geratecode zur Verfugung.

Zeichenfolgenvergleich und Seriennummer:
Sie mussen zuerst einen Zeichenfolgenvergleich durchfihren. Dies
dient der Uberprifung der Zeichendarstellung.

Bestatigen Sie, dass die beiden Zeichenfolgen identisch sind. Die Ve-
rifizierungstexte werden in deutsch und bei allen anderen Menuspra-
chen in englisch zur Verfligung gestellt.

Danach bestatigen Sie, dass die Seriennummer Ihres Gerétes korrekt
Ubernommen wurde. Dies dient zur Uberpriifung der Geratekommu-
nikation.

Zeichenfolgenvergleich Seriennummer
“Wom Gerdt:
1.23+4.56-789.0 28549011

Erwartet:
1.23+4.56-789.0
Zeichenfolge identisch’? Seriennummer korrekt?

Im n&chsten Schritt priift das Gerat die Gegebenheiten der Messung
und entscheidet aufgrund seiner Auswertungsergebnisse, ob eine
Funktionsprufung erforderlich ist. Wenn eine Funktionsprifung erfor-
derlich ist, erscheint folgende Meldung.

SIL-Parameter Micht-ZIL-Parameter
1M1 1M

Parameter OK? Parameter QK7

Flhren Sie in diesem Fall eine Funktionsprifung durch.

Funktionsprifung:
Bei einer Funktionsprifung mussen Sie die Sicherheitsfunktion des
Gerates im Behalter mit dem Originalfillgut testen.

Den detaillierten Ablauf der Funktionsprifung finden Sie in Kapitel
"Funktionale Sicherheit (SIL)" der Betriebsanleitung.

Parameter verifizieren:

Alle sicherheitsrelevanten Parameter miissen nach einer Anderung
verifiziert werden. Nach der Funktionspriifung werden alle geanderten
sicherheitsrelevanten Parameter aufgefiihrt. Bestatigen Sie nachein-
ander die geénderten Werte.
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Messstellenname

Distanzeinheit

Mediumtyp

Parameterverifizierung Farameterverifizierung

Keine sicherheitsrelevanten Parameter korrelt?

Farameter gedndart

OK? OK?

Wenn der beschriebene Ablauf der Parametrierung vollstandig und
korrekt durchlaufen wird, ist das Geréat gesperrt und damit in betriebs-
bereitem Zustand.

Bediznung

Gesperrt

Jetzt freigeben?

Ansonsten bleibt das Gerat im freigegebenen und damit unsicheren
Zustand.

Hinweis:

Bei gesperrter Bedienung ist die Bedienung uber andere Systeme
ebenfalls gesperrt.

8.4.2 Inbetriebnahme

Hier kdnnen Sie einen passenden Messstellennamen vergeben.

Sie kdnnen Namen mit maximal 19 Zeichen eingeben. Der Zeichen-
vorrat umfasst:
e GroBbuchstabenvonA ... Z

e ZahlenvonO0...9
e Sonderzeichen + -/ _ Leerzeichen

Inbetriebnahme hdezsstellenname

lennarm|

Bedienung sperren &
Diztanzeinheit
Zugriffsschutz Mediumtwp
Reset Anwenduna
Erweiterte Einstellunasn E&hﬁlterhiﬁhe

Senszor

In diesem Menlipunkt wahlen Sie die Distanzeinheit des Geréates.

Inbetrizbnabime Diztanzeinheit

Mediumtyp ‘/-H
Anwendung
Bvehﬁlterhﬁhe

Dieser Menupunkt ermdglicht es lhnen, den Sensor an die un-
terschiedlichen Messbedingungen der Medien "Flissigkeit" oder
"Schittgut" anzupassen.

Die entsprechende Anwendung wird im folgenden Menipunkt "An-
wendung" ausgewahlt.

Inbetrizbnahme hediumtyp hediumtyp
flessstellenname
I [Fiizeakait =]

Behdlterhihe
-
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8 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

Anwendung - Fliissigkeit

Bei "Fliissigkeit" liegen den Anwendungen folgende Merkmale zu-

grunde, auf die die Messeigenschaft des Sensors jeweils abgestimmt

wird:

Inbetriebnahme
Diztanzeinheit

H
gstanz Aolax -Uert)

Standrohr
%ahﬁlter!Sammelbecken

Anweandung A rwendung

M| =qertank] Kunststofftank
Rihrwerksbehalter Mabila
Dosierbehalter od

Pumpstation
-

Anwendung Behilter Prozess-/Messbedingungen Weitere Empfeh-
lungen
Lagertank GroBvolumig Langsame Befiillung und Entleerung -
’?.\ Stehend zylindrisch, | Ruhige Mediumoberflache
liegend rund Mehrfachreflektionen von kiopperformiger

Behalterdecke
Kondensatbildung

Rlhrwerksbehalter | GroBe Ruhrwerksfli- | Haufige, schnelle bis langsame Befiillung Storsignalausblen-

gel aus Metall

Einbauten wie Stro-
mungsbrecher,
Heizschlangen

Stutzen

und Entleerung

Stark bewegte Oberflache, Schaum- und
starke Trombenbildung
Mehrfachreflektionen durch klépperférmige
Behalterdecke

Kondensatbildung, Produktablagerungen
am Sensor

dung bei laufendem
Ruhrwerk

Dosierbehalter

=3

Kleine Behalter

Haufige und schnelle Beflllung/Entleerung
Beengte Einbausituation

Mehrfachreflektionen durch kiépperférmige
Behalterdecke

Produktablagerungen, Kondensat- und
Schaumbildung

Standrohr

Standrohr im Be-
halter

Rohre mit unterschiedlichen Durchmessern
und Offnungen zur Produktdurchmischung

Ausrichten der Pola-
risationsrichtung

i i SchweiBverbindungen oder mechanische | Stérsignalausblen-
" Verbindungen bei sehr langen Rohren dung
\_iD)
Bypass Bypassrohr auBer- Rohre mit unterschiedlichen Durchmessern | Ausrichten der Pola-
5 halb des Behalters | gqitiiche Verbindungen zum Behalter risationsrichtung
Typische Langen: Storsignalausblen-
bis 6 m dung
—
Behélter/Sammel- GroBvolumig Langsame Befiillung und Entleerung -
becken

¥

L

Stehend zylindrisch
oder rechteckig

Ruhige Mediumoberflache
Kondensatbildung
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Anwendung

Behilter

Prozess-/Messbedingungen

Weitere Empfeh-
lungen

Kunststofftank (Mes-
sung durch die
Tankdecke)

53
#

Messung je nach Anwendung durch die
Tankdecke

Kondensatbildung an der Kunststoffdecke

Bei AuBenanlagen Ablagerung von Wasser
oder Schnee auf der Behélterdecke moglich

Bei Messung durch
die Tankdecke: Stor-
signalausblendung

Bei Messung durch
die Tankdecke
(AuBenbereich):
Schutzdach fir die
Messstelle

Mobiler Kunststoff-
tank (IBC)

Kleine Behélter

Material und Dicke unterschiedlich

Messung je nach Anwendung durch die Be-
halterdecke

Veréanderte Reflexionsbedingungen sowie
Messwertspriinge bei Behalterwechsel

Bei Messung durch
die Tankdecke: Stor-
signalausblendung

Bei Messung durch
die Tankdecke
(AuBenbereich):
Schutzdach fir die
Messstelle

Pegelmessung Ge-
wasser
4

Langsame Pegeldnderung

Hohe Dampfung des Ausgangssignals bei
Wellenbildung

Eis- und Kondensatbildung an der Anten-
ne méglich

Schwemmgut sporadisch auf der Wasser-
oberflache

Durchflussmessung
Gerinne/Uberfall

Langsame Pegeléanderung
Ruhige bis bewegte Wasseroberflache

Uberflutung der Sensorantenne

¥ Messung oft aus kurzer Distanz mit Forde-
rung nach genauem Messergebnis
I Eis- und Kondensatbildung an der Anten-
ne méglich
Pumpstation/Pum- Teilweise stark bewegte Oberflache Stérsignalausblen-
penschacht Einbauten wie Pumpen und Leitern dung
% Mehrfachreflektionen durch flache Behal-
terdecke
! Schmutz- und Fettablagerungen an
Schachtwand und Sensor
Kondensatbildung am Sensor
Regentiberlaufbe- GroBvolumig Teilweise stark bewegte Oberflache -
cken (RUB) Teilweise unterir- Mehrfachreflektionen durch flache Behal-
¥ disch eingebaut terdecke
Kondensatbildung, Schmutzablagerungen
R am Sensor

Demonstration

Anwendungen bei
nicht typischen Fill-
standmessungen,
z.B. Geratetest

Geréatedemonstration
Objekterkennung/-tiberwachung

Schnelle Positionsanderungen einer Mess-
platte bei Funktionspriifung
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Anwendung - Schittgut

8 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

Bei "Schiittgut" liegen den Anwendungen folgende Merkmale zu-

grunde, auf die die Messeigenschaft des Sensors jeweils abgestimmt

wird:

Inbetriebnahme
Diztanzeinheit

H
gstanz Aolax -Uert)

wlank und hochs
Eunker (arokyvolumig)
Brecher

Halde

Demonstration

Eunker carokvolumig)
Brecher

Halde

Demanstration

oder rechteckig

GroBe Schittwinkel, variierende Schiitt-
lagen

Messung dicht am Beflllstrom

Sensormontage am beweglichen Forder-
band

Anwendung Behilter Prozess-/Messbedingungen Weitere Empfeh-
lungen
Silo Schlank und hoch Storreflexionen durch Schwei3nahte am Storsignalausblen-
Stehend zylindrisch | Behalter dung
Mehrfachechos/Diffuse Reflexionen durch | Ausrichtung der
unginstige Schittlagen mit feiner Kérnung | Messung auf den Si-
Variierende Schiittiagen durch Abzugstrich- | l0austauf
ter und Beflllkegel
Bunker GroBvolumig GroBer Abstand zum Medium Stérsignalausblen-
4 Steile Schiittwinkel, ungtinstige Schittlagen | 9UNg
durch Abzugstrichter und Beflllkegel
- Diffuse Reflexionen durch strukturierte Be-
hélterwénde oder Einbauten
Mehrfachechos/Diffuse Reflexionen durch
unglinstige Schittlagen mit feiner Kérnung
Wechselnde Signalverhaltnisse beim Abrut-
schen groBer Materialmengen
Brecher Messwertspriinge und variierende Schiittla- | Stérsignalausblen-
? gen, z. B. durch LKW-Beflllung dung
w Schnelle Reaktionsgeschwindigkeit
| GroBer Abstand zum Medium
Storreflexionen durch Einbauten oder
Schutzeinrichtungen
Halde GrofBvolumig Messwertspriinge z. B. durch Haldenprofil |-
? Stehend zylindrisch | und Traversen

Demonstration Anwendungen, die Geratedemonstration -
z nicht typische Fill- | opekterkennung/-tiberwachung
standmessungen . B o
sind, z. B. Gerite- Messwertuberprifung mit héherer Mess-
o tests genauigkeit bei Reflexion ohne Schuttgut,
v z.B. Uber eine Messplatte
Behalterhéhe Durch diese Auswahl wird der Arbeitsbereich des Sensors an die

Behélterhéhe angepasst. Damit wird die Messsicherheit bei den
unterschiedlichen Messbedingungen deutlich erhéht.
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Inbetribnabime Echalterhihe Eichalterhihe
Mediumtyp
Anwendung 30000 m m30 -DD

Echalterhihel o
Distanz A (wiax.-iifert)
gstanz B (ulin -Wtert) 0.0 1 120.00

Hinweis:
Unabhéangig davon ist zuséatzlich noch der Min.-Abgleich durchzufih-
ren (siehe nachfolgender Abschnitt).

e

Abgleich Da es sich bei einem Radarsensor um ein Distanzmessgerat handelt,
wird die Entfernung vom Sensor bis zur Mediumoberflache gemes-
sen. Um die eigentliche Fullguthbhe anzeigen zu kénnen, muss eine
Zuweisung der gemessenen Distanz zur prozentualen Héhe erfolgen
(Min.-/Max.-Abgleich).

Beim Abgleich geben Sie die jeweilige Messdistanz bei vollem und
leerem Behalter ein (siehe folgende Beispiele):

Flissigkeiten:

/—\@.\ ®
[ -1~ 100% ()
£l
ge
£2
w2
v " @

Abb. 51: Parametrierbeispiel Min.-/Max.-Abgleich - Fliissigkeiten

1 Min. Fiillstand = max. Messdistanz (Distanz B)
2 Max. Fiillstand = min. Messdistanz (Distanz A)
3 Bezugsebene
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8 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

Distanz A (Max.-Wert)

Schiittgiiter:

m
(39.37")

Y-+ -}-100% (2)

35m
(1378")

Low ()

Abb. 52: Parametrierbeispiel Min.-/Max.-Abgleich - Schiittgliter

1 Min. Fullstand = max. Messdistanz (Distanz B)
2 Max. Fiillstand = min. Messdistanz (Distanz A)
3 Bezugsebene

Sind diese Werte nicht bekannt, kann auch mit den Distanzen bei-
spielsweise von 10 % und 90 % abgeglichen werden.

Ausgangspunkt fur diese Distanzangaben ist immer die Bezugsebe-
ne, z. B. die Dichtflache des Gewindes oder Flansches. Angaben zur
Bezugsebene finden Sie in den Kapiteln "Montagehinweise" bzw.
"Technische Daten". Anhand dieser Eingaben wird dann die eigentli-
che Fullhéhe errechnet.

Der aktuelle Fullstand spielt bei diesem Abgleich keine Rolle, der
Min.-/Max.-Abgleich wird immer ohne Veréanderung des Mediums
durchgefihrt. Somit kénnen diese Einstellungen bereits im Vorfeld
durchgeflihrt werden, ohne dass das Gerat eingebaut sein muss.

Gehen Sie wie folgt vor:

1. Mit [->] den MenUpunkt Distanz A (Max.-Wert) auswéhlen und mit
[OK] bestatigen.
Inbetricbnahme Distanz A (vlax -Wert)

100.00 %

T 000 m
232 m

2. Mit [OK] den Distanzwert editieren und den Cursor mit [->] auf
die gewlinschte Stelle setzen.

3. Den gewlnschten Distanzwert fir 100 % mit [+] einstellen und
mit [OK] speichern.
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Diztanz A dax -ert)

=000.00

m
-0.50 12050
| I S E— —

4. Mit [ESC] und [->] zum Min.-Abgleich wechseln.

Distanz B (Min.-Wert) Gehen Sie wie folgt vor:

1. Mit [->] den MenUpunkt "Distanz B (Min.-Wert)" auswéahlen und
mit [OK] bestatigen.

Inbatrisbnahme Oiztanz B ulin.-Urert)

EBehdlterhihe
Diztanz & (ulax.-iliert) 0.00 %

B I

M = 120,00 m
Mdezsstellenname 232 m

2. Mit [OK] den Distanzwert editieren und den Cursor mit [->] auf
die gewuinschte Stelle setzen.

3. Den gewiinschten Distanzwert fir 0 % (z. B. Distanz vom Sensor
bis zum Behalterboden) mit [+] einstellen und mit [OK] speichern.
Der Cursor springt nun auf den Distanzwert.

Di=tanz B Qulin.-Wfert)

2120.00

-0.50 12050
S S E— —

8.4.3 Zugriffsschutz

Bluetooth-Zugangscode  Dieser Menlipunkt erméglicht es Ihnen, den werkseitigen Bluetooth-
Zugangscode auf Ihren persénlichen Bluetooth-Zugangscode zu
andern.

Zuariftszchutz EBluetooth-Zugangscode

Bedienung sperren
Inbetr 3 ]

Schutz der Parametrleung 999999
Gerdtecode

Erweiterte Einstellungen
-

® Hinweis:
1 Sie finden den individuellen, werkseitigen Bluetooth-Zugangscode
des Gerates auf dem mitgelieferten Informationsblatt "PINs und

Codes".
Schutz der Parametrie- Dieser Menupunkt ermdglicht es Ihnen, die Sensorparameter vor
rung unerwiinschten oder unbeabsichtigten Anderungen zu schitzen. Um

den Schutz zu aktivieren, miissen Sie einen 6-stelligen Geratcode
festlegen und eingeben.

Hinweis:

Bei SIL-Geraten ist der Schutz der Parametrierung ab Werk aktiviert.
Diese Gerate haben einen individuellen Geratecode. Sie finden ihn im
mitgelieferten Informationsblatt "PINs und Codes".

e
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Geratecode

Reset

8 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

Zugriffs=chutz Schutz der Parametrierung Schutz der Parametrierung

Eluetooth-Zugangscode Deaktiviert
z dar Parametrisrungl
Gerdtecode

Jetzt aktivieren?

Bei aktiviertem Schutz lassen sich die einzelnen Menlipunkte zwar
weiterhin anwéhlen und anzeigen. Die Parameter kénnen jedoch nicht
mehr geadndert werden.

Die Freigabe der Sensorbedienung ist zusatzlich in jedem beliebigen
MenUpunkt durch Eingabe des Geratecodes méglich.

Hinweis:
Bei geschutzter Parametrierung ist die Bedienung Uber andere Syste-
me ebenfalls gesperrt.

Dieser MenUpunkt erméglicht es lhnen, den Geratecode zu andern.
Er wird nur angezeigt, wenn zuvor der Schutz der Parametrierung
aktiviert wurde.

Zugriffsschutz Gerdtecode Gerdtecode
Blugtooth-Zugangscode Gerdtecode andern
hutz der Parametrieruna ﬂ]l] o000

OK? i

Hinweis:
Der geénderte Geratecode ist auch fir die Bedienung Uber andere
Systeme wirksam.

8.4.4 Reset

Bei einem Reset werden vom Anwender durchgeflihrte Parameterein-
stellungen auf die Werte der Werkseinstellungen zurlickgesetzt. Die
Werte finden Sie in Kapitel "Mendiiibersicht".

Reset (Werk=einstellungen
Inbetriebnahme
Fugriffsschutz ilfer Reset wirklich
Heu starten durchfithren?

E terte Einstellungsn
Diagnose
el

Information:

Die Sprache und der Bluetooth-Zugangscode werden dabei nicht
zurlickgesetzt, eine aktuell laufende Simulation wird jedoch abgebro-
chen.

Reset - Werkseinstellungen:

e Wiederherstellen der werkseitigen sowie der auftragsspezifischen
Parametereinstellungen

e Zurlcksetzen eines anwenderseitig eingestellten Messbereiches
auf den empfohlenen Messbereich (siehe hierzu Kapitel " Techni-
sche Daten")

e Ldschen einer angelegten Storsignalausblendung, einer frei
programmierte Linearisierungskurve sowie des Messwert- und
Echokurvenspeichers®

9 Die Ereignis- und Parameteranderungsspeicher bleiben erhalten.
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Temperatureinheit

Dampfung

Stromausgang - Aus-
gangswert

Stromausgang - An-

A

fangs-/Endwert Kennlinie

Reset - Neu starten:
Wird verwendet, um das Geréat neu zu starten, ohne die Betriebs-
spannung auszuschalten.

Hinweis:

Fur die Zeitdauer des Resets andert das Gerat sein Verhalten gegen-
Uber dem normalen Messbetrieb. Beachten Sie deshalb folgendes fir
nachgeschaltete Systeme:

e Der Stromausgang gibt das eingestellte Storsignal aus
e Die Asset-Management-Funktion gibt die Meldung "Maintenance"
aus

8.4.5 Erweiterte Einstellungen
In diesem Menupunkt wahlen Sie die Temperatureinheit des Gerates.

Erweiterte Einstellungen Temperaturainheit
Zugriffssehutz Temperatureinheit]
DEmpfung ]
Stromausgang F
Linearisierung K
ﬂ(alierung

Zur Dampfung von prozessbedingten Messwertschwankungen stel-
len Sie in diesem MenUpunkt eine Integrationszeit von 0 ... 999 s ein.

Integrationszeit ()

(100
* EEE]

Erweiterte Einstellungan Integrationszeit (t
Temperatursinheit
0s
Stromausgang

Linearisiarung 1

Shalierung L
-

In diesem MenUpunkt legen Sie fest, welcher Messwert tiber den
jeweiligen Stromausgang ausgegeben wird:

(Ausganaswert

Erweiterte Einstellunasn Stromausgang
Temperatureinheit

Ju} furn .

Awsgangskennlinie
Strombereich
“Yerhalten bei Stirung

Distanz
Shaliert
e

Linearisierung
Skalierung
o

Folgende Auswahlmdglichkeiten stehen zur Verfligung:

Prozent

Linearisierte Prozent
Fallhéhe

Distanz

Skaliert
Messsicherheit
Elektroniktemperatur
Messrate
Betriebsspannung

Hier legen Sie fest, welche H6hen des Ausgangswertes zu den
Stromwerten 4 mA und 20 mA gehdéren.

Stromauzgang Anfanaswert Kennlinie (Anfangswert Kennlinie
0% [2000.00
s = dE
Ausgangskennliniz 0.00 dB 939 99 999 .99

Strombereich
-
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8 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

Stromausgang - Aus-
gangskennlinie

Stromausgang - Strom-
bereich

Stromausgang - Verhalten
bei Stérung

Linearisierung

Stromausgang Endwert Kennlinia [Endwert Eennlini
Auzgangswert
Anfangswert Kennlinie 100 % 1 0 0 . 0 0
£ dB
Strombereich 100.00 dB PR AR e i
-
Hinweis:

Dieser MenUpunkt steht nur zur Verfigung, wenn einer der folgenden
Ausgangswerte fiir den Stromausgang gewahlt wurde:

Messsicherheit
Elektroniktemperatur
Messrate
Betriebsspannung

Im MenUpunkt "Stromausgang - Ausgangskennlinie" wahlen Sie fir
0 ... 100 % Ausgangswert aus, ob die Kennlinie des Stromausganges
steigt (4 ... 20 mA) oder fallt (20 ... 4 mA).

Stromausgang Ausgangskennlinia A uzgangzkennlinie
Anfangswert Kennlinie
Endwert Kennliniz
E an: rinlinief
Strombereich
Eerhalten bei Starung

[0.100 T E4. 20mA__ [w]

Im Menlpunkt "Stromausgang - Strombereich" legen Sie den Bereich
des Stromausganges als 4 ... 20 mA oder 3,8 ... 20,5 mA fest.
Stromausgang Strombereich Strombereich

Endwert Kennliniz
Jal ninlinie
i

[3.8... 20,5 ma []

Im Menupunkt "Stromausgang - Verhalten bei Stérung" legen Sie das
Verhalten des Stromausganges bei Stérungen als < 3,6 mA, 221 mA
bzw. letzter Messwert fest.

Stromausgang ‘werhalten bei Starung “erhalten bei Starung
Auzgangshkennlinie
Strombereich

7
[E3EmA [ B

Letzter giiltiger hesswert

Eine Linearisierung ist bei allen Behaltern erforderlich, bei denen das
Behaltervolumen nicht linear mit der Fillstandhdhe ansteigt und die
Anzeige oder Ausgabe des Volumens gewlinscht ist. Entsprechen-
des gilt auch fur Durchflussmessbauwerke und den Zusammenhang
zwischen Durchfluss und Fullstand.

Fur diese Messsituationen sind entsprechende Linearisierungskurven
hinterlegt. Sie geben das Verhéltnis zwischen prozentualer Flllstand-
héhe und Behéltervolumen bzw. Durchfluss an. Die Auswahl ist ab-

hangig vom gewahlten Linerarisierungstyp Flussigkeit bzw. Schittgut.

Erweiterte Einstellungen Linearisieruna Linearisierung
Dampfung WL inear] RaLirear]
Liegendar Rundtank Konischer Boden
3 Kugeltank Pyramidenboden
Skalierung “wanturi Schrigboden
énzeige Pvalmer-Boqus-FIume Frei programmierbar
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® Hinweis:
1 Die gewahlte Linearisierung gilt fir die Messwertanzeige und den
Signalausgang.

Je nach Medium und Behélterboden wird zuséatzlich noch die Zwi-
schenhdhe eingegeben, sieche néchster Menupunkt.

Linearisierung - Zwi- Die Zwischenhéhe ist der Beginn des zylindrischen Bereichs, z. B. bei
schenh6he Behaltern mit konischen Boden.
Erweiterte Einstellungsn Linearisierung Zwischenhihe b

Dampfuna

. [Fanizcher Eeden || mn D . 0 0
m

3 Zwizchenhihe b

Anzeige 0.00 m 0.00 120.00
Skalierung Im Menupunkt "Skalierung" definieren Sie die Skalierungsgré3e und

-einheit sowie das Skalierungsformat. Dies erméglicht z. B. die Anzei-
ge des Fullstand-Messwertes fur 0 % und 100 % auf dem Display als
Volumen in Liter.

Erweiterte Einztellungan Skalierung Shalierung=gribe

Stromausgang

Linearisierung |UD|UITIEn | |
Ehalierung
Anzeige Shkalierung

[Shalierungseinheit

E‘;tiirsignalausblendung ||I |v|
Anzeige - Sprache des Dieser Menupunkt ermdglicht Ihnen die Einstellung der gewtinschten
Meniis Landessprache.

Erweiterte Einstellungan Anizeige

Lineariziarung B |

Shali Darstellung English

B Anzeigewert 1 Frangais

Storsignalausblendung Anzeigewert 2 Espariol

Dvatum."Uhrzeit Beleuchtuna @rtugués

Folgende Sprachen sind verfugbar:

Deutsch
Englisch
Franzdsisch
Spanisch
Portugiesisch
Italienisch
Niederlandisch
Russisch
Chinesisch
Japanisch
Polnisch
Tschechisch
Tarkisch

Anzeige - Darstellung Mit der Taste [->] wechseln Sie zwischen drei verschiedenen Anzei-
gemodi:

o Messwert in groB3er Schrift

o Messwert sowie entsprechende Bargraph-Darstellung

o Messwert sowie zweiter auswéhlbarer Wert, z. B. Elektroniktem-
peratur
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8 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

Anzeige - Anzeigewert
1,2

Anzeige - Beleuchtung

Storsignalausblendung

[Anzaige Dar=tellung Darstellung
Sprache des Menls
Anzeigewert 1 Mazzwert mit Bargraph
Anzeigewert 2 Zwei Messwerta
Belauchtung

[Meszwert [

Mit der Taste "OK" wechseln Sie bei der ersten Inbetriebnahme eines
werkseitig gelieferten Gerates in das Auswahlmenu "Landessprache".

In diesem Menipunkt legen Sie fest, welche Messwerte auf dem
Display angezeigt werden.

Funzeige Anzeigewert 1 Anzeigewert 2
Sprache des Menis Prazent Skaliert
arstellung Lin.-Prozent Mezzsicherheit

i
B wert 1 waF iillhihe . [ stemperatur]
Anzeigewert 2 Distanz Stromauzgang
EBeleuchtung gr.aliert ————————————————————

Das Anzeige- und Bedienmodul verfligt tber eine Hintergrundbe-
leuchtung fur das Display. In diesem Menlpunkt schalten Sie die
Beleuchtung ein bzw. aus. Die erforderliche Hohe der Betriebsspan-
nung finden Sie in Kapitel "Technische Daten".

Anzeige EBezleuchtung
Sprache des Menis
Darstellung EIH

Anzeigewert 1
Anzeigewert 2
] chtunagl

Hinweis:
Bei aktuell nicht ausreichender Spannungsversorgung wird die Be-
leuchtung vorlibergehend ausgeschaltet (Erhalt der Geratefunktion).

Folgende Gegebenheiten verursachen Storreflexionen und kénnen
die Messung beeintrachtigen:

e Hohe Stutzen

e Behéltereinbauten, wie Verstrebungen

e Ruhrwerke

e Anhaftungen oder Schwei3néhte an Behélterwanden

Eine Storsignalausblendung erfasst, markiert und speichert diese
Storsignale, damit sie flr die Flllstandmessung nicht mehr bertick-
sichtigt werden.

Hinweis:
Die Stérsignalausblendung sollte bei geringem Fillstand erfolgen,
damit alle evtl. vorhandenen Storreflexionen erfasst werden kdnnen.

Neu anlegen:
Gehen Sie wie folgt vor:

1. Mit [->] den MenUpunkt "Stdrsignalausblendung" auswéahlen und

mit [OK] bestatigen.
Erweitarte Einstallungen Starzighalausblendung
Shalierung mu O U O
bl & E £ : " -
Datumhraeit
iART-Betriebsart 0.00 120.00
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Datum/Uhrzeit

HART-Betriebsart

e

e

2. Zweimal mit [OK] bestatigen und die tatséchliche Distanz vom
Sensor bis zur Oberflache des Mediums eingeben.

3. Alle in diesem Bereich vorhandenen Stérsignale werden nun
nach Bestatigen mit [OK] vom Sensor erfasst und abgespeichert.

Hinweis:

Uberpriifen Sie die Distanz zur Mediumoberflache, da bei einer
falschen (zu groBen) Angabe der aktuelle Flllstand als Stérsignal
abgespeichert wird. Somit kann in diesem Bereich der Fullstand nicht
mehr erfasst werden.

Wourde im Sensor bereits eine Stdrsignalausblendung angelegt, so er-
scheint bei Anwahl "Stérsignalausblendung" folgendes Menufenster:

Stirsignalaushlendung

Meu anlagen
Alles [aschen
Erweitern

Alles 16schen:
Eine bereits angelegte Storsignalausblendung wird komplett geldscht.

- Dies ist sinnvoll, wenn die angelegte Stérsignalausblendung nicht
mehr zu den messtechnischen Gegebenheiten des Behalters passt.

Erweitern:

Eine bereits angelegte Stdrsignalausblendung wird erweitert. Dabei
wird die Distanz zur Mediumoberflache der angelegten Stérsignal-
ausblendung angezeigt. Dieser Wert kann nun verandert und die
Stdrsignalausblendung auf diesen Bereich erweitert werden.

- Dies ist sinnvoll, wenn eine Storsignalausblendung bei einem zu
hohen Fillstand durchgeflihrt wurde und damit nicht alle Stérsignale
erfasst werden konnten.

In diesem Menupunkt wird die interne Uhr des Sensors auf die ge-
winschte Zeit eingestellt.

Erweiterte Einstellunasn
Anzeige
Stirsignalausblendung
HART-Betriebsart
Bvetriebsart

Hinweis:
Das Gerat ist bei Auslieferung werkseitig auf CET (Central European
Time) eingestellt.

In diesem Menupunkt legen Sie die HART-Betriebsart fest und geben
die Adresse bei Multidrop-Betrieb an.

HART-Adresse 0:
Im Menupunkt "Ausgangsmode" wird "Analoger Stromausgang"
angezeigt und ein 4 ... 20 mA-Signal ausgegeben.

HART-Adresse abweichend von 0:
Im Menupunkt "Ausgangsmode" wird "Fixer Strom (4 mA)" angezeigt
und es wird unabhangig vom aktuellen Fllstand ein festes 4 mA-
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8 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

Betriebsart

Gerateeinstellungen
kopieren

Signal ausgegeben. Der Flllstand wird digital iber das HART-Signal
ausgegeben.
In der Betriebsart "Fixer Strom" kénnen bis zu 63 Sensoren an einer

Zweidrahtleitung betrieben werden (Multidrop-Betrieb). Jedem Sen-
sor muss eine Adresse zwischen 0 und 63 zugeordnet werden.

Erweiterte Einstellungen HART-Adresse HART-Adresse
Stérsignalausblenduna 0 10
Datumhrzei
HART-E:

de Ausgangsmode

ST e [Analoger Stromausgang  [we]|  |[Ficer $trom 4 mAY ]

Gerdteeinstell. kopieren
-

Dieser MenUpunkt enthalt betriebstechnische Einstellungen des
Sensors.

Betriebsart:
Uber die Betriebsart werden lander- oder regionenspezifische Ein-
stellungen fir die Radarsignale festgelegt.

Eetriebzart Ectriebsart

RaE=triebsart 1
Betriebsart 2
Betriebsart 2
Betriebsart 4

Erweiterte Einstellungen
Datumdhrzeit
HART-Betriebsart
E: 1]
Gerdtesinztell. kopiaran
Spezialparameter
-

e Betriebsart 1: EU, Albanien, Andorra, Aserbaidschan, Australien,
Belarus, Bosnien und Herzegowina, GroBbritannien, Island,
Kanada, Liechtenstein, Moldavien, Monaco, Montenegro, Neu
Seeland, Nord-Mazedonien, Norwegen, San Marino, Saudi Ara-
bien, Schweiz, Serbien, Stidafrika, Turkei, Ukraine, USA

e Betriebsart 2: Brasilien, Japan, Stidkorea, Taiwan, Thailand

e Betriebsart 3: Indien, Malaysia

e Betriebsart 4: Russland, Kasachstan

Hinweis:
Je nach Betriebsart kdnnen sich messtechnische Eigenschaften des
Gerates andern (siehe Kapitel "Technische Daten, Eingangsgrof3e").

Spannungsversorgung:
Uber die Spannungsversorgung wird festgelegt, ob der Sensor per-
manent oder nur auf bestimmte Anforderungen in Betrieb ist.

EBetriebzart

Spannungsversorgung

Betrichsart

Rdrermanente \Wersoraunal
Micht perm. %WYarsorgung

Folgende Funktionen

stehen zur Verfigung:

Erweiterte Einstellungen
HART-Betrieh=art
Betri

Gerdtesinstel. kopieren

Gerateeinstellungen
kopieren?

Gerdtesinstell. kopieren

E or |aden|
In Senzor schreiben

Aus Sensor laden:

Daten aus dem Sensor in das Anzeige- und Bedienmodul speichern
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Spezialparameter

Diagnosestatus

e

e

In Sensor schreiben:
Daten aus dem Anzeige- und Bedienmodul in den Sensor speichern

Folgende Gerateeinstellungen werden hierbei kopiert:

Messstellenname
Anwendung
Einheiten
Abgleich
Dampfung
Stromausgang
Linearisierung
Skalierung
Anzeige
PV-Abgleich
Betriebsart
Diagnoseverhalten

Die kopierten Daten werden in einem EEPROM-Speicher im Anzeige-
und Bedienmodul dauerhaft gespeichert und bleiben auch bei Span-
nungsausfall erhalten. Sie kdnnen von dort aus in einen oder mehrere
Sensoren geschrieben oder zur Datensicherung fur einen eventuellen
Elektroniktausch aufbewahrt werden.

Hinweis:

Vor dem Speichern der Daten in den Sensor wird zur Sicherheit
geprtift, ob die Daten zum Sensor passen. Dabei werden der Sensor-
typ der Quelldaten sowie der Zielsensor angezeigt. Falls die Daten
nicht passen, so erfolgt eine Fehlermeldung bzw. wird die Funktion
blockiert. Das Speichern erfolgt erst nach Freigabe.

Spezialparameter dienen dazu, den Sensor an besondere Anforde-
rungen anzupassen. Dies ist jedoch nur in seltenen Fallen erforder-
lich.

Andern Sie die Spezialparameter jedoch nur nach Riicksprache mit
unseren Servicemitarbeitern.

Erweiterte Einstellungan Experteneinstellungan <P 01

Betricbzart Reset
Gerdtesinstell. kopieren
3o ar ame ter|

SP 02
5P 03
5P 04
-

Ja
KHein]

Temperatureinheit
-

Uber "Reset" lassen sich die Spezialparameter auf die Werkseinstel-
lungen zurlicksetzen.

Hinweis:
Die Spezialparameter werden in einem separaten Abschnitt am Ende
des Kapitels "Parametrierung" beschrieben.

8.4.6 Diagnose

In diesem Menupunkt wird folgendes angezeigt:

e Diagnosestatus (Geréatezustand OK bzw. Fehlermeldungen)

e Anderungszahler (Anzahl der Parameteranderungen)

e Aktuelle Checksumme CRC (Prifsumme fiir Plausibilitat der ein-
gestellten Parameter) mit Datum der letzten Anderung
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Echokurve

Messwerte/Schleppzeiger

Diagnoseverhalten

Sensorinformationen

e Checksumme (CRC) der letzten SIL-Verriegelung mit Datum

Diagnose Dizanosestatus
Zuariffsschutz Clizal
Reszet Echokurve
Sehleppaeiger
Senzorinformationen

Sensormerkmale
-

A 3hler
Checksumme (CRECD

Bedienung sperren
-

Die "Echokurve" stellt die Signalstarke der Echos uber den Mess-
bereich in dB dar. Dies ermdglicht eine Beurteilung der Qualitat der
Messung.

Ciagrose Echokurve
Diggnosestatus [ldﬁBD]
Echok - Zaom)|
Schleppzeiger T4 F-Znom
Sensorinformationan 0 Unzoom
Svensorrnerkmale T o T2428

Die gewahlte Kurve wird laufend aktualisiert. Mit der Taste [OK] wird
ein Untermenil mit Zoom-Funktionen gedffnet:

e "X-Zoom": Lupenfunktion flr die Messentfernung

e "Y-Zoom": 1-, 2-, 5- und 10-fache VergréBerung des Signals in
"JB"

e "Unzoom": Ricksetzen der Darstellung auf den Nennmessbereich
mit einfacher VergréBerung

Folgende, vom Sensor gespeicherte Min.-/Max.-Werte, werden im
MenUpunkt "Messwerte/Schleppzeiger" angezeigt:

e Distanz
Messsicherheit
Messrate
Elektroniktemperatur
Betriebsspannung

Die Taste [OK] 6ffnet im jeweiligen Schleppzeiger-Fenster eine
Reset-Funktion:

Cizgrose Diztanz Diztanz
Diagnosestatus
Echokurve ﬁ!(t.uelll %g% Schleppzeiger
ger| inimal . m i
Senzorinformationen hizximal 16.27 zuriicksetzen
Sensormerkmale oK?
¥ E

Mit der Taste [OK] werden die Schleppzeiger auf die aktuellen Mess-
werte zurlickgesetzt.

In diesem Menlpunkt legen Sie fest, was der Signalausgang bei ei-
nem Echoverlust ausgibt. Dazu wird die Zeit nach einem Echoverlust
bis zu einer Stérmeldung ausgewahlt.

Diagnose ‘Werhalten bei Echowverlust Zeit bis Stérmeldung
Echokurire
Schleppzeiger W etater o mn 15
Dizanozewerhalten Wifar tungsmelduna
Sensorinformationen Starmeldung 1 s 1800
Svensormerkmale L

In diesem Menti lesen Sie folgende Informationen zum Gerat aus:

e Geratename
e Bestell- und Seriennummer
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Sensormerkmale

Simulation

Geratespeicher

o

e Hard- und Softwareversion
o Device Revision
o Werkskalibrierdatum

Sowie zusatzlich je nach Gerateausfiihrung:

Gerateadresse

Loop Current Mode
Fieldbus Profile Rev.
Expanded Device Type
Sensor nach SIL
Sensor nach WHG
Bustype ID

Diagnose

Echokurve
Schleppzeiger

E rinformationen|

Sensorinformationan
Gerdtename)
Bestellnummer
Seriennummer
Softwareversion
ﬂardwareversion

Simulation
-

Der Menipunkt "Sensormerkmale" liefert Sensormerkmale wie Zulas-
sung, Prozessanschluss, Dichtung, Messbereich etc.

Diganose Sensormerkmale
Sehleppzeiger
enzorinformationen Jetzt
rmerkmiale = >
Simulation anzeigen:
Qerﬁtesneicher

In diesem Menupunkt simulieren Sie Messwerte Uber den Strom-
ausgang. Damit lasst sich der Signalweg, z. B. Uber nachgeschaltete
Anzeigegerate oder die Eingangskarte des Leitsystems testen.

Diagnose Simulation Simulation
Sensormerkmale Meszsicherheit
tion Lin -Prozent Elektroniktemperatur
i Fiillhihe hi ratel
E Distanz Eetriebsspannung
Diagnosestatus Skaliert Stromausgang
- o -

Waéhlen Sie die gewlinschte SimulationsgréBe aus und stellen Sie
den gewlinschten Zahlenwert ein.

Vorsicht:

Bei laufender Simulation wird der simulierte Wert als 4 ... 20 mA-
Stromwert und als digitales HART-Signal ausgegeben. Die Statusmel-
dung im Rahmen der Asset-Management-Funktion ist "Maintenance".

Hinweis:
Der Sensor beendet die Simulation automatisch nach 60 Minuten.

Um die Simulation manuell vorab zu deaktivieren, driicken Sie die
[ESC]-Taste und bestatigen Sie die Meldung mit der [OK]-Taste.

Simulation

Simulation
deaktivieren

OK?

Der Menupunkt Geratespeicher bietet folgende Funktionen:

70

VEGAPULS 6X * Modbus- und Levelmaster-Protokoll

£0€01¢-3A-655S 10}



1015559-DE-240307

8 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

SP01 - Begrenzung
Messbereichsbeginn
aktivieren

A

SP02 - Manuelle Begren-
zung des Messbereichs-

beginns

SPO03 - Sicherheit am

Behalterboden bzw. am

Messbereiches

Diagnoze Echokurve Inbetrisbnahme
Sensormerkmale

Sirmul

Geratespeicher

Echokurve Inbetrisbnahme

Echokurve speichern

Echokurvenspeichar

Diagnosestatus
el

OK?

Echokurve der Inbetriebnahme:

Die Funktion "Echokurve der Inbetriebnahme" erméglicht es, die
Echokurve zum Zeitpunkt der Inbetriebnahme zu speichern. Die Spei-
cherung sollte bei mdéglichst geringem Fullstand erfolgen.

Hinweis:
Dies ist generell zur Nutzung der Asset-Management-Funktionalitat
empfehlenswert, sogar zwingend erforderlich.

Echokurvenspeicher:

Die Funktion "Echokurvenspeicher" ermdglicht es, bis zu zehn
beliebige Echokurven zu speichern, um z. B. das Messverhalten des
Sensors bei bestimmten Betriebzustédnden zu erfassen.

Mit der Bediensoftware PACTware und dem PC kdnnen die gespei-
cherten Echokurven hochaufgelést angezeigt und genutzt werden,
um Signalveranderungen Uber die Betriebszeit zu erkennen. Zusétz-
lich kann die Echokurve der Inbetriebnahme auch im Echokurven-
fenster eingeblendet und mit der aktuellen Echokurve verglichen
werden.

8.4.7 Spezialparameter

Hier wird eine Begrenzung des Messbereichsbeginns aktiviert. Die
Einstellung des entsprechenden Distanzwertes erfolgt im Spezialpa-
rameter SP02.

- Messwertspriinge auf ein sich &nderndes Stdrsignal im Nahbereich
kénnen dadurch verhindert werden.

Hinweis:

Die Aktivierung bedeutet jedoch auch, dass bei einer Uberfiillung
Uber den Messbereichsbeginn hinaus der Sensor das Fllstandecho
nicht mehr akzeptiert. Es erfolgt hier evil. ein Messwertsprung auf ein
Vielfachecho.

Hier erfolgt eine individuelle Begrenzung des Messbereichsbeginns
unabhéngig vom 100 %-Abgleich. Der eingegebene Distanzwert in
"m" muss immer zwischen dem Sensorbezugspunkt und dem maxi-
malen Fullstand liegen.

— Echos zwischen dem Sensorbezugspunkt und diesem Wert wer-
den nicht mehr detektiert.

Dies ist ein zuséatzlicher Distanzwert "m", der zum Spezialparameter
SP24 addiert wird, um bei unzureichenden Reflexionen am Behalter-
boden den Nullpunkt zuverléssig zu erkennen.

— Die Echoerkennung unterhalb des 0 %-Abgleiches soll die sichere
Detektion eines Echos bei véllig leerem Behalter unterstitzen.
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SP04 - Korrektur der Aus-

Dieser Parameter in "%" dient zur Korrektur einer Laufzeitverschie-

breitungsgeschwindigkeit bung oder einer veranderten Ausbreitungsgeschwindigkeit des

SP05/06 - Faktor fiir
Rauschmittelung stei-
gend/fallend

A

SPO07 - Filterfunktion
"Rohwertkurve glatten"
deaktivieren

A\

SP08 - Offset Detektions-
kurve zur Echoanalyse

Radarsignals.

— Damit werden Messabweichungen durch langeren Laufstrecken in
Standrohren oder eine héhere Permittivitatszahl der Atmosphare im

Behalter ausgeglichen (z. B. bei Gasen und Dampfen besonders bei
hohen Driicken).

Die Rauschmittelung ist eine zeitliche, gleitende Mittelwertbildung
aller vom Sensor empfangenen Signale. Der eingestellte Faktor
bestimmt als Exponent zur Basis 2 die Anzahl der gemittelten
Echokurven (Beispiel: Faktor 2 entspricht der Mittelung von 22 [= 4]
Echokurven).

- Einsatz bei Stérsignalen durch sporadische Echos, z. B. von Ruhr-
werksfligeln. Die Stdrsignale erhalten durch einen gréBeren Wert von
SPO05 eine geringere Relevanz bzw. Amplitude. Sie werden damit in
ihrer Bewertung stérker unterdrickt.

- Einsatz bei Flllstandechos mit sich &ndernder Amplitude, z. B.
durch eine turbulente Mediumoberflache. Die Flllstandechos erhal-
ten durch einen gréBeren Wert von SP06 eine groBere Relevanz bzw.
konstante Amplitude. Sie werden damit in ihrer Bewertung starker
angehoben.

Hinweis:

Ein héherer Faktor fir Rauschmittelung kann zu einer Verlangerung
der Reaktionszeit bzw. einer Verzégerung der Messwertaktualisierung
fihren.

Dieser Parameter ist werkseitig immer eingeschaltet. Er wirkt als digi-
tales Filter Uber die Rohwertkurve in Abhangigkeit von der gewéahlten
Anwendung.

- Er bewirkt prinzipiell eine Verbesserung der Messsicherheit.

Hinweis:
Ein Ausschalten ist deshalb nur in sehr speziellen, abzuklarenden
Anwendungsféllen sinnvoll.

Die Detektionskurve lauft oberhalb der Echokurve mit einem defi-
nierten Abstand (Offset). Nur die Echos, die die Detektionskurve
Uberschreiten, werden detektiert und verarbeitet.

Dieser Spezialparameter in "dB" beeinflusst die Empfindlichkeit des
Gerates gegenlber allen Echos im Messbereich.

- Eine Erhéhung des dB-Wertes reduziert die Empfindlichkeit der
Echoerkennung und Signalanalyse.

Hinweis:

Dies wirkt sich im gleichen MaBe auf das Fullstandecho aus. Deshalb
erfolgt die Anwendung nur bei stark schwankenden Stérsignalen und
gleichzeitig guten Reflexionseigenschaften des Mediums.
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8 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

SP09 - Mindestmess-
sicherheit fiir Fillstan-
dechoauswahl

SP10 - Zusétzliche
Sicherheit der Storsignal-
speicherung

A

SP12 - Funktion "Echos
zusammenfassen" akti-
vieren

SP13 - Amplitudendiffe-
renz bei Funktion "Echos
zusammenfassen"

SP14 - Echoabstand fiir
Funktion "Echos zusam-
menfassen"

SP15 - Funktion "Erstes

groBes Echo" aktivieren

SP16 - Mindestamplitude
"Erstes groBes Echo"

SP17 - Breite Fokussier-
bereich

Die Messsicherheit ist die Differenz zwischen Echoamplitude und De-
tektionskurve. Dieser Parameter definiert die erforderliche Mindest-
Messsicherheit in "dB", die ein Echo innerhalb des Fokussierbereichs
haben muss, um als Fullstandecho akzeptiert zu werden.

- Durch Eingabe einer Mindestmesssicherheit werden Stérsignale
unterhalb dieses Wertes nicht als Fullstandecho akzeptiert.

Dieser Parameter erhoht die bereits angelegte Stérsignalausblen-
dung um den Eingabewert in "dB" liber den gesamten, gespeicherten
Stdrsignalbereich. Er wird angewandt, wenn zu erwarten ist, dass
Stdrsignale wie von Flillgutanhaftungen, Kondensatbildung oder
Ruhrwerken in ihrer Amplitude anwachsen.

- Eine Erhéhung des Wertes verhindert, dass ein solches Stérsignal
als Fullstandecho akzeptiert wird.

Hinweis:

Eine Erhéhung ist bei sehr stark schwankenden oder in ihrer Ampli-
tude zunehmenden Stérsignalen sinnvoll. Von einer Reduzierung des
Wertes der Werkseinstellung wird abgeraten.

Diese Funktion dient zur Aktivierung und Auswahl der Funktion
"Echos zusammenfassen". Sie besteht aus den Einzelparametern
"SP13 - Amplitudendifferenz bei Funktion "Echos zusammenfassen

m

und "SP14 - Echoabstand fiir Funktion "Echos zusammenfassen™.

m

- Das hilft, Messwertspriinge zu unterdriicken, die sich bei Schitt-
gutanwendungen durch Schuttkegel bzw. Entleerungstrichter bei
Befllung bzw. Entleerung ergeben.

Dieser Parameter in "dB" bestimmt, wie grof3 die Amplitudendifferenz
zweier benachbarter Echos maximal sein darf, damit sie zusammen-
gefasst werden.

Dieser Parameter in "m", der hier eingegeben wird, bestimmt, wie
grof3 der Abstand zwischen dem Endpunkt des ersten Echos und
dem Anfangspunkt des zweiten Echos maximal sein darf, damit sie
zusammengefasst werden.

Bei Aktivierung dieses Parameters wird das erste, nicht als Stérecho
gespeicherte Echo mit ausreichend groBer Amplitude als Produk-
techo ausgewahit.

— Das ist sinnvoll bei sehr gro3en Vielfachreflexionen z. B. durch eine
runde Behalterdecke.

Dieser Parameter in "dB" bestimmt, wie viel kleiner die Nutzechoamp-
litude im Vergleich zum gréBten Echo sein darf, damit es als erstes
groBBes Echo und damit als Produktecho bewertet wird

- Bis zu diesem Wert wird damit ein relativ schwaches Reflexionssig-
nal des Mediums als Messwert ausgegeben.

Dieser Parameter bestimmt die Messfensterbreite "m" um das aktuell
gemessene Fullstandecho. Nur innerhalb dieses Fokussierbereiches
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8 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

SP18 - Mindestmess-
sicherheit auBerhalb
Fokussierbereich

SP19 - Zeit zum Offnen
des Fokusierbereiches

SP22 - Messwertoffset

SP24 - Faktor fiir zu-
satzliche Sicherheit am
Messbereichsende

SP HART - HART-Signal

SP SIL - Safety Integri-
ty Level-Funktion

Auf Papier

werden Veranderungen (Ort, Amplitude, Anzahl der Echos) zur Be-
wertung des aktuellen Flillstandes akzeptiert.

— Bei einer Erhdhung dieses Wertes werden sehr schnelle Fullstan-
danderungen z. B. durch einstlirzende Wechten oder schwallartige
Beflllung/Entleerung auch in einem erweiterten Bereich akzeptiert.

Die Messsicherheit ist die Differenz in "dB" zwischen Echoamplitude
und Detektionskurve. Dieser Parameter definiert die erforderliche
Mindestmesssicherheit, die ein Echo auBerhalb des Fokussierberei-
ches haben muss, um als Nutzecho akzeptiert zu werden.

- Dies ist sinnvoll, um den Messwert auch bei sporadischem Verlust
der Fullstandsignals, z. B. bei Schaumbildung, zu halten.

Istinnerhalb des Fokussierbereiches keine Reflexion mehr zu
erkennen, so 6ffnet sich ein Messfenster. Dieser Parameter legt die
Zeitdauer in "s" bis zum Offnen fest. Dies kann z. B. bei Filllstandan-
derung ohne auswertbares Reflexionssignal oder bei einem Echo
auBerhalb des Fokussierbereiches mit groBerer Nutzechowahr-
scheinlichkeit der Fall sein.

- In der Folge wird nach Erreichen dieses Echos mit héherer
Nutzechowahrscheinlichkeit dieses als Nutzecho gewertet und als
aktueller Fillstand ausgegeben.

Die Bezugsebene fir die Messung ist bei Radarsensoren die
Flanschunterkante bzw. die Dichtflache des Gewindes. Auf diese
Bezugsebene werden die Sensoren werkseitig kalibriert. Dieser Pa-
rameter ermdglicht eine Anpassung dieser werkseitigen Einstellung,
z. B. an nachtréaglich angebaute Montagevorrichtungen wie Adapter-
flansche, Gewindeadapter usw.

- Ein dadurch mdglicher Offsetfehler (gleichbleibender Fehler der
gemessenen Distanz Uber den gesamten Messbereich) wird tber
diese Eingabe kompensiert.

Dieser Wert in "%" ist auf den Messbereich bezogene, zusétzliche
Sicherheit unterhalb des 0 %-Abgleiches.

- Er unterstitzt die Detektion eines Echos bei vollig leerem Behalter
auch bei ungunstigen Behélterbodenformen.

Dieser Parameter dient zum Aktivieren/Deaktivieren des HART-
Signals im Ausgang.

Dieser Parameter dient zum Aktivieren/Deaktivieren der Safety Integ-
rity Level-Funktion.

8.5 Parametrierdaten sichern

Es wird empfohlen, die eingestellten Daten zu notieren, z. B. in dieser
Anleitung und anschlieBend zu archivieren. Sie stehen damit fir
mehrfache Nutzung bzw. fiir Servicezwecke zur Verfligung.
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8 Mit dem Anzeige- und Bedienmodul in Betrieb nehmen

Im Anzeige- und Bedien- Ist das Gerat mit einem Anzeige- und Bedienmodul ausgestattet,
modul so kénnen die Parametrierdaten darin gespeichert werden. Die

Vorgehensweise wird im Menupunkt "Geréteeinstellungen kopieren"

beschrieben.
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9 Mit Smartphone/Tablet in Betrieb nehmen (Bluetooth)

Systemvoraussetzungen

Verbindung aufbauen

Authentifizieren

9 Mit Smartphone/Tablet in Betrieb nehmen
(Bluetooth)

9.1 Vorbereitungen

Stellen Sie sicher, dass lhr Smartphone/Tablet die folgenden System-
voraussetzungen erflllt:

e Betriebssystem: iOS 13 oder neuer
e Betriebssystem: Android 5.1 oder neuer
e Bluetooth 4.0 LE oder neuer

Laden Sie die VEGA Tools-App aus dem "Apple App Store", dem
"Google Play Store" bzw. dem "Baidu Store" auf lhr Smartphone oder
Tablet.

Stellen Sie sicher, dass die Bluetooth-Funktion des Anzeige- und
Bedienmoduls aktiviert ist. Dazu muss der Schalter auf der Unterseite
auf "On" stehen.

Die Werkseinstellung ist "On".

Abb. 53: Bluetooth aktivieren

1 Schalter
On = Bluetooth aktiv
Off = Bluetooth nicht aktiv

9.2 Verbindung herstellen

Starten Sie die Bedien-App und wahlen Sie die Funktion "Inbetrieb-
nahme". Das Smartphone/Tablet sucht automatisch Bluetooth-fahige
Gerate in der Umgebung.

Die Meldung "Verbindungsaufbau lduft" wird angezeigt.

Die gefundenen Gerate werden aufgelistet und die Suche wird auto-
matisch kontinuierlich fortgesetzt.

Wahlen Sie in der Gerateliste das gewlinschte Gerat aus.

Beim ersten Verbindungsaufbau missen sich Bedientool und Sensor
gegenseitig authentifizieren. Nach der ersten korrekten Authentifizie-

rung erfolgt jede weitere Verbindung ohne erneute Authentifizierungs-
abfrage.
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9 Mit Smartphone/Tablet in Betrieb nehmen (Bluetooth)

Bluetooth-Zugangscode
eingeben

Verbindung hergestellt

Geratecode dndern

Parameter eingeben

Geben Sie zur Authentifizierung im nachsten Menlfenster den
6-stelligen Bluetooth-Zugangscode ein. Sie finden den Code auf dem
Informationsblatt "PINs und Codes" in der Geréateverpackung.

Fir den allerersten Verbindungsaufbau missen sich das Bediengerat und der Sensor
gegenseitig authentifizieren.

Bluetooth-Zugangscode | OK

Geben Sie dazu den 6-stelligen Bluetooth-Zugangscode lhres Bluetooth-Gerates ein.

Abb. 54: Eingabe Bluetooth-Zugangscode

Hinweis:

Wird ein falscher Code eingegeben, so ist eine erneute Eingabe erst
nach einer Verzégerungszeit moéglich. Diese Zeit verlangert sich nach
jeder weiteren falschen Eingabe.

Die Meldung "Warte auf Authentifizierung" wird auf dem Smartphone/
Tablet angezeigt.

Nach hergestellter Verbindung erscheint das Sensor-Bedienmen( auf
dem jeweiligen Bedientool.

Wird die Bluetooth-Verbindung unterbrochen, z. B. bei zu groBer
Entfernung zwischen beiden Geraten, so wird dies entsprechend auf
dem Bedientool angezeigt. Wird die Verbindung wiederhergestellt, so
erlischt die Meldung.

Eine Parametrierung des Gerates ist nur mdglich, wenn der Schutz
der Parametrierung deaktiviert oder die Bedienung freigegeben ist.
Bei Auslieferung ist der Schutz der Parametrierung werkseitig deakti-
viert, er kann jederzeit aktiviert werden.

Es ist empfehlenswert, einen personlichen 6-stelligen Geratecode
einzugeben. Gehen Sie hierzu zum Menl "Erweiterte Funktionen",
"Zugriffsschutz", Menlpunkt "Schutz der Parametrierung".

9.3 Parametrierung

Das Sensor-Bedienmenti ist in zwei Bereiche unterteilt, die je nach
Bedientool nebeneinander oder untereinander angeordnet sind.

e Navigationsbereich
e Menupunktanzeige

Der ausgewahlte Menupunkt ist am Farbumschlag erkennbar.
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9 Mit Smartphone/Tablet in Betrieb nehmen (Bluetooth)

Abgleich

Inbetriebnahme

Inbetriebnahme
e Anwendung
a Dampfung
Stromausgang
Display

Display
Diagnose

Diagnose
Echokurve
o Statussignale
Weitere Einstellungen
Reset
Skalierung

22 stromausaana (Abaleich)

Zuweisung von Prozentwerten zur Distanz

| Sensorbezugsebene
Max.-Abgleich & Distanz A
Min.-Abgleich € Distanz B

Max.-Abgleich in %
100,00 %

Distanz A
0,000 m

Min.-Abgleich in %
0,00 %

Distanz B
5,000 m

Abb. 55: Beispiel einer App-Ansicht - Inbetriebnahme Messwerte

Geben Sie die gewiinschten Parameter ein und bestatigen Sie tber
die Tastatur oder das Editierfeld. Die Eingaben sind damit im Sensor

aktiv.

Um die Verbindung zu beenden, schlieBen Sie die App.
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10 Mit PC/Notebook in Betrieb nehmen

Systemvoraussetzungen

Bluetooth-Verbindung
aktivieren

Verbindung aufbauen

Authentifizieren

10 Mit PC/Notebook in Betrieb nehmen

10.1 Vorbereitungen (Bluetooth)
Stellen Sie sicher, dass Ihr PC/Notebook die folgenden Systemvor-
aussetzungen erfullt:

e Betriebssystem: Windows 10 oder neuer
e DTM Collection
e Bluetooth 4.0 LE oder neuer

Stellen Sie sicher, dass die Bluetooth-Funktion des Anzeige- und
Bedienmoduls aktiviert ist. Dazu muss der Schalter auf der Unterseite
auf "On" stehen.

Die Werkseinstellung ist "On".

Abb. 56: Bluetooth aktivieren

1 Schalter
On = Bluetooth aktiv
Off = Bluetooth nicht aktiv

Aktivieren Sie die Bluetooth-Verbindung tUber den Projektassistenten.

Hinweis:

Altere Systeme verfiigen nicht immer Giber ein integriertes
Bluetooth LE. In diesen Fallen ist ein Bluetooth-USB-Adapter
erforderlich. Aktivieren Sie den Bluetooth-USB-Adapter tiber den
Projektassistenten.

Nach Aktivieren des integrierten Bluetooth bzw. des Bluetooth-USB-
Adapters werden Gerate mit Bluetooth gefunden und im Projektbaum
angelegt.

10.2 Verbindung herstellen (Bluetooth)

Waébhlen Sie im Projektbaum das gewtinschte Gerat fur die Online-
Parametrierung aus.

Beim ersten Verbindungsaufbau missen sich Bedientool und Gerat
gegenseitig authentifizieren. Nach der ersten korrekten Authentifizie-
rung erfolgt jede weitere Verbindung ohne erneute Authentifizierungs-
abfrage.
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10 Mit PC/Notebook in Betrieb nehmen

Bluetooth-Zugangscode
eingeben

e

Verbindung hergestellt

Geratecode andern

An die Sensorelektronik

Geben Sie dann im nachsten Menlfenster zur Authentifizierung den
6-stelligen Bluetooth-Zugangscode ein:

$ Bluetoc o

Authentifizierung

Geratename
Gerate-TAG

Seriennummer

1) Geben Sie den 6-stelligen Blustooth-Zugangscode lhres Blustooth-Gerates ein

Bluetooth-Zugangscode | Bluetooth-Zugangscode vergessen?

Abbrechen

Abb. 57: Eingabe Bluetooth-Zugangscode

Sie finden den Code auBen auf dem Gerategehause sowie auf dem
Informationsblatt "PINs und Codes" in der Gerateverpackung.

Hinweis:

Wird ein falscher Code eingegeben, so ist eine erneute Eingabe erst
nach einer Verzégerungszeit moglich. Diese Zeit verlangert sich nach
jeder weiteren falschen Eingabe.

Die Meldung "Warte auf Authentifizierung" wird auf dem PC/Note-
book angezeigt.

Nach hergestellter Verbindung erscheint der Gerate-DTM.

Wird die Verbindung unterbrochen, z. B. bei zu groBer Entfernung
zwischen Gerat und Bedientool, so wird dies entsprechend auf dem
Bedientool angezeigt. Wird die Verbindung wiederhergestellt, so
erlischt die Meldung.

Eine Parametrierung des Gerates ist nur méglich, wenn der Schutz
der Parametrierung deaktiviert oder die Bedienung freigegeben ist.
Bei Auslieferung ist der Schutz der Parametrierung werkseitig deakti-
viert, er kann jederzeit aktiviert werden.

Es ist empfehlenswert, einen personlichen 6-stelligen Geratecode
einzugeben. Gehen Sie hierzu zum Menu "Erweiterte Funktionen",
"Zugriffsschutz", Menlpunkt "Schutz der Parametrierung".

10.3 Den PC anschlieBen

Der Anschluss des PCs an die Sensorelektronik erfolgt Giber den
Schnittstellenadapter VEGACONNECT.

Parametrierumfang:
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10 Mit PC/Notebook in Betrieb nehmen

An die Modbuselektronik

An die RS 485-Leitung

o Sensorelektronik

Abb. 58: Anschluss des PCs via Schnittstellenadapter direkt am Sensor

1 USB-Kabel zum PC
2 Schnittstellenadapter VEGACONNECT
3 Sensor

Der Anschluss des PCs an die Modbuselektronik erfolgt tiber ein
USB-Kabel.

Parametrierumfang:

o Sensorelektronik
o Modbuselektronik

Abb. 59: Anschluss des PCs via USB an die Modbuselektronik
1 USB-Kabel zum PC

Der Anschluss des PCs an die RS 485-Leitung erfolgt tber einen
handelsublichen Schnittstellenadapter RS 485/USB.
Parametrierumfang:

e Sensorelektronik
e Modbuselektronik

Information:
Es ist fir die Parametrierung zwingend erforderlich, die Verbindung
zur RTU zu trennen.
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10 Mit PC/Notebook in Betrieb nehmen

RS485
usB

@

Abb. 60: Anschluss des PCs via Schnittstellenadapter an die RS 485-Leitung

Schnittstellenadapter RS 485/USB
USB-Kabel zum PC

RS 485-Leitung

Sensor

Spannungsversorgung

AN WN =

10.4 Parametrierung

Voraussetzungen Zur Parametrierung des Geréates Uber einen Windows-PC ist die
Konfigurationssoftware PACTware und ein passender Geratetreiber
(DTM) nach dem FDT-Standard erforderlich. Die jeweils aktuelle
PACTware-Version sowie alle verfligbaren DTMs sind in einer DTM
Collection zusammengefasst. Weiterhin kénnen die DTMs in andere
Rahmenapplikationen nach FDT-Standard eingebunden werden.

Hinweis:

Um die Unterstutzung aller Geratefunktionen sicherzustellen, sollten
Sie stets die neueste DTM Collection verwenden. Weiterhin sind nicht
alle beschriebenen Funktionen in &lteren Firmwareversionen enthal-
ten. Die neueste Geratesoftware kénnen Sie von unserer Homepage
herunterladen. Eine Beschreibung des Updateablaufs ist ebenfalls im
Internet verfligbar.

o

Die weitere Inbetriebnahme wird in der Betriebsanleitung "DTM
Collection/PACTware" beschrieben, die jeder DTM Collection beiliegt
und Uber das Internet heruntergeladen werden kann. Weiterftihren-
de Beschreibungen sind in der Online-Hilfe von PACTware und den
DTMs enthalten.
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10 Mit PC/Notebook in Betrieb nehmen

] PACTware [=[@l =]
Datei Bearbeiten Ansicht Projekt Geratedaten Extras Fenster  Hilfe
Projekt 2% [ Sensor | 4 x
Gerate Tog |
8 Hostec Gerstename: VEGAPULS 64 HART
513 Bluetooth b Flassigkeiten mit 4
-5@ Display Messtellenname: Sensor
- & Sensor
ML IR M=
e Abgleich (Zuweisung von Prozentwerten zur Distanz)
Anwendung
Abgleich Sensorbezugsebene
Dampfung
Stromausgang
Display Max-Abgleich - o - Distanz A
Diagnose
Weitere Einstellungen
@ Info Min-Abgleich - Distanz B
Softwareversion -
Seriennummer Max-Abgleich in% 10000 %
DistanzA 0000 m
- i 000
CEIE Min.-Abgleich in % %
DistanzB 30,00 m
OK | [ Abbrechen | [  Obemehmen
<l + || 9p Getrennt 0 Datensatz Administrator
| [#]0]  <noname> | administator |

Abb. 61: Beispiel einer DTM-Ansicht

10.5 Parametrierdaten sichern

Es wird empfohlen, die Parametrierdaten tber PACTware zu
dokumentieren bzw. zu speichern. Sie stehen damit fir mehrfache
Nutzung bzw. fiir Servicezwecke zur Verfugung.
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11 Diagnose, Asset Management und Service

Wartung

Vorkehrungen ge-
gen Anhaftungen

Reinigung

Messwertspeicher

A

11 Diagnose, Asset Management und Service

11.1 Instandhalten

Bei bestimmungsgemaBer Verwendung ist im Normalbetrieb keine
besondere Wartung erforderlich.

Hinweis:
Bei manchen Anwendungen kénnen Fullgutanhaftungen am Anten-
nensystem das Messergebnis beeinflussen.

Treffen Sie deshalb je nach Sensor und Anwendung Vorkehrungen,
um eine starke Verschmutzung des Antennensystems zu vermeiden.
Ggf. ist das Antennensystem in bestimmten Abstanden zu reinigen.

Die Reinigung tragt dazu bei, dass Typschild und Markierungen auf
dem Geraét sichtbar sind.

Hinweis:
Ungeeignete Reinigungsmittel und -methoden kénnen das Gerat
beschadigen. Um das zu vermeiden, beachten Sie folgendes:

e Nur Reinigungsmittel verwenden, die Gehause, Typschild und
Dichtungen nicht angreifen

e Nur Reinigungsmethoden einsetzen, die der Gerateschutzart
entsprechen

11.2 Messwert- und Ereignisspeicher

Das Gerat verfugt Gber mehrere Speicher, die zu Diagnosezwecken
zur Verfugung stehen. Die Daten bleiben auch bei Spannungsunter-
brechung erhalten.

Bis zu 100.000 Messwerte werden im Sensor in einem Ringspeicher
gespeichert. Jeder Eintrag enthalt Datum/Uhrzeit sowie den jeweili-
gen Messwert.

Speicherbare Werte sind z. B.:

Distanz

Flllhéhe
Prozentwert
Lin.-Prozent

Skaliert

Stromwert
Messsicherheit
Elektroniktemperatur

Der Messwertspeicher ist im Auslieferungszustand aktiv und spei-
chert alle 3 Minuten Distanz, Messsicherheit und Elektroniktempera-
tur.

Die gewuinschten Werte und Aufzeichnungsbedingungen werden
Uber einen PC mit PACTware/DTM bzw. das Leitsystem mit EDD
festgelegt. Auf diesem Wege werden die Daten ausgelesen bzw. auch
zurlickgesetzt.
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11 Diagnose, Asset Management und Service

Ereignisspeicher

Echokurvenspeicher

Statusmeldungen

Bis zu 500 Ereignisse werden mit Zeitstempel automatisch im Sensor
nicht I6schbar gespeichert. Jeder Eintrag enthalt Datum/Uhrzeit,
Ereignistyp, Ereignisbeschreibung und Wert.

Ereignistypen sind z. B.:

o Anderung eines Parameters

Ein- und Ausschaltzeitpunkte
Statusmeldungen (nach NE 107)
Fehlermeldungen (nach NE 107)

Uber einen PC mit PACTware/DTM bzw. das Leitsystem mit EDD
werden die Daten ausgelesen.

Die Echokurven werden hierbei mit Datum und Uhrzeit und den dazu-
gehorigen Echodaten gespeichert.

Echokurve der Inbetriebnahme:

Diese dient als Referenz-Echokurve fir die Messbedingungen bei der
Inbetriebnahme. Veranderungen der Messbedingungen im Betrieb
oder Anhaftungen am Sensor lassen sich so erkennen. Die Echokur-
ve der Inbetriebnahme wird gespeichert iber:

e PC mit PACTware/DTM
o Leitsystem mit EDD
e Anzeige- und Bedienmodul

Weitere Echokurven:

In diesem Speicherbereich kdnnen bis zu 10 Echokurven im Sensor
in einem Ringspeicher gespeichert werden. Die weiteren Echokurve
werden gespeichert Uber:

e PC mit PACTware/DTM
e Leitsystem mit EDD

11.3 Asset-Management-Funktion

Das Gerat verfligt Uber eine Selbstiberwachung und Diagnose nach
NE 107 und VDI/VDE 2650. Zu den in den folgenden Tabellen ange-
gebenen Statusmeldungen sind detailliertere Fehlermeldungen unter
dem Menupunkt "Diagnose" Uber das jeweilige Bedientool ersichtlich.

Die Statusmeldungen sind in folgende Kategorien unterteilt:

e Ausfall

Funktionskontrolle
AuBerhalb der Spezifikation
Wartungsbedarf

und durch Piktogramme verdeutlicht:
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LAV

Abb. 62: Piktogramme der Statusmeldungen

Ausfall (Failure) - rot

AuBerhalb der Spezifikation (Out of specification) - gelb
Funktionskontrolle (Function check) - orange
Wartungsbedarf (Maintenance) - blau

L NIV VI

Ausfall (Failure):
Aufgrund einer erkannten Funktionsstérung im Gerat gibt das Gerat
ein Ausfallsignal aus.

Diese Statusmeldung ist immer aktiv. Eine Deaktivierung durch den
Anwender ist nicht méglich.

Funktionskontrolle (Function check):
Am Gerat wird gearbeitet, der Messwert ist voriibergehend ungiltig
(z. B. wahrend der Simulation).

Diese Statusmeldung ist per Default inaktiv.

AuBerhalb der Spezifikation (Out of specification):
Der Messwert ist unsicher, da die Geratespezifikation Uiberschritten
ist (z. B. Elektroniktemperatur).

Diese Statusmeldung ist per Default inaktiv.

Wartungsbedarf (Maintenance):

Durch externe Einflisse ist die Geréatefunktion eingeschrénkt. Die
Messung wird beeinflusst, der Messwert ist noch giiltig. Geréat zur
Wartung einplanen, da Ausfall in absehbarer Zeit zu erwarten ist (z. B.
durch Anhaftungen).

Diese Statusmeldung ist per Default inaktiv.

Failure

Code Ursache Beseitigung DevSpec
Textmeldung State in CMD 48
FO13 Sensor detektiert wahrend des Einbau und/oder Parametrierung | Byte 5, Bit 0 von

Kein Messwert vor-
handen

Betriebes kein Echo

Antennensystem verschmutzt
oder defekt

prufen bzw. korrigieren

Prozessbaugruppe bzw. Antenne
reinigen oder tauschen

Byte0...5

Linearisierungs-
tabelle

FO17 Abgleich nicht innerhalb der Spe- | Abgleich entsprechend der Byte 5, Bit 1 von
Abgleichspanne zifikation Grenzwerte andern (Differenz Byte0...5

2u Klein zwischen Min. und Max. = 10 mm)

F025 Werte sind nicht stetig steigend, | Linearisierungstabelle prifen Byte 5, Bit 2 von
Fehler in der z.B. unlogische Wertepaare Tabelle I6schen/neu anlegen Byte0...5
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Code Ursache Beseitigung DevSpec
Textmeldung State in CMD 48
FO036 Fehlgeschlagenes oder abgebro- | Softwareupdate wiederholen Byte 5, Bit 3 von
Keine lauffahige | chenes Softwareupdate Elektronikausfiihrung priifen Byte0...5
Software Elektronik austauschen

Gerat zur Reparatur einsenden
F040 Hardwaredefekt Elektronik austauschen Byte 5, Bit 4 von

Fehler in der Elek-
tronik

Gerat zur Reparatur einsenden

Byte0...5

F080 Allgemeiner Softwarefehler Betriebsspannung kurzzeitig tren- | Byte 5, Bit 5 von
Aligemeiner Soft- nen Byte0...5
warefehler

F105 Gerat befindet sich noch in der Ende der Einschaltphase ab- Byte 5, Bit 6 von

Ermittle Messwert

Einschaltphase, der Messwert
konnte noch nicht ermittelt wer-
den

warten

Dauer je nach Ausfihrung und
Parametrierung bis ca. 3 Minuten

Byte0...5

F113

Kommunikations-
fehler

EMV-Stérungen

EMV-Einflisse beseitigen

Byte 4, Bit 4 von
Byte0...5

F125

Unzuléssige Elekt-
roniktemperatur

Temperatur der Elektronik im nicht
spezifizierten Bereich

Umgebungstemperatur priifen
Elektronik isolieren

Gerat mit héherem Temperaturbe-
reich einsetzen

Byte 5, Bit 7 von
Byte0...5

F260

Fehler in der Kalib-
rierung

Fehler in der im Werk durchge-
flhrten Kalibrierung

Fehler im EEPROM

Elektronik austauschen
Gerat zur Reparatur einsenden

Byte 4, Bit 0 von
Byte0...5

F261

Fehler in der Gera-
teeinstellung

Fehler bei der Inbetriebnahme
Stérsignalausblendung fehlerhaft

Fehler beim Ausflihren eines Re-
sets

Inbetriebnahme wiederholen
Reset durchfiihren

Byte 4, Bit 1 von
Byte0...5

F264

Einbau-/Inbetrieb-
nahmefehler

Abgleich liegt nicht innerhalb der
Behélterh6he/des Messbereichs

Maximaler Messbereich des Ge-
rates nicht ausreichend

Einbau und/oder Parametrierung
prufen bzw. korrigieren

Gerat mit gréBerem Messbereich
einsetzen

Byte 4, Bit 2 von
Byte0...5

F265

Messfunktion ge-
stort

Sensor flihrt keine Messung mehr
durch

Betriebsspannung zu niedrig

Betriebsspannung priifen
Reset durchfiihren

Betriebsspannung kurzzeitig tren-
nen

Byte 4, Bit 3 von
Byte0...5

F267 Sensor kann nicht starten Elektronik austauschen -
Keine ausfihrbare Gerat zur Reparatur einsenden
Sensorsoftware

F268 Stdrsignalausblendung wurde bei | Stérsignalausblendung neu an-

Storsignalausblen-
dung nicht gliltig

anderen Messbedingungen an-
gelegt

legen

Keine Storsignalausblendung vor-
handen

Stdrsignalausblendung neu an-
legen
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Messfunktion un-
sicher

dechos zu gering (Wechsel auf
anderes Echo droht)

priifen bzw. korrigieren

Code Ursache Beseitigung DevSpec
Textmeldung State in CMD 48
F269 Messsicherheit des Fullstan- Einbau und/oder Parametrierung

Amplitudendifferenz Fillstand-
echo zur Storsignalausblendung
zu gering (Wechsel auf anderes
Echo droht)

Einbau und/oder Parametrierung
prifen bzw. korrigieren

Amplitudendifferenz Fullstand-
echo zu einem anderen Echo
zu gering (Wechsel auf anderes
Echo droht)

Einbau und/oder Parametrierung
prifen bzw. korrigieren

Function check

Simulation aktiv

Automatisches Ende nach 60 Mi-

Code Ursache Beseitigung DevSpec
Textmeldung State in CMD 48
C700 Eine Simulation ist aktiv Simulation beenden "Simulation Active"

in "Standardized

Unzulassige Elekt-
roniktemperatur

im nicht spezifizierten Bereich

Elektronik isolieren

Gerat mit hdherem Temperaturbe-
reich einsetzen

nuten abwarten Status 0"
Out of specification
Code Ursache Beseitigung DevSpec
Textmeldung State in CMD 48
S600 Temperatur der Auswertelektronik | Umgebungstemperatur prifen Byte 23, Bit 0 von

Byte 14 ... 24

Fehler bei Reset
Auslieferungszu-
stand

zustand konnten die Daten nicht
wiederhergestellt werden

XML-Datei mit Sensordaten in
Sensor laden

S601 Flllstandecho im Nahbereich ver- | Fillstand reduzieren Byte 23, Bit 1 von
Uberfiillung schwunden 100 %-Abgleich: Wert vergroBern | BYte 14 ... 24
Montagestutzen Uberprifen
Evtl. vorhandene Stérsignale im
Nahbereich beseitigen
S603 Betriebsspannung unterhalb des | Elektrischen Anschluss prifen
Unzulassige Be- | SPezifizierten Bereiches Ggf. Betriebsspannung erhéhen
triebsspannung
Maintenance
Code Ursache Beseitigung DevSpec
Textmeldung State in CMD 48
M500 Beim Reset auf Auslieferungs- Reset wiederholen Byte 24, Bit 0 von

Byte 14 ... 24
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Code Ursache Beseitigung DevSpec
Textmeldung State in CMD 48
M501 Hardwarefehler EEPROM Elektronik austauschen Byte 24, Bit 1 von
Fehler in der nicht Gerét zur Reparatur einsenden | BYte 14.... 24
aktiven Linearisie-

rungstabelle

M504 Hardwaredefekt Anschlusse priifen Byte 24, Bit 4 von

Fehler an einer Ge-
rateschnittstelle

Elektronik austauschen
Gerat zur Reparatur einsenden

Byte 14 ... 24

M505

Kein Echo vorhan-
den

Sensor detektiert wahrend des
Betriebes kein Echo

Antenne verschmutzt oder defekt

Antenne reinigen

Besser geeignete Antenne/Sen-
sor verwenden

Evt. vorhandene Stdrechos be-
seitigen

Sensorposition und Ausrichtung
optimieren

Byte 24, Bit 5 von
Byte 14 ... 24

M506

Einbau-/Inbetrieb-
nahmefehler

Fehler bei der Inbetriebnahme

Einbau und/oder Parametrierung
prifen bzw. korrigieren

Byte 24, Bit 6 von
Byte 14 ... 24

M507

Fehler in der Gera-
teeinstellung

Fehler bei der Inbetriebnahme

Fehler beim Ausflhren eines Re-
sets

Stodrsignalausblendung fehlerhaft

Reset durchfiihren und Inbetrieb-
nahme wiederholen

Byte 24, Bit 7 von
Byte 14 ... 24

11.4 Echokurve

11.4.1

Ubersicht

Uber die Bediensoftware PACTware mit einem PC und
VEGACONNECT lasst sich die Echokurve des angeschlossenen
Sensors unter dem Menupunkt "Diagnose" anzeigen.

Die Echokurve erméglicht eine detaillierte Beurteilung der Eigen-
schaften einer Flllstandmessung mit dem VEGAPULS 6X.

In den folgenden Kapiteln werden der grundsétzliche Verlauf der
Echokurve dargestellt sowie die Men(funktionen beschrieben.

11.4.2

Echokurvendarstellung und -beschreibung

Auf dem Bildschirm werden die gewiinschten Einzelkurven im
Diagramm "Echokurve" angezeigt. Die Toolleiste dartber dient zur
Steuerung der Darstellung und Navigation.
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Abb. 63: Bereiche im Echokurvenfenster

Sensorbezugsebene (0 m)/Erweiterter Darstellungsbereich
Messbereich

Abgleichbereich

Sicherheitsbereich am Messbereichsende
Behélterhéhe

Fokussierbereich

Echokurve

Detektionskurve

Distanz- und Prozentwertpfeil

10 Stérsignalausblendung

11 Detektiertes Echo mit Anfangs- und Endpunkt
12 Echodaten des ausgewéhlten Echos

13 Echokurve der Inbetriebnahme

14 Nutzechohistorie

15 Echokurve ungefiltert
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Abb. 64: Bereiche im Echokurvenfenster mit Darstellungsoption "Erweiterter Darstellungsbereich”

Distanz- und Prozentwert- Der Distanzpfeil markiert das vom Sensor ermittelte Fullstandecho. Er

pfeil

Echokurve

Detektionskurve

Storsignalausblendung

Echokurve der Inbetrieb-
nahme

Hochauflésend

zeigt bei einem idealen Echo (ebene, gut reflektierende Mediumober-
flache) auf die Mitte des Echos.

— Ein "schwarzer" Pfeil bedeutet: Das Fllstandecho ist momentan fiir
den Sensor sichtbar. Ein "weiBer" Pfeil bedeutet: Das Flllstandecho
ist von der markierten Stelle verschwunden.

Die rot dargestellte Echokurve ist die Basis fur die Echodetektion. Sie
zeigt den Verlauf und die Amplitude erfasster Echos an.

- Berucksichtigte Echos sind dabei grin markiert.

Die schwarz dargestellte Detektionskurve folgt der Echokurve. Sie
legt die Empfindlichkeitsschwelle des Sensors fest und damit, in
welchem Bereich Echos detektiert werden.

Die blau dargestellte Stérsignalausblendung stellt das im Sensor
gespeicherte Storsignalprofil dar.

— Echos mit einer Amplitude unterhalb dieser Kurve werden als
Storsignale markiert.

Eine vom Anwender bei Inbetriebnahme abgelegte, hochaufgeldste
Echokurve.

— Sie kann genutzt werden, um Signalveranderungen lber die Be-
triebszeit zu erkennen.

Die maximal im Sensor verfligbare Anzahl von Abtastpunkten wird
angezeigt.
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Erweiterter Darstellungs-

bereich

Fokussierbereich

Echodaten des ausge-
wéhlten Echos

Echokurve ungefiltert

Nutzechohistorie

Toolleiste Echokurve

Kurvenauswahl

- Die hochauflésende Darstellung der Echokurve ist zur aussageféhi-
gen Beurteilung der Echokurve erforderlich.

Der gesamte, vom Sensor berucksichtigte Einlesebereich inklusive
aller Sicherheiten wird angezeigt.

- Der erweiterte Darstellungsbereich muss zur aussagefahigen Beur-
teilung der Echokurve gewéhlt werden.

Der Fokussierbereich ist ein Messfenster, das der Radarsensor sym-
metrisch um die Distanz des aktuell gemessenen Fullstandechos legt.

- Nur innerhalb des Fokussierbereiches werden Veranderungen (Ort,
Amplitude, Anzahl der Echos) zur Bewertung des aktuellen Fillstan-
des akzeptiert.

Detektierte Echos innerhalb des Messbereiches werden mittels
einer griinen Linie und zwei roten Punkten fir Echoanfang und -ende
dargestellt.

— FUr jedes dieser Echos werden die Echodaten ermittelt.

Die griine Kurve entspricht der Echokurve, jedoch ohne vorgeschalte-
te Filterfunktionen.

- Die ungefilterte Echokurve wird durch die Anwendungsparameter
nicht beeinflusst.

Die violett dargestellte Kurve zeigt die minimale Flllstandechoampli-
tude in Abhangigkeit von der Distanz mit einer Auflésung von 0,1 m.

11.4.3 Bedienfunktionen

Im oberen linken Bereich werden Datum und Uhrzeit der momentan
dargestellten Kurve eingeblendet. Rechts daneben befinden sich die
beiden nachfolgend beschriebenen Toolbar-Symbole:

Symbol Funktion Weitere Informationen

!

Kurven halten: Einfrieren
momentan angezeigter
Kurven, hellere Darstellung

Zusétzliche Darstellung
der aktuell ausgelese-

ne Kurve (Anderungen im
Kurvenverlauf somit sofort
erkennbar)

Standardansicht: Verlassen
der gezoomten Ansicht,
Darstellung des unge-
zoomte Bereiches

Das Bedienelement "Kurvenauswahl" am rechten Rand des Fensters
ermoglicht die folgenden Kurvenansichten:

Bezeichnung

Weitere Informationen

Echokurve

Klicken mit linker Maustaste auf Echo liefert
Anzeige zugehdriger Echodaten

Detektionskurve
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Darstellungsoptionen

Zusitzliche Bedienmég-

lichkeiten

Bezeichnung

Weitere Informationen

Storsignalausblendung

Echokurve ungefiltert

Ist nur im Service-Login sichtbar und

Nutzechohistorie

Echokurve der Inbetriebnahme

Das Bedienelement "Darstellungsoptionen" am rechten Rand des
Fensters erméglicht das Einblenden zuséatzlicher Analysehilfen:

Bezeichnung

Funktion

Weitere Informationen

Hochauflésend

Laden und Darstellen der
Kurven mit maximaler An-
zahl von Messwertpunkten

Erweiterter Darstel-
lungsbereich

Darstellen zusatzlicher Di-
stanzsicherheitsbereiche
des Sensors

Etwas verlangsamte Aktua-
lisierung der Echokurve im
Echokurvenfenster durch
die gréBere Datenmenge

Fokussierbereich

Messfenster, das der Sen-
sor symmetrisch um das
Fullstandecho legt.

Echodaten einblen-
den

Tabellarische Darstellung
der Echodaten im unteren
Bereich des Fensters

11.4.4

Zusatzfunktionen und -informationen

Durch einen kurzen Klick mit der rechten Maustaste in die Echokurve
6ffnet sich ein Popup-Menul mit diesen Bedienmdglichkeiten:

Bezeichnung

Funktion

Weitere Informationen

Zoomeinstellungen

Manuelle Eingabe des ge-
winschten Zoombereiches

Unzoom

Verlassen der gezoomten
Darstellung, Darstellung
des ungezoomten Berei-
ches

Aufzeichnung laden

Laden von Kurven einer
friheren Serviceaufzeich-
nung”

Funktion nur im Offline-Mo-
dus verfligbar

Ansicht drucken

Ausdrucken der Echokurve
und Export als pdf-Datei

Info

Anzeige von Informationen
zum Geréat, von dem die
Echokurven aufgezeichnet
wurden

7 Hinweis: Die DTM-Version, das Messprinzip und die Gerateausfiihrung der
Aufzeichnungen missen mit dem aktuellen DTM Ubereinstimmen
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Driicken und Halten der Maustasten in der Echokurve ergibt weitere

Funktionen:

Bezeichnung Funktion Weitere Informationen

Rechte Maustaste | Vers

chieben Durch Verschieben der
Maus wird der angezeig-
te Darstellungsbereich mit
verschoben.

Linke Maustaste Zoom Durch Verschieben der

Maus wird der Zoombe-
reich festgelegt.

Der Offline-Modus bietet die Mdglichkeit, Kurven aus dem Echokur-
venspeicher anzuzeigen. In diesem Modus erscheint eine Toolleiste

mit weiteren Symbolen:

Symbol

Funktion

Stopp

Wiedergabe

Zum Anfang der Aufzeichnung

Zur vorigen Aufzeichnung

Zur n&chsten Aufzeichnung

Zum Ende der Aufzeichnung

2= ¥ 2] 2] v (-

Aufzeichnung aus Gerét laden

Zusatzinformationen Unterhalb der Echokur

ve werden die detektierten Echos mit Zusatzin-

Echodaten formationen tabellarisch aufgelistet.
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Verhalten bei Stérungen

Stérungsbeseitigung

Behandlung von Mess-
fehlern

Bezeichnung Bedeutung Weitere Informationen

ID Vom Sensor vergebene
Identnummer zum detek-
tierten Echo

Ort Entfernung von der Sen-
sorbezugsebene bis zum
Echo

Amplitude Echoamplitude des jeweili-

gen Echos in dB

Breite Breite des jeweiligen Echos

P-Storsignal Stérechowahrscheinlichkeit | MaB fiir die Ubereinstim-
mung eines Echos mit
einer abgespeicherten
Storsignalkurve

Messsicherheit Verwertbare Amplitude ei-

nes Echos in dB
Mobilitat Anzeige, ob und wie weit | -100 %: Sicher nicht be-

sich das Echo in eine be-
stimmte Richtung bewegt

wegt; +100 % sicher
ausreichend weit bewegt

Fullstandwahrscheinlichkeit
ist das Ergebnis der Echo-
bewertung im Sensor

Fullstandechowahrschein-
lichkeit

P-Fullstandecho

11.5 Stérungen beseitigen

Es liegt in der Verantwortung des Anlagenbetreibers, geeignete MaB3-
nahmen zur Beseitigung aufgetretener Stérungen zu ergreifen.

Die ersten MaBnahmen sind:

e Auswertung von Fehlermeldungen
e Uberprifung des Ausgangssignals
e Behandlung von Messfehlern

Weitere umfassende Diagnosemdglichkeiten bieten lhnen ein
Smartphone/Tablet mit der Bedien-App bzw. ein PC/Notebook mit der
Software PACTware und dem passenden DTM. In vielen Fallen lassen
sich die Ursachen auf diesem Wege feststellen und die Stérungen so
beseitigen.

Die unten stehenden Tabellen geben typische Beispiele fir anwen-
dungsbedingte Messfehler bei Flissigkeiten an. Dabei wird unter-
schieden zwischen Messfehlern bei:

e Konstantem Fullstand
e Beflllung
e Entleerung

Die Bilder in der Spalte "Fehlerbild" zeigen jeweils den tatsachlichen
Fullstand gestrichelt und den vom Sensor angezeigten Fullstand als
durchgezogene Linie.
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Level

0

time

Abb. 65: Darstellung Fehlerbilder
1 Tatséchlicher Flillstand

2 Vom Sensor angezeigter Fiillstand

Hinweis:

e

Bei konstant ausgegebenem Fllstand kénnte die Ursache auch die

Stérungseinstellung des Stromausganges auf "Wert halten" sein.
Bei zu geringem Fullstand kénnte die Ursache auch ein zu hoher

Leitungswiderstand sein.

Messfehler bei konstantem Fiillstand

Fehlerbeschrei-
bung

Ursache

Beseitigung

Messwert zeigt zu
geringen bzw. zu ho-
hen Fullstand

[ ——

Min.-/Max.-Abgleich nicht korrekt

Min.-/Max.-Abgleich anpassen

Linearisierungskurve falsch

Linearisierungskurve anpassen

Einbau in Bypass- oder Standrohr, dadurch
Laufzeitfehler (kleiner Messfehler nahe
100 %/groBer Fehler nahe 0 %)

Parameter Anwendung priifen bzgl. Behal-
terform, ggf. anpassen (Bypass, Standrohr,
Durchmesser).

Messwert springt
Richtung 0 % (nur
Flussigkeiten)

Vielfachecho (Behélterdecke, Medi-
umoberflache) mit Amplitude gréBer als
Fullstandecho.

Parameter Anwendung priifen, speziell Be-
hélterdecke, Mediumtyp, Klépperboden,
hohe Dielektrizitatszahl, ggf. anpassen.

Messwert springt
Richtung 100 %

I

e

Prozessbedingt sinkt die Amplitude des
Fullstandechos

Stoérsignalausblendung wurde nicht durch-
gefiihrt

Storsignalausblendung durchfiihren

Amplitude oder Ort eines Stdrsignals hat
sich geédndert (z. B. Kondensat, Produktab-
lagerungen); Stérsignalausblendung passt
nicht mehr.

Ursache der veranderten Storsignale er-
mitteln, Stérsignalausblendung z. B. mit
Kondensat durchfiihren.
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Messfehler bei Befiillung

Fehlerbeschrei-
bung

Ursache

Beseitigung

Messwert bleibt bei
der Beflllung stehen

Stérsignale im Nahbereich zu grof3 bzw.
Fullstandecho zu klein

Starke Schaum- oder Trombenbildung
Max.-Abgleich nicht korrekt

Stérsignale im Nahbereich beseitigen

Messsituation prifen: Antenne muss aus
dem Stutzen ragen, Einbauten

Verschmutzungen an der Antenne besei-
tigen

Bei Stérungen durch Einbauten im Nahbe-
reich: Polarisationsrichtung andern

Stérsignalausblendung neu anlegen
Max.-Abgleich anpassen

Messwert bleibt bei
der Befiillung im Bo-
denbereich stehen

Tankbodenecho gréBer als Fllstandecho,
z. B. bei Produkten mit g, < 2,5 Glbasierend,
Lésungsmittel

Parameter Medium, Behélterhéhe und Bo-
denform priifen, ggf. anpassen

Messwert bleibt bei
der Befllung vori-
bergehend stehen
und springt auf den
richtigen Fullstand

Turbulenzen der Mediumoberflache, schnel-
le Befiillung

Parameter prifen, ggf. &ndern, z. B. in Do-
sierbehalter, Reaktor

Messwert springt
bei der Beflillung in
Richtung 0 %

Amplitude eines Vielfachechos (Behalterde-
cke - Mediumoberflache) ist gréBer als das
Fullstandecho.

Parameter Anwendung prifen, speziell Be-
hélterdecke, Mediumtyp, Klépperboden,
hohe Dielektrizitatszahl, ggf. anpassen.

Fullstandecho kann an einer Stérsignal-
stelle nicht vom Stérsignal unterschieden
werden (springt auf Vielfachecho).

Bei Stérungen durch Einbauten im Nahbe-
reich: Polarisationsrichtung andern

Gunstigere Einbauposition wahlen

Querreflexion an einem Abzugstrichter, Am-
plitude des Echos der Querreflexion groBer
als das Fullstandecho

Sensor auf gegenlberliegende Trichter-
wand ausrichten, Kreuzung mit Beflllstrom
vermeiden.

Messwert schwankt
um 10 ... 20 % (nur
Schittgiter)

Diverse Echos von einer nicht ebenen Me-
diumoberflache, z. B. bei Schiittkegel

Parameter Mediumtyp prufen, ggf. anpas-
sen

Einbauposition und Sensorausrichtung op-
timieren

Reflexionen von der Mediumoberflache
Uber die Behalterwand (Ablenkung)

Gunstigere Einbauposition wahlen, Sen-
sorausrichtung optimieren, z. B. mit
Schwenkhalterung
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Fehlerbeschrei-
bung

Ursache

Beseitigung

Messwert springt bei
Befillung Richtung
100 %

Durch starke Turbulenzen und Schaumbil-
dung beim Beflllen sinkt die Amplitude des
Fullstandechos. Messwert springt auf Stor-
signal.

Storsignalausblendung durchfiihren

Messwert springt bei
Beflllung sporadisch
auf 100 %

Variierendes Kondensat oder Verschmut-
zungen an der Antenne.

Stérsignalausblendung durchfiihren oder
Stdrsignalausblendung mit Kondensat/Ver-
schmutzung im Nahbereich durch Editieren
erhéhen.

Bei Schittgitern Radarsensor mit Spilluft-
anschluss verwenden.

Messwert springt auf
2100 % bzw. 0 m Di-
stanz

Fullstandecho wird im Nahbereich wegen
Schaumbildung oder Stérsignalen im Nah-
bereich nicht mehr detektiert.

Messstelle prifen: Antenne sollte aus dem
Gewindestutzen ragen, evil. Stérechos
durch Flanschstutzen.

Verschmutzungen an der Antenne besei-
tigen

Sensor mit besser geeigneter Antenne ver-
wenden

Messfehler bei Entleerung

Fehlerbeschrei-
bung

Ursache

Beseitigung

Messwert bleibt beim
Entleeren im Nahbe-
reich stehen

Storsignal groBer als Flllstandecho
Fullstandecho zu klein

Storsignal im Nahbereich beseitigen. Da-
bei prifen: Antenne muss aus dem Stutzen
ragen.

Verschmutzungen an der Antenne besei-
tigen

Bei Stérungen durch Einbauten im Nahbe-
reich: Polarisationsrichtung andern

Nach Beseitigung der Stérsignale muss

Stérsignalausblendung geléscht werden.
Neue Storsignalausblendung durchfiihren.

Messwert springt
beim Entleeren Rich-
tung 0 %

Tankbodenecho gréBer als Fullstandecho,
z. B. bei Produkten mit € < 2,5 6lbasierend,
Lésungsmittel

Parameter Mediumtyp, Behalterhéhe und
Bodenform priifen, ggf. anpassen
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Fehlerbeschrei-
bung

Ursache

Beseitigung

Messwert springt
beim Entleeren spo-
radisch Richtung
100 %

Variierendes Kondensat oder Verschmut-
zungen an der Antenne

Stdrsignalausblendung durchfiihren oder
Stdrsignalausblendung im Nahbereich
durch Editieren erhdhen.

Bei Schiittgltern Radarsensor mit Spulluft-
anschluss verwenden.

Messwert schwankt
um 10 ... 20 % (nur
Schittgiter)

Diverse Echos von einer nicht ebenen Me-
diumoberflache, z. B. bei Abzugstrichter

Reflexionen von der Mediumoberflache
Uiber die Behalterwand (Ablenkung)

Parameter Mediumtyp prifen, ggf. anpas-
sen.

Einbauposition und Sensorausrichtung op-
timieren.

Verhalten nach Stérungs-

beseitigung

24 Stunden Service-

Hotline

Je nach Stérungsursache und getroffenen MaBnahmen sind ggf.

die in Kapitel "In Betrieb nehmen" beschriebenen Handlungsschritte
erneut zu durchlaufen bzw. auf Plausibilitat und Vollstandigkeit zu

Uberprtifen.

Sollten diese MaBnahmen dennoch zu keinem Ergebnis flihren,

rufen Sie in dringenden Fallen die VEGA Service-Hotline an unter Tel.

+49 1805 858550.

Die Hotline steht Ihnen auch auBerhalb der Uiblichen Geschéaftszeiten
an 7 Tagen in der Woche rund um die Uhr zur Verfligung.

Da wir diesen Service weltweit anbieten, erfolgt die Unterstiitzung in
englischer Sprache. Der Service ist kostenfrei, es fallen lediglich die

Ublichen Telefongebihren an.

11.6 Elektronikeinsatz tauschen
Bei einem Defekt kann der Elektronikeinsatz durch den Anwender

getauscht werden.

Bei Ex-Anwendungen darf nur ein Gerat und ein Elektronikeinsatz mit
entsprechender Ex-Zulassung eingesetzt werden.

Falls vor Ort kein Elektronikeinsatz verfugbar ist, kann dieser Gber die
fur Sie zustandige Vertretung bestellt werden. Die Elektronikeinséatze
sind auf den jeweiligen Sensor abgestimmt und unterscheiden sich
zudem im Signalausgang bzw. in der Spannungsversorgung.

Der neue Elektronikeinsatz muss mit den Werkseinstellungen des
Sensors geladen werden. Hierzu gibt es folgende Mdglichkeiten:

e Im Werk

e Vor Ort durch den Anwender

In beiden Fallen ist die Angabe der Seriennummer des Sensors erfor-
derlich. Die Seriennummer finden Sie auf dem Typschild des Gerates,
im Inneren des Gehauses sowie auf dem Lieferschein zum Gerét.
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e

Beim Laden vor Ort missen zuvor die Auftragsdaten vom Internet he-
runtergeladen werden (siehe Betriebsanleitung "Elektronikeinsatz").

Information:

Alle anwendungsspezifischen Einstellungen miissen neu eingegeben
werden. Deshalb missen Sie nach dem Elektroniktausch eine Neu-
Inbetriebnahme durchflhren.

Wenn Sie bei der Erst-Inbetriebnahme des Sensors die Daten der
Parametrierung gespeichert haben, kdnnen Sie diese wieder auf den
Ersatz-Elektronikeinsatz libertragen. Eine Neu-Inbetriebnahme ist
dann nicht mehr erforderlich.

11.7 Softwareupdate
Ein Update der Geratesoftware ist uber folgende Wege mdglich:

e Schnittstellenadapter VEGACONNECT
e Bluetooth

Dazu sind je nach Weg folgende Komponenten erforderlich:

Gerat

Spannungsversorgung

Schnittstellenadapter VEGACONNECT

Anzeige- und Bedienmodul PLICSCOM mit Bluetooth-Funktion
PC mit PACTware/DTM und Bluetooth-USB-Adapter

Aktuelle Geratesoftware als Datei

Die aktuelle Geratesoftware sowie detaillierte Informationen zur Vor-
gehensweise finden Sie im Downloadbereich auf www.vega.com.
Die Informationen zur Installation sind in der Downloaddatei enthal-
ten.

Vorsicht:

Gerate mit Zulassungen kénnen an bestimmte Softwarestande ge-
bunden sein. Stellen Sie deshalb sicher, dass bei einem Softwareup-
date die Zulassung wirksam bleibt.

Detaillierte Informationen finden Sie im Downloadbereich auf
www.vega.com.

11.8 Vorgehen im Reparaturfall

Auf unserer Homepage finden Sie detaillierte Informationen zur Vor-
gehensweise im Reparaturfall.

Damit wir die Reparatur schnell und ohne Rickfragen durchfiihren
kdnnen, generieren Sie dort mit den Daten Ihres Gerétes ein Geréate-
riicksendeblatt.

Sie benétigen dazu:

e Die Seriennummer des Geréates

e Eine kurze Beschreibung des Problems

e Angaben zum Medium

Das generierte Geraterlicksendeblatt ausdrucken.
Das Gerat reinigen und bruchsicher verpacken.
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Das ausgedruckte Geraterliicksendeblatt und eventuell ein Sicher-
heitsdatenblatt zusammen mit dem Gerat versenden.

Die Adresse fur die Ricksendung finden Sie auf dem generierten
Geraterlicksendeblatt.
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12 Ausbauen

12.1 Ausbauschritte

Fihren Sie zum Ausbau des Gerates die Schritte der Kapitel "Mon-
tieren" und "An die Spannungsversorgung anschlie3en" sinngeman
umgekehrt durch.

Warnung:

Achten Sie beim Ausbau auf die Prozessbedingungen in Behéltern

oder Rohrleitungen. Es besteht Verletzungsgefahr z. B. durch hohe

Drucke oder Temperaturen sowie aggressive oder toxische Medien.
Vermeiden Sie dies durch entsprechende SchutzmaBnahmen.

12.2 Entsorgen

Fuhren Sie das Gerat einem spezialisierten Recyclingbetrieb zu und
nutzen Sie daflr nicht die kommunalen Sammelstellen.

Entfernen Sie zuvor eventuell vorhandene Batterien, sofern sie aus
dem Geréat entnommen werden kénnen und fiilhren Sie diese einer
getrennten Erfassung zu.

Sollten personenbezogene Daten auf dem zu entsorgenden Altgeréat
gespeichert sein, I6schen Sie diese vor der Entsorgung.

Sollten Sie keine Moglichkeit haben, das Altgerat fachgerecht zu ent-
sorgen, so sprechen Sie mit uns Uber Riicknahme und Entsorgung.
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13 Zertifikate, Zulassungen und Zeugnisse

13.1 Funktechnische Zulassungen

Radar:
Das Gerat wurde nach der aktuellen Ausgabe der zutreffenden lan-
desspezifischen Normen bzw. Standards gepruft und zugelassen.

Die Bestatigungen sowie Bestimmungen flr den Einsatz finden Sie

im mitgelieferten Dokument "Informationsblatt Funktechnische Zulas-
sungen" bzw. auf unserer Homepage.

13.2 Zulassungen fiir Ex-Bereiche

Fur das Geréat bzw. die Geréateserie sind zugelassene Ausfiihrungen
zum Einsatz in explosionsgefahrdeten Bereichen verfligbar oder in
Vorbereitung.

Die entsprechenden Dokumente finden Sie auf unserer Homepage.

13.3 Zulassungen als Uberfiillsicherung

Fur das Gerat bzw. die Gerateserie sind zugelassene Ausflihrungen
zum Einsatz als Teil einer Uberfullsicherung verfugbar oder in Vorbe-
reitung.

Die entsprechenden Zulassungen finden Sie auf unserer Homepage.

13.4 Lebensmittel- und Pharmabescheinigungen

Flr das Gerat bzw. die Gerateserie sind Ausfiihrungen zum Einsatz
im Lebensmittel- und Pharmabereich verfligbar oder in Vorbereitung.

Die entsprechenden Bescheinigungen finden Sie auf unserer Home-
page.

13.5 Konformitat

Das Gerét erflllt die gesetzlichen Anforderungen der zutreffenden
landesspezifischen Richtlinien bzw. technischen Regelwerke. Mit der
entsprechenden Kennzeichnung bestéatigen wir die Konformitat.

Die zugehérigen Konformitatserklarungen finden Sie auf unserer
Homepage.

13.6 NAMUR-Empfehlungen

Die NAMUR ist die Interessengemeinschaft Automatisierungstech-
nik in der Prozessindustrie in Deutschland. Die herausgegebenen
NAMUR-Empfehlungen gelten als Standards in der Feldinstrumen-
tierung.

Das Gerat erfullt die Anforderungen folgender NAMUR-Empfehlun-
gen:

e NE 21 - Elektromagnetische Vertraglichkeit von Betriebsmitteln

o NE 43 - Signalpegel fir die Ausfallinformation von Messumfor-
mern

e NE 53 — Kompatibilitat von Feldgeraten und Anzeige-/Bedien-
komponenten
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e NE 107 - Selbstliberwachung und Diagnose von Feldgeraten

Weitere Informationen siehe www.namur.de.

13.7 Material- und Priifzeugnisse

Fur das Gerat sind umfassende, anerkannte Material- und Priifzeug-
nisse konfigurierbar oder in Vorbereitung.

Die entsprechenden Dokumente gehdren bei Bestellung auftragsspe-
zifisch zum Lieferumfang.

13.8 Umweltmanagementsystem

Der Schutz der natlrlichen Lebensgrundlagen ist eine der vordring-
lichsten Aufgaben. Deshalb haben wir ein Umweltmanagement-
system eingeflihrt mit dem Ziel, den betrieblichen Umweltschutz
kontinuierlich zu verbessern. Das Umweltmanagementsystem ist
nach DIN EN ISO 14001 zertifiziert.

Helfen Sie uns, diesen Anforderungen zu entsprechen und beachten
Sie die Umwelthinweise in den Kapiteln "Verpackung, Transport und
Lagerung", "Entsorgen" dieser Anleitung.
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14.1 Technische Daten
Hinweis fir zugelassene Geriéte

Fur zugelassene Gerate (z. B. mit Ex-Zulassung) gelten die technischen Daten in den entsprechen-
den Sicherheitshinweisen im Lieferumfang. Diese kdnnen, z. B. bei den Prozessbedingungen oder
der Spannungsversorgung, von den hier aufgefiihrten Daten abweichen.

Alle Zulassungsdokumente kénnen Uber unsere Homepage heruntergeladen werden.

Werkstoffe und Gewichte
Werkstoffe, medienberiihrt

Kunststoff-Hornantenne

— Adapterflansch PP-GF30 schwarz

— Dichtung Adapterflansch FKM (SHS FPM 70C3 GLT), EPDM (COG AP310)

— Fokussierlinse PP

Gewinde 316L mit integriertem Antennensystem

— Prozessanschluss 316L

— Antenne PEEK

— Dichtung Antennensystem FKM (SHS FPM 70C3 GLT), FFKM (Kalrez 6230, Kal-

rez 6375 , Perlast G75B) EPDM (A+P 70.10-02)

- Prozessdichtung Gewinde DIN 3852- Klingersil C-4400
A

Gewinde PVDF mit integriertem Antennensystem

— Prozessanschluss und Antenne (be- PVDF
stehen aus einem Teil)

- Prozessdichtung Gewinde DIN 3852- FKM
A

Flansch mit gekapseltem Antennensystem
— Flanschplattierung, Antennenkapse- PTFE, PFA

lung
— Oberflachenrauigkeit R,<0,8 um
Hornantenne
— Antennenhorn 316L, 1.4848
— Anpasskegel Keramik (99,7 % Al,O,)
- Dichtung bis +150 °C FKM (A+P 70.16-06), EPDM (A+P 70.10-02)
- Dichtung bis +250 °C FFKM (Kalrez 6375 , Perlast G75B)
— Dichtung bis +450 °C Grafit

Hygieneanschluss
— Hygienische Antennenkapselung PEEK

— Oberflachenrauigkeit metallischer R,<0,76 um
Adapter

— Zusatzliche Prozessdichtung je nach FKM (PPE V70SW), FFKM (Kalrez 6230, Perlast G74S),
Hygieneanschluss EPDM (Freudenberg 291)
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Flansch mit Linsenantenne

— Prozessanschluss

- Antenne

— Dichtung Antennensystem

Spulluftanschluss

— Spllring

— O-Ringdichtung Splluftanschluss
— Ruckschlagventil

— Dichtung Ruckschlagventil
Werkstoffe, nicht medienberiihrt
Montageteile

- Antenngnkegel, Kunststoff-Hornan-
tenne, Uberwurfflansch

— Montagebugel, Befestigungsschrau-
ben Montagebuigel

— Befestigungsschrauben Adapter-
flansch

Gehause
— Kunststoffgehduse
— Aluminium-Druckgussgehéuse

— Edelstahlgeh&use

— Kabelverschraubung, Verschlussstop-
fen Kabelverschraubung

— Dichtung Kabelverschraubung
— Sichtfenster Gehausedeckel
— Erdungsklemme

Gewichte

— Gerat (je nach Gehause, Prozessan-
schluss und Antenne)

316L
PEEK

FKM (SHS FPM 70C3 GLT), FFKM (Kalrez 6375,
G75B), EPDM (COG AP302)

PP-GFK

FKM (SHS FPM 70C3 GLT), EPDM (COG AP310)
316Ti

FKM (SHS FPM 70C3 GLT), EPDM (COG AP310)

PBT-GF 30
316L

304

Kunststoff PBT (Polyester)

Aluminium-Druckguss AlSi10Mg, pulverbeschichtet
(Basis: Polyester)

316L
PA, Edelstahl, Messing

NBR
Polycarbonat (UL746-C gelistet), Glas®
316L

ca.2 ... 17,2 kg (4.409 ... 37.92 Ibs)

Anzugsmomente

Max. Anzugsmoment, Kunststoff-Hornantenne
— Montageschrauben Montageblgel am 4 Nm (2.950 Ibf ft)

Sensorgehause

- Flanschschrauben Uberwurfflansch
DN 80

— Klemmschrauben Adapterflansch-
Antenne

— Flanschschrauben Adapterflansch
DN 100

8 Glas bei Aluminium- und Edelstahlgehause

5 Nm (3.689 Ibf ft)
2,5 Nm (1.844 Ibf ft)

7 Nm (5.163 Ibf ft)
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Max. Anzugsmoment, Gewinde mit integriertem Antennensystem

- G% 30 Nm (22.13 Ibf ft)

-Gl 200 Nm (147.5 Ibf ft)

— G1%2 (Einsatz mit PTFE-Gewindead- 5 Nm (3.688 Ibf ft)

apter)

Flansch mit gekapseltem Antennensystem

— Anzugsmoment Entsprechend der gdngigen Normen beziehungswei-
se mindestens entsprechend den Angaben auf dem
Flansch.

Max. Anzugsmoment, Hygieneanschlisse

- Flanschschrauben DRD-Anschluss 20 Nm (14.75 Ibf ft)
Max. Anzugsmoment, Ausfiihrung Flansch mit Linsenantenne
— Klemmschrauben fiir Schwenkhalte- 8 Nm (5.9 Ibf ft)

rung

Max. Anzugsmoment fiir NPT-Kabelverschraubungen und Conduit-Rohre
— Kunststoffgehause 10 Nm (7.376 Ibf ft)

— Aluminium-/Edelstahlgehause 50 Nm (36.88 Ibf ft)

Anzugsmoment Gehausearretierung

— Empfohlenes Anzugsmoment Arretier- 1 Nm (1.475 Ibf ft)
schraube

- Max. Anzugsmoment Arretierschraube 2 Nm (0.738 Ibf ft)

EingangsgroBe

MessgréBe MessgréBe ist der Abstand zwischen dem Antenne-
nende des Sensors und der Mediumoberflache. Die
Bezugsebene flr die Messung und der nutzbare Mess-
bereich sind abh&ngig vom Antennensystem.
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Abb. 66: Daten zur EingangsgréBe

1 Bezugsebene (je nach Antennensystem)
2  MessgroBe, max. Messbereich

3 Nutzbarer Messbereich (je nach Antennenausfiihrung)

Max. Messbereich

120 m (393.7 ft)

Empfohlener Messbereich, abhéngig von Antennenausfiihrung und -gréBe®1%

Antennenausfiihrung GroBe Empfohlener Messbereich
bis
Kunststoff-Hornantenne DN 80 120 m (393.7 ft)

Gewinde mit integriertem Antennensystem

G%, % NPT

10 m (32.81 ft)

Gewinde fur Hygieneadapter G1,1NPT 20 m (65.62 ft)
G1'z, 172 NPT 30 m (98.42 ft)

Flansch mit gekapseltem Antennensystem, Hy- | = DN 25 20 m (65.62 ft)

gieneanschisse >DN 50, 2" 30 m (98.42 ft)
>DN 80, 3" 120 m (393.7 ft)

9 Bei guten Reflexionsbedingungen sind auch gréBere Messbereiche moglich.
9 Die angegebenen Werte entsprechen der Werkseinstellung bei Auslieferung

108

VEGAPULS 6X * Modbus- und Levelmaster-Protokoll

£0€01¢-3A-655S 10}



14 Anhang

Antennenausfiihrung GroBe Empfohlener Messbereich
bis
Hornantenne @21 mm 10 m (32.81 ft)
@26 mm 20 m (65.62 ft)
@40 mm
30 m (98.42 ft)
@48 mm
@75 mm
120 m (393.7 ft)
Flansch mit Linsenantenne >DN 80, 3"
Blockdistanz'”
— Betriebsarten 1, 2, 4 0mm (0in)

— Betriebsart 3

=250 mm (9.843in)

Einschaltphase

Hochlaufzeit t (U, = 24 V DC) <15s™
Anlaufstrom fur Hochlaufzeit <3,6 mA
AusgangsgroBe

Ausgang

— Physikalische Schicht
- Buspezifikationen

— Datenprotokolle
Max. Ubertragungsrate

Digitales Ausgangssignal nach Standard EIA-485

Modbus Application Protocol V1.1b3, Modbus over
serial line V1.02

Modbus RTU, Modbus ASCII, Levelmaster
57,6 Kbit/s

Messabweichung (nach DIN EN 60770-1)

Prozess-Referenzbedingungen nach DIN EN 61298-1

— Temperatur
— Relative Luftfeuchte
— Luftdruck

Einbau-Referenzbedingungen'®
— Mindestabstand zu Einbauten

— Reflektor
— Storreflexionen

+18 ... +30 °C (+64 ... +86 °F)
45...75%
860 ... 1060 mbar/86 ... 106 kPa (12.5 ... 15.4 psig)

>200 mm (7.874 in)
Ebener Plattenreflektor
GroBtes Storsignal 20 dB kleiner als Nutzsignal

1015559-DE-240307

Messabweichung bei Fliissigkeiten <1 mm (Messdistanz > 0,25 m/0.8202 ft)

™ Abhangig von den Einsatzbedingungen

12 Referenzbedingungen: U,= 24 V DC, Umgebungstemperatur 20 °C (68 °F)

¥ Bei Abweichungen von Referenzbedingungen kann der einbaubedingte Offset bis zu + 4 mm betragen. Dieser
Offset kann durch den Abgleich kompensiert werden.
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Nichtwiederholbarkeit' <1mm

Messabweichung bei Schuttgiitern Die Werte sind stark anwendungsabhangig. Verbindliche
Angaben sind daher nicht maéglich.

[Fm

10 mm (0.3937 in)-—\
1 mm (0.039 in),, -

-1 mm (- 0.039 in)” + t

R =

Y

0,25 m (0.8202 ft)
-10 mm (- 0.3937 in) 4

N

0V ®

Abb. 67: Messabweichung unter Referenzbedingungen (Beispiel Gewinde mit integriertem Antennensystem, gilt
entsprechend fiir alle Ausfiihrungen)'

1 Bezugsebene

2  Antennenrand

3  Empfohlener Messbereich

Empfohlener Mindestabstand fiir typische Schittgutanwendungen'®

— Kunststoff-Hornantenne, Flansch mit 250 mm (9.843 in)

Linsenantenne

— Gewinde mit integriertem Antennen- 500 mm (19.69 in)
system

Blockdistanz 150 mm (5.906 in)

EinflussgréBen auf die Messgenauigkeit

Temperaturdrift - Digitalausgang <3 mm/10 K, max. 10 mm

Messcharakteristiken und Leistungsdaten

Messfrequenz W-Band (80 GHz-Technologie)
Messzykluszeit'” ca.200 ms
Sprungantwortzeit'® <3s

4 Bereits in der Messabweichung enthalten

5 Bei Betriebsart 3 sowie bei eingestelltem Messbereich tiber 60 m: Punkt 2 + 20 mm, ab 0,25 m + 2 mm

9 Abhangig vom Reflexionsverhalten des Messmediums.

'7 Bei Betriebsspannung U, > 24V DC

'® Zeitspanne nach sprunghafter Anderung der Messdistanz von 1 m auf 5 m, bis das Ausgangssignal zum ersten
Mal 90 % seines Beharrungswertes angenommen hat (IEC 61298-2). Gilt bei Betriebsspannung U, > 24V DC
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Abstrahlwinkel'

Ausfiihrung GroBe Antenne bzw. Pro- Abstrahlwin- |Fliissigkeit | Schittgut
zessanschluss kel
Kunststoff-Hornantenne DN 80 3° (] [ ]
Gewinde mit integriertem An- | G%, 3% NPT 14° [ ] -
tennensystem G1,1NPT 10° P _
G1Y2, 172 NPT (+250 °C) 10° (] O
G1'%2, 172 NPT 7° ( J (6]
(+150 °C/+200 °C)
G1Y2, 172 NPT (PVDF) 8° ([ ] (6]
Gewinde fur Hygieneadapter |G1, 1 NPT 13° o -
G112, 172 NPT 8° (] O
Flansch mit gekapseltem = DN 25 10° (] -
::r:leur;r;eensystem, Hygienean- > DN 50, 2" 6 ° o
> DN 80, 3" 3° ([ ] (0]
Hornantenne 221 mm 11° [ ] o
@26 mm 10° ([ ] (0]
240 mm 7° ([ ] (0]
248 mm 6° ([ ] (0]
@75 mm 3° ([ ] [ ]
Flansch mit Linsenantenne >DN 80, 3" 3° O [ J

® Empfohlener, typischer Einsatz
O Mbéglicher, aber nicht typischer Einsatz

—  Nicht vorgesehener Einsatz

Abgestrahlte HF-Leistung (abhéngig von der Parametrierung)?®

- Mittlere spektrale Sendeleistungs-

dichte

— Maximale spektrale Sendeleistungs-

dichte

— Max. Leistungsdichte in 1 m Abstand

< 3 uW/cm?

-3 dBm/MHz EIRP

+34 dBm/50 MHz EIRP

Umgebungsbedingungen

Umgebungs-, Lager- und Transporttem-

peratur

-40 ... +80°C (-40 ... +176 °F)

Prozessbedingungen - Temperatur

Fur die Prozessbedingungen sind zusétzlich die Angaben auf dem Typschild zu beachten. Es gilt
der jeweils betragsmaBig niedrigste Wert.

9 AuBerhalb des angegebenen Abstrahlwinkels hat die Energie des Radarsignals einen um 50 % (-3 dB) abge-

senkten Pegel.

20 EIRP: Equivalent Isotropic Radiated Power
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02)

Ausfiihrung Antennenwerkstoff | Prozessdichtung Prozesstemperatur (gemessen am Pro-
zessanschluss)
Kunststoff-Hornan- | PP -40 ... +80 °C (-40 ... +176 °F)
tenne
Gewinde mit PEEK FKM (SHS FPM -40 ... +150 °C (-40 ... +302 °F)
integriertem Anten- 70C3 GLT) B B
nensystem -40 ... +200 °C (-40 ... +392 °F)
316L FFKM (Kalrez 6230) |-15... +150 °C (5 ... +302 °F)
-15... 4250 °C (5 ... +482 °F)
FFKM (Kalrez 6375) |-20 ... +150 °C (-4 ... +302 °F)
-20 ... +250 °C (-4 ... +482 °F)
FFKM (Perlast G74S, |-15 ... +150 °C (5 ... +302 °F)
G758) -15 ... 4250 °C (5 ... +482 °F)
EPDM (A+P 70.10- |-55... +150 °C (-67 ... +302 °F)
02)
Gewinde mit PVDF FKM -40 ... +80°C (-40 ... +176 °F)
integriertem Anten-
nensystem
PVDF
Flansch mit PTFE, PTFE (8 mm) |PTFE -60 ... +150 °C (-76 ... +302 °F)
gekapseltem Anten- B o
nensystem -196 ... +200 °C (-320.8 ... +392 °F)
PFA (8 mm) PFA -60 ... +150 °C (-76 ... +302 °F)
-60 ... +200 °C (76 ... +392 °F)
Hygieneanschlisse |PEEK PTFE (bei Clamp- -40 ... +150 °C (-40 ... +302 °F)
Gewinde fiir Hygie- Anschluss)
neadapter FFKM (Kalrez 6230) |-15... +150 °C (5 ... +302 °F)
FFKM (Per- -15... 4150 °C (5 ... +302 °F)
last G74S)
FKM (PPEV70SW) |-10... +150 °C (-14 ... +302 °F)
EPDM (Freuden- -20 ... +150 °C (-4 ... +302 °F)
berg 291)
Hornantenne Antennenhorn: 316L, | FFKM (Kalrez 6375) |-20 ... +250 °C (-4 ... +482 °F)
Anpasskegel: PTFE ooy per- 15 ... +250 °C (5 ... +482 °F)
last G75B)
FKM (A+P 70.16-06) |-40 ... +150 °C (-40 ... +302 °F)
EPDM (A+P 70.10- |-55 ... +150 °C (-67 ... +302 °F)

Hornantenne - Hoch-
temperatur

Antennenhorn: 316L,
Anpasskegel: Kera-
mik (99,7 % Al,O,)

Grafit

-196 ... +450 °C (-321 ... +842 °F)
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antenne

70C3 GLT)

Ausfiihrung Antennenwerkstoff | Prozessdichtung Prozesstemperatur (gemessen am Pro-
zessanschluss)
Flansch mit Linsen- | PEEK FKM (SHS FPM -40 ... +150 °C (-40 ... +302 °F)

-40 ... +200 °C (-40 ... +392 °F)

FFKM (Kalrez 6375)

-20 ... +150 °C (-4 ... +302 °F)

-20 ... +250 °C (-4 ... +482 °F)

FFKM (Per-
last G75B)

-15 ... +150 °C (5 ... +302 °F)

-15... 4250 °C (5 ... +482 °F)

EPDM (COG AP302)

A
o

.. +150 °C (-40 ... +302 °F)

SIP-Prozesstemperatur (SIP = Sterilization in place)
Gilt fur dampfgeeignete Geratekonfiguration, d. h. Flansch mit gekapseltem Antennensystem oder

Hygieneanschluss.
Dampfbeaufschlagung bis 2 h

+150 °C (+302 °F)

Derating Umgebungstemperatur

Kunststoff-Hornantenne

80°C
(176 °F)

80 °C
(176 °F)
0°C
I (32 °F)
-40°C
(-104 °F)
-40°C
(-104 °F)

Abb. 68: Derating Umgebungstemperatur, Kunststoff-Hornantenne

1 Umgebungstemperatur
2  Prozesstemperatur
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Gewinde mit integriertem Antennensystem

®

— 80°C/176°F

58°C/136,4°F

46°C/114,8°F I
40°C/104°F

29°C/84,2°F 3

0."C / 3‘2"F
T T

-40°F E

— -40°C / -40°F

Abb. 69: Derating Umgebungstemperatur, Gewinde mit integriertem Antennensystem bis +150 °C (+302 °F)

Umgebungstemperatur
Prozesstemperatur
Aluminiumgehéuse
Edelstahlgehéduse (Feinguss)
Kunststoffgehduse
Edelstahlgehéuse (elektropoliert)

AW

®

80°C/176°F

67°C/152,6°F
1

49°C/120,2°F =T

0."C /32°F

T T T T
°C 100°C 150°C 200°C
°F 212°F 302°F 392°F

-40°C/-40°F

Abb. 70: Derating Umgebungstemperatur, Gewinde mit integriertem Antennensystem bis +200 °C (+392 °F)

Umgebungstemperatur
Prozesstemperatur
Aluminiumgehéuse
Edelstahlgehéduse (Feinguss)
Kunststoffgehduse
Edelstahlgehéduse (elektropoliert)

NONT>
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®

80°C/176°F

58°C/136,4°F J
48°C/118,4°F F

40°C/104°F 4
36°C/96,8°F -

0°C/32°F

y ¥
T T
-40°C

_40°F 4

-40°C / -40°F

Abb. 71: Derating Umgebungstemperatur, Gewinde mit integriertem Antennensystem bis +250 °C (+482 °F)

Umgebungstemperatur
Prozesstemperatur
Aluminiumgehéuse
Edelstahlgehéduse (Feinguss)
Kunststoffgehduse
Edelstahlgehéduse (elektropoliert)

NONhT>

Flansch mit gekapseltem Antennensystem

®

— 80°C/176°F

57°C/134,6°F
50°C/122°F 4
28°C/ 118,4°F

0."C / 3.2“F
T T

L— _40°C / -40°F

Abb. 72: Derating Umgebungstemperatur, Flansch mit gekapseltem Antennensystem bis +150 °C (+302 °F)

Umgebungstemperatur
Prozesstemperatur
Aluminiumgehéuse
Edelstahlgehéduse (Feinguss)
Kunststoffgehduse
Edelstahlgehéduse (elektropoliert)

NONT>
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®

80°C/176°F

57°C/134,6°F
50°C/122°F
48°C/118,4°F ]

0."C / ?>.2°F
T T

_76°F m

-40°C / -40°F

Abb. 73: Derating Umgebungstemperatur, Flansch mit gekapseltem Antennensystem -60 ... +150 °C
(-76 ... +302 °F)

A Umgebungstemperatur
Prozesstemperatur
Aluminiumgehéuse
Edelstahlgehéduse (Feinguss)
Kunststoffgehduse
Edelstahlgehéduse (elektropoliert)

AWNh =W

®

80°C/176°F

62°C/143,6°F ==
54°C/129,2°F

45°C/113°F —
38°C/100,4°F

|

|

|

|

1 I

0°C/32°F I

I I 1 I I Il
T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T

0

-40°C 50°C 80°C 100°C 150°C 200°C
-40°F T 122°F 176°F  212°F 302°F 392°F

-40°C/-40°F

Abb. 74: Derating Umgebungstemperatur, Flansch mit gekapseltem Antennensystem bis +200 °C (+392 °F)

Umgebungstemperatur
Prozesstemperatur
Aluminiumgehéuse
Edelstahlgehéduse (Feinguss)
Kunststoffgehduse
Edelstahlgehduse (elektropoliert)

N>
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®
—??— 80°C/176°F

62°C/143,6°F—
54°C/129,2°F—

45°C/113°F —
38°C/100,4°F—

(J."C / 3.2°F
T T

N+
qoec (( aoec
-320.8°F 40°F I

|
|
|
|

-40°C /-40°F

Abb. 75: Derating Umgebungstemperatur, Flansch mit gekapseltem Antennensystem -196 ... +200 °C
(-320.8 ... +392 °F)

A Umgebungstemperatur

B Prozesstemperatur

1 Aluminiumgehéuse

2  Edelstahlgehduse (Feinguss)

3 Kunststoffgehduse

4  Edelstahlgehéduse (elektropoliert)
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Flansch mit Linsenantenne

®

— 80°C/ 176°F

63°C/145,4°F o
58°C/136,4°F—
52°C/125,6°F _|
50°C/122°F

0."C / ?:‘2"F
T T

T
-40° ° 130°C  150°C
-40°F T 122°F 176°F  212°F 266°F  302°F

— -40°C/-40°F

Abb. 76: Derating Umgebungstemperatur, Flansch mit Linsenantenne bis +150 °C (+302 °F)

Umgebungstemperatur
Prozesstemperatur
Aluminiumgehéuse
Edelstahlgehéduse (Feinguss)
Kunststoffgehduse
Edelstahlgehéuse (elektropoliert)

AW

®

80°C/176°F

63°C/145°F

54°C/129°
49°C/120°F

|
|
I
0°C/32°F !
T

C/3 e Ve
T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T
-40°C 50°C 80°C  100°C 150°C 200°C
-40°F T 122F 176°F  212°F 302°F 392°F
-40°C / -40°F

Abb. 77: Derating Umgebungstemperatur, Flansch mit Linsenantenne bis +200 °C (+392 °F)

Umgebungstemperatur
Prozesstemperatur
Aluminiumgehéuse
Edelstahlgehéduse (Feinguss)
Kunststoffgehduse
Edelstahlgehéduse (elektropoliert)

NONT>
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®

80°C/176°F

65°C/ 149°F
58°C/136,4°F
52°C/125,6°F =
47°C/116,6°F

2 ®

48,

-40°C/-40°F

Abb. 78: Derating Umgebungstemperatur, Flansch mit Linsenantenne bis +250 °C (+482 °F)

Umgebungstemperatur
Prozesstemperatur
Aluminiumgehéuse
Edelstahlgehéduse (Feinguss)
Kunststoffgehduse
Edelstahlgehéuse (elektropoliert)

NONh-T>

Hygieneanschluss

®

— 80°C/176°F

56°C/132.8°F -
48°C/ 1184°F 7

39°C/102,2°F 5

27°C/80,6°F F

OI"C / 3'2"F
T T

_40°F m

— .40°C/-40°F

Abb. 79: Derating Umgebungstemperatur, Hygieneanschluss bis +150 °C (+302 °F)

Umgebungstemperatur
Prozesstemperatur
Aluminiumgehéuse
Edelstahlgehéduse (Feinguss)
Kunststoffgehduse
Edelstahlgehéduse (elektropoliert)

NoONh=T>
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Flansch mit Hornantenne

®

— 80°C/176°F

58°C/136,4°F

46°C/114,8°F I
40°C/104°F

29°C/84,2°F 3

0."C / 3‘2"F
T T

-40°F E

— -40°C / -40°F

Abb. 80: Derating Umgebungstemperatur, Flansch mit Hornantenne bis +150 °C (+302 °F)

Umgebungstemperatur
Prozesstemperatur
Aluminiumgehéuse
Edelstahlgehéduse (Feinguss)
Kunststoffgehduse
Edelstahlgehéuse (elektropoliert)

AW

®

80°C/176°F

67°C/152,6°F
1

49°C/120,2°F =T

0."C /32°F

T T T T
°C 100°C 150°C 200°C
°F 212°F 302°F 392°F

-40°C/-40°F

Abb. 81: Derating Umgebungstemperatur, Flansch mit Hornantenne bis +200 °C (+392 °F)

Umgebungstemperatur
Prozesstemperatur
Aluminiumgehéuse
Edelstahlgehéduse (Feinguss)
Kunststoffgehduse
Edelstahlgehéduse (elektropoliert)

NONT>
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®

80°C/176°F

58°C/136,4°F J

48°C/118,4°F F

40°C/104°F 4
36°C/96,8°F -

0°C/32°F
T T
-40°C 0°C

40°F T 122°F 176°F  212°F 302°F 392°F 482°F

-40°C / -40°F

Abb. 82: Derating Umgebungstemperatur, Flansch mit Hornantenne bis +250 °C (+482 °F)

Umgebungstemperatur
Prozesstemperatur
Aluminiumgehéuse
Edelstahlgehéduse (Feinguss)
Kunststoffgehduse
Edelstahlgehéduse (elektropoliert)

NONhT>

Prozessbedingungen - Druck

Fur die Prozessbedingungen sind zusétzlich die Angaben auf dem Typschild zu beachten. Es gilt
der jeweils betragsméBig niedrigste Wert.

Prozessanschluss Ausfiihrung Prozessdruck

Kunststoff-Hornantenne Uberwurfflansch -1...2bar (-100 ... 200 kPa/-14.5 ... 29.00 psig)
Adapterflansch -1...1bar(-100 ... 100 kPa/-14.5 ... 14.50 psig)

Gewinde mit integriertem | 316L -1...40bar (-100 ... 4000 kPa/-14.5 ... 580.2 psig)

Antennensystem PVDF -1 ... 3bar (-100 ... 300 kPa/-14.5 ... 4351 psig)
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Prozessanschluss

Ausfiihrung

Prozessdruck

Flansch mit gekapseltem
Antennensystem *)

PN 6

-1 ...6bar (-100 ... 600 kPa/-14.5 ... 87.02 psig)

PN 16 (300 Ib)

-1...16 bar (100 ... 1600 kPa/-14.5 ... 232.1 psig)

PN 40 (600 Ib)

PN 64 (900 Ib)

PN 40 (600 Ib)
Ausflihrung

-196 ... +200 °C
(-320.8 ... +392 °F)

PN 64 (900 Ib)
Ausflihrung

-196 ... +200 °C
(-320.8 ... +392 °F)

Gewinde fur Hygienead-
apter

-1 ... 25 bar (-100 ... 2500 kPa/-14.5 ... 362.6 psig)

Hornantenne

bis +150 °C (+302 °F

bis +200 °C (+392 °F

-1...64 bar (-100 ... 6400 kPa/-14.5 ... 928.2 psig)

( )
( )
bis +250 °C (+482 °F)
bis +450 °C (+842 °F)

-1...160 bar (-100 ... 16000 kPa/-14.5 ... 2320 psig)

Flansch mit Linsenantenne

-1 ...3bar (-100 ... 300 kPa/-14.5 ... 43.51 psig)

*)  Folgende Flansche verfligen Uber eine durchgédngige Flansch-Plattierung und kénnen daher nur bis max.
3 bar (300 kPa/43.51 psig) Prozessdruck eingesetzt werden:
-ASME B16.5 NPS 112" Class 150 FF/ 316/316L
-ASME B16.5 NPS 2" Class 150 FF / 316/316L
- ASME B16.5 NPS 3" Class 300 RF / 316/316L
-ASME B16.5 NPS 4" Class 150 FF / 316/316L

Behalterdruck bezogen auf Flansch-

siehe Zusatzanleitung "Flansche nach DIN-EN-ASME-

Nenndruckstufe JIS-GOST"
Hygieneadapter Ausfiihrung Prozessdruck
Clamp (DIN 32676, 1", 11" -1 ... 25bar (-100 ... 2500 kPa/-14.5 ... 362.6 psig)
IS0 2852) 2", 21", 3" -1...16 bar (-100 ... 1600 kPa/-14.5 ... 232.1 psig)
31" 4" -1...10bar (-100 ... 1000 kPa/-14.5 ... 145.0 psig)
Bundstutzen DN 32, DN 40, DN 50, -1...25bar (-100 ... 2500 kPa/-14.5 ... 362.6 psig)
(DIN 11851) DN 65, DN 80, DN 100/4"
DN 125 -1 ... 16 bar (-100 ... 1600 kPa/-14.5 ... 232.1 psig)
Bundstutzen DN 40, DN 50, DN 60, -1...25bar (-100 ... 2500 kPa/-14.5 ... 362.6 psig)
(DIN 11864-1) DN 65, DN 76,1, DN 80
Gewindestutzen DN 50, DN 80 -1...25bar (-100 ... 2500 kPa/-14.5 ... 362.6 psig)
(DIN 11864-1)
Nutflansch DN 50, DN 60,3 DN 76,1, |-1... 16 bar (-100 ... 1600 kPa/-14.5 ... 232.1 psig)

(DIN 11864-2)

DN 80, DN 88,9
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DN 101,6, DN 63,5

Hygieneadapter Ausfiihrung Prozessdruck
Bundflansch DN 40 -1...25bar (-100 ... 2500 kPa/-14.5 ... 362.6 psig)
(DIN 11864-2) DN 50, DN 60,3, DN65,  |-1 ... 16 bar (-100 ... 1600 kPa/-14.5 ... 232.1 psig)
DN 76,1, DN 80, DN 88,9,
DN 100
Bundklemmstutzen DN 32, DN 40, DN 50, -1...25bar (-100 ... 2500 kPa/-14.5 ... 362.6 psig)
(DIN 11864-3) DN 60,3, DN 65
DN 76,1, DN 80, DN 88,9, |-1... 16 bar (-100 ... 1600 kPa/-14.5 ... 232.1 psig)
DN 100
Nutklemmstutzen DN 50 -1...25bar (-100 ... 2500 kPa/-14.5 ... 362.6 psig)
(DIN 11864-3) DN 80 -1... 16 bar (-100 ... 1600 kPa/-14.5 ... 232.1 psig)
Varinline PN 25 Form F -1...25bar (-100 ... 2500 kPa/-14.5 ... 362.6 psig)
Form N -1...20 bar (-100 ... 2000 kPa/-14.5 ... 290.0 psig)
DRD-Anschluss @ 65 mm -1...16 bar (-100 ... 1600 kPa/-14.5 ... 232.1 psig)
SMS 1145 DN 38, DN 51, DN 76, -1...6bar (-100 ... 600 kPa/-14.5 ... 87.0 psig)

NEUMO BioControl

DN 50 PN 16

-1...16 bar (-100

... 1600 kPa/-14.5 ...

232.1 psig)

Mechanische Umweltbedingungen

Vibrationsfestigkeit?"

Antennenausfiihrung Gehéause Vibrationsfestigkeit

Kunststoff-Hornantenne Kunststoffgehause 5 g, mit Montagebii-
Aluminiumgehause gel:1g
Edelstahlgehduse 19

Gewinde mit integriertem Antennensystem Kunststoffgehause
Aluminiumgehause %9
Edelstahlgehduse 29

Gewinde fur Hygieneadapter G1, G12 Kunststoffgehause
Aluminiumgehéause 29/59
Edelstahlgeh&use

Flansch mit gekapseltem Antennensystem Kunststoffgehduse
Aluminiumgehéuse °9
Edelstahlgehause 29

21 Geprift nach IEC 60068-2-6 (5 ... 200 Hz)
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Antennenausfiihrung Gehéause Vibrationsfestigkeit
Hygieneanschluss Kunststoffgehause
Aluminiumgehéause 5g®
Edelstahlgehduse
Flansch mit Linsenantenne Kunststoffgehduse
Aluminiumgehéuse °9
Edelstahlgehduse 29
Schockfestigkeit?®
Antennenausfiihrung Gehé&use Schockfestigkeit
Kunststoff-Hornantenne Kunststoffgehause 10 g/11 ms, 30 g/6 ms,

Aluminiumgehause

50 g/2,3ms

Edelstahlgehduse

59g/11ms, 10 g/11 ms

Gewinde mit integriertem Antennensystem
Flansch mit gekapseltem Antennensystem
Gewinde flir Hygieneadapter
Hygieneanschluss

Hornantenne

Flansch mit Linsenantenne

Kunststoffgehause

Aluminiumgehause

Edelstahlgehduse

10 g/11 ms, 30 g/6 ms,
50 g/2,3 ms?¥

Daten Spiilluftanschluss

Empfohlener max. Druck bei Dauerspu-

lung

1 bar (14.50 psig)

Max. zuldssiger Druck
Luftqualitat
Luftmenge, je nach Druck

6 bar (87.02 psig)

Gefiltert

Kunststoff-Hornantenne

Luftmenge

Druck

Ohne Riickschlagventil

Mit Riickschlagventil

0,2 bar (2.9 psig) 3,3m?h -
0,4 bar (5.8 psig) 5mdh -
0,6 bar (8.7 psig) 6 m¥h 1mdh

22 Bei Hygieneanschlissen mit Klemmverbindung sind zur Einhaltung der Vibrationsfestigkeit geeignete, stabile

Spannklammern zu verwenden.
2) Gepruft nach IEC 60068-2-27

24 Bei Hygieneanschlissen mit Klemmverbindung sind zur Einhaltung der Vibrationsfestigkeit geeignete, stabile

Spannklammern zu verwenden.
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Kunststoff-Hornantenne

Luftmenge

Druck Ohne Riickschlagventil Mit Riickschlagventil
0,8 bar (11.6 psig) - 2,1 méh
1 bar (14.5 psig) - 3méh
1,2 bar (17.4 psig) - 3,5 mh
1,4 bar (20.3 psig) - 4,2 m¥h
1,6 bar (23.2 psig) - 4,4 méh
1,8 bar (20.3 psig) - 4,8 mé/h
2 bar (23.2 psig) - 5,1 méh
Flansch mit Linsenantenne Luftmenge
Druck Ohne Riickschlagventil Mit Riickschlagventil
0,2 bar (2.9 psig) 1,7 m¥%h -
0,4 bar (5.8 psig) 2,5méh -
0,6 bar (8.7 psig) 2,9m3h 0,8 mé/h
0,8 bar (11.6 psig) 3,3 méh 1,5m3h
1 bar (14.5 psig) 3,6 m¥h 2mh
1,2 bar (17.4 psig) 3,9 m¥h 2,3m%h
1,4 bar (20.3 psig) 4 m3h 2,7méh
1,6 bar (23.2 psig) 4,3 m3h 3méh
1,8 bar (20.3 psig) 4,5m3h 3,5méh
2 bar (23.2 psig) 4,6 m¥h 4 méh
Anschluss
— Einschraubgewinde GVs

— Verschluss bei Flansch mit Linsenan-

tenne
Rickschlagventil (optional)
— Werkstoff
— Einschraubgewinde
— Dichtung
— Fur Anschluss
- Offnungsdruck
— Nenndruckstufe

316Ti
G

Gewindestopfen aus 316Ti

FKM (SHS FPM 70C3 GLT), EPDM (COG AP310)

G's

0,5 bar (7.25 psig)

PN 250

Elektromechanische Daten - Ausfiihrung IP66/IP67

Kabelverschraubung

M20 x 1,5 oder Y2 NPT

Aderquerschnitt (Federkraftklemmen)

— Massiver Draht, Litze
— Litze mit Aderendhtlse

0,2...2,5mm? (AWG 24 ... 14)
0,2...1,5mm? (AWG 24 ... 16)
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Schnittstelle zur externen Anzeige- und Bedieneinheit

Datenlbertragung
Verbindungsleitung
Leitungslange

Digital (1>C-Bus)
vieradrig, abgeschirmt
<50 m (164.0 ft)

Integrierte Uhr

Datumsformat
Zeitformat

Zeitzone werkseitig
Max. Gangabweichung

Tag.Monat.Jahr
12h/24 h

CET

10,5 min/Jahr

Zusétzliche AusgangsgroBe - Elektroniktemperatur

Bereich
Auflésung
Messabweichung

Verfligbarkeit der Temperaturwerte

-40 ... +85°C (-40 ... +185 °F)
<0,1K
+3K

- Anzeige Uber das Anzeige- und Bedienmodul
— Ausgabe Uber das jeweilige Ausgangssignal
Spannungsversorgung

Betriebsspannung 8...30VDC

Max. Leistungsaufnahme 520 mW

Verpolungsschutz Integriert

Potenzialverbindungen und elektrische TrennmaBnahmen im Gerét

Elektronik
Bemessungsspannung?
Leitende Verbindung

Nicht potenzialgebunden
500V,

Zwischen Erdungsklemme und metallischem Prozess-
anschluss

Elektrische SchutzmaBnahmen

Gehéausewerkstoff Ausfiihrung Schutzart nach IEC 60529 | Schutzart nach NEMA
Kunststoff Einkammer 1P66/IP67 Type 4X
Zweikammer 1P66/IP67 Type 4X
Aluminium Einkammer IP66/IP68 (0,2 bar) Type 6P
IP66/1P68 (1 bar) Type 6P
Zweikammer 1P66/1P68 (0,2 bar) Type 6P
IP66/1P68 (1 bar) Type 6P
Edelstahl (elektropoliert) Einkammer 1P66/1P68 (0,2 bar) Type 6P
IP66/1P68 (0,2 bar)/IP69 Type 6P

%) Galvanische Trennung zwischen Elektronik und metallischen Geréateteilen
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Gehausewerkstoff Ausfiihrung Schutzart nach IEC 60529 |Schutzart nach NEMA
Edelstahl (Feinguss) Einkammer 1P66/1P68 (0,2 bar) Type 6P
IP66/IP68 (1 bar) Type 6P
Zweikammer IP66/1P68 (0,2 bar) Type 6P
Anschluss des speisenden Netzteils Netze der Uberspannungskategorie Il
Einsatzhéhe Uber Meeresspiegel
- standardmaBig bis 2000 m (6562 ft)
- mit vorgeschaltetem Uberspannungs- bis 5000 m (16404 ft)
schutz

Verschmutzungsgrad (bei Einsatz mit 4
erfullter Gehauseschutzart)

Schutzklasse (IEC 61010-1) 11l

14.2 Radioastronomiestationen

Aus der funktechnischen Zulassung fur Europa ergeben sich bestimmte Auflagen fur den Einsatz
des VEGAPULS 6X auBerhalb geschlossener Behalter. Sie finden die Auflagen im mitgelieferten
Dokument "Informationsblatt Funktechnische Zulassungen". Einige der Auflagen beziehen sich auf
Radioastronomiestationen. Die folgende Tabelle gibt die geographische Lage der Radioastrono-
miestationen in Europa an:

Country Name of the Station Geographic Latitude Geographic Longitude
Finland Metsahovi 60°13'04" N 24°23'37"E
France Plateau de Bure 44°38'01" N 05°54'26" E
Germany Effelsberg 50°31'32" N 06°53'00" E
ltaly Sardinia 39°29'50" N 09°14'40" E
Spain Yebes 40°31'27" N 03°05'22" W
Pico Veleta 37°03'58" N 03°23'34" W
Sweden Onsala 57°23'45"N 11°55'35" E

14.3 Geratekommunikation Modbus

Im Folgenden werden die erforderlichen, geréatespezifischen Details dargestellt. Weitere Informatio-
nen zum Modbus finden Sie auf www.modbus.org.

Parameter fiir die Buskommunikation
Der VEGAPULS 6X ist mit folgenden Defaultwerten vorbelegt:

Parameter Configurable Values Default Value
Baud Rate 1200, 2400, 4800, 9600, 19200 9600

Start Bits 1 1

Data Bits 7,8 8

Parity None, Odd, Even None

Stop Bits 1,2 1
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Parameter Configurable Values Default Value

Address range Modbus 1...255 246

Start Bits und Data Bits kdnnen nicht verandert werden.

Allgemeine Konfiguration des Hosts

Der Datenaustausch mit Status und Variablen zwischen Feldgerat und Host erfolgt Uber Register.
Hierzu ist eine Konfiguration im Host erforderlich. Gleitkommazahlen mit einfacher Genauigkeit

(4 Bytes) nach IEEE 754 werden mit frei wahlbarer Anordnung der Datenbytes (Byte transmission
order) Ubertragen. Diese "Byte transmission order" wird im Parameter "Format Code" festgelegt.
Damit kennt die RTU die Register des VEGAPULS 6X, die fiir Variablen und Statusinformationen
abzufragen sind.

Format Code Byte transmission order
0 ABCD
1 CDAB
2 DCBA
3 BADC

14.4 Modbus-Register

Holding Register
Die Holding-Register bestehen aus 16 bit. Sie kdnnen gelesen und beschrieben werden. Vor jedem
Befehl wird die Adresse (1 Byte), nach jedem Befehl ein CRC (2 Byte) gesendet.

Register Name | Register Number Type Configurable Values Default Va- | Unit
lue

Address 200 Word 1...255 246 -

Baud Rate 201 Word 1200, 2400, 4800, 9600, |9600 -
19200, 38400, 57600

Parity 202 Word 0=None, 1=0dd, 2= 0 -
Even

Stopbits 203 Word 1=0ne, 2=Two 1 -

Delay Time 206 Word 10...250 50 ms

Byte Oder (Floa- | 3000 Word 0,1,2,3 0 -

ting point format)

Eingangsregister

Die Eingangsregister bestehen aus 16 bit. Sie kdnnen nur gelesen werden. Vor jedem Befehl wird
die Adresse (1 Byte), nach jedem Befehl ein CRC (2 Byte) gesendet. PV, SV, TV und QV kénnen
Uber den Sensor-DTM eingestellt werden.
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Register Name Register Number |Type Note
Status 100 DWord Bit O: Invalid Measurement Value PV
Bit 1: Invalid Measurement Value SV
Bit 2: Invalid Measurement Value TV
Bit 3: Invalid Measurement Value QV
PV Unit 104 DWord Unit Code
PV 106 Primary Variable in Byte Order CDAB
SV Unit 108 DWord Unit Code
sV 110 Secondary Variable in Byte Order CDAB
TV Unit 112 DWord Unit Code
TV 114 Third Variable in Byte Order CDAB
QV Unit 116 DWord Unit Code
Qv 118 Quarternary Variable in Byte Order CDAB
Status 1300 DWord See Register 100
PV 1302 Primary Variable in Byte Order of Register 3000
sV 1304 Secondary Variable in Byte Order of Register 3000
TV 1306 Third Variable in Byte Order of Register 3000
Qv 1308 Quarternary Variable in Byte Order of Register 3000
Status 1400 DWord See Register 100
PV 1402 Primary Variable in Byte Order CDAB
Status 1412 DWord See Register 100
sV 1414 Secondary Variable in Byte Order CDAB
Status 1424 DWord See Register 100
TV 1426 Third Variable in Byte Order CDAB
Status 1436 DWord See Register 100
Qv 1438 Quarternary Variable in Byte Order CDAB
Status 2000 DWord See Register 100
PV 2002 DWord Primary Variable in Byte Order ABCD (Big Endian)
sV 2004 DWord Secondary Variable in Byte Order ABCD (Big Endian)
TV 2006 DWord Third Variable in Byte Order ABCD (Big Endian)
Qv 2008 DWord Quarternary Variable in Byte Order ABCD (Big Endian)
Status 2100 DWord See Register 100
PV 2102 DWord Primary Variable in Byte Order DCBA (Little Endian)
SiY 2104 DWord Secondary Variable in Byte Order DCBA (Little Endian)
TV 2106 DWord Third Variable in Byte Order ABCD DCBA (Little Endian)
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Register Name Register Number |Type Note

Qv 2108 DWord Quarternary Variable in Byte Order DCBA (Little Endian)
Status 2200 DWord See Register 100

PV 2202 DWord Primary Variable in Byte Order BACD (Middle Endian)

SV 2204 DWord Secondary Variable in Byte Order BACD (Middle Endian)
TV 2206 DWord Third Variable in Byte Order BACD (Middle Endian)

Qv 2208 DWord Quarternary Variable in Byte Order BACD (Middle Endian)

Unit Codes for Register 104, 108, 112, 116

Unit Code Measurement Unit
32 Degree Celsius

33 Degree Fahrenheit
40 US Gallon

41 Liters

42 Imperial Gallons
43 Cubic Meters

44 Feet

45 Meters

46 Barrels

47 Inches

48 Centimeters

49 Millimeters

111 Cubic Yards

112 Cubic Feet

113 Cubic Inches

14.5 Modbus RTU-Befehle

FC3 Read Holding Register

Mit diesem Befehl wird eine beliebige Anzahl (1-127) von Holding-Registern ausgelesen. Es werden

das Startregister, ab welchem gelesen werden soll und die Anzahl der Register Ubertragen.

Parameter Length Code/Data
Request: Function Code 1 Byte 0x03

Start Address 2 Bytes 0x0000 to OxFFFF

Number of Registers 2 Bytes 1to 127 (0x7D)
Response: Function Code 1 Byte 0x03

Byte Count 2 Bytes 2*N

Register Value N*2 Bytes Data
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FC4 Read Input Register

Mit diesem Befehl wird eine beliebige Anzahl (1-127) von Input Registern ausgelesen. Es werden
das Startregister, ab welchem gelesen werden soll und die Anzahl der Register Ubertragen.

Parameter Length Code/Data
Request: Function Code 1 Byte 0x04

Start Address 2 Bytes 0x0000 to OxFFFF

Number of Registers N*2 Bytes 1to 127 (0x7D)
Response: Function Code 1 Byte 0x04

Byte Count 2 Bytes 2*N

Register Value N*2 Bytes Data

FC6 Write Single Register

Mit diesem Funktionscode wird in ein einzelnes Holding Register geschrieben.

Parameter Length Code/Data
Request: Function Code 1 Byte 0x06
Start Address 2 Bytes 0x0000 to OxFFFF
Number of Registers 2 Bytes Data
Response: Function Code 1 Byte 0x04
Start Address 2 Bytes 2*N
Register Value 2 Bytes Data

FC8 Diagnostics

Mit diesem Funktionscode werden verschiedene Diagnosefunktionen ausgeldst oder Diagnosewer-

te ausgelesen.

Parameter Length Code/Data
Request: Function Code 1 Byte 0x08

Sub Function Code 2 Bytes

Data N*2 Bytes Data
Response: Function Code 1 Byte 0x08

Sub Function Code 2 Bytes

Data N*2 Bytes Data
Umgesetzte Funktionscodes:
Sub Function Code Name

0x00

Return Data Request

0x0B

Return Message Counter

Bei Sub-Funktionscode 0x00 kann nur ein 16-Bit-Wert geschrieben werden.
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FC16 Write Multiple Register

Mit diesem Funktionscode wird in mehrere Holding Register geschrieben. Es kann in einer Anfrage
nur in Register geschrieben werden, die unmittelbar aufeinanderfolgen.

Parameter Length Code/Data
Request: Function Code 1 Byte 0x10
Start Address 2 Bytes 0x0000 to OxFFFF
Number of Registers 2 Bytes 0x0001 to 0x007B
Byte Count 1 Byte 2*N
Register Value N*2 Bytes Data
Response: Function Code 1 Byte 0x10
Start Address 2 Bytes 0x0000 to OxFFFF
Number of Registers 2 Bytes 0x01 to 0x7B

FC17 Report Sensor ID
Mit diesem Funktionscode wird die Sensor ID am Modbus abgefragt.

Parameter Length Code/Data
Request: Function Code 1 Byte ox11
Response: Function Code 1 Byte 0x11

Byte Number 1 Byte

Sensor ID 1 Byte

Run Indicator Status 1 Byte

FC43 Sub 14, Read Device Identification
Mit diesem Funktionscode wird die Device Identification abgefragt.

Parameter Length Code/Data
Request: Function Code 1 Byte 0x2B

MEI Type 1 Byte 0x0E

Read Device ID Code 1 Byte 0x01 to 0x04

Obiject ID 1 Byte 0x00 to OXFF
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Parameter Length Code/Data
Response: Function Code 1 Byte 0x2B
MEI Type 1 Byte 0x0E
Read Device ID Code 1 Byte 0x01 to 0x04
Confirmity Level 1 Byte 0x01, 0x02, 0x03, 0x81, 0x82, 0x83
More follows 1 Byte 00/FF
Next Object ID 1 Byte Object ID number
Number of Objects 1 Byte
List of Object ID 1 Byte
List of Object length 1 Byte
List of Object value 1 Byte Depending on the Object ID

14.6 Levelmaster-Befehle

Der VEGAPULS 6X ist ebenfalls gegeignet zum Anschluss an folgende RTUs mit Levelmaster-
Protokoll. Das Levelmaster-Protokoll wird oft als "Siemens-" bzw. " Tank-Protokoll" bezeichnet.

RTU Protocol

ABB Totalflow Levelmaster
Kimray DACC 2000/3000 Levelmaster
Thermo Electron Autopilot Levelmaster

Parameter fiir die Buskommunikation
Der VEGAPULS 6X ist mit den Defaultwerten vorbelegt:

Parameter Configurable Values Default Value
Baud Rate 1200, 2400, 4800, 9600, 19200 9600

Start Bits 1 1

Data Bits 7,8 8

Parity None, Odd, Even None

Stop Bits 1,2 1

Address range Levelmaster 32 32

Den Levelmasterbefehlen liegt folgende Syntax zugrunde:

Grof3 geschriebene Buchstaben stehen am Anfang bestimmter Datenfelder

Klein geschriebene Buchstaben stehen fur Datenfelder

Alle Befehle werden mit "<cr>" (carriage return) abgeschlossen

Alle Befehle beginnen mit "Uuu", wobei "uu" fir die Adresse steht (00-31)

"*" kann als Joker fir jede Stelle in der Adresse benitzt werden. Der Sensor wandelt dies immer
in seine Adresse um. Bei mehr als einem Sensor darf der Joker nicht ben(tzt werden, da sonst
mehrere Slaves antworten

Befehle, welche das Gerat andern, schicken den Befehl mit anschlieBendem "OK" zurick. "EE-
ERROR* ersetzt "OK*, wenn es ein Problem beim Andern der Konfiguration gab
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Report Level (and Temperature)

Parameter Length Code/Data
Request: Report Level (and Tem- |4 characters ASCII Uuu?
perature)
Response: Report Level (and Tem- | 24 characters ASCII UuuDlILIIFtttEeeee Wwwww
perature) uu = Address
lILIl =PV ininches

ttt = Temperature in Fahrenheit

eeee = Error number (0 no error, 1 le-
vel data not readable)

wwww = Warning number (0 no war-
ning)

PV in inches wird wiederholt, wenn "Set number of floats" auf 2 gesetzt wird. Es kénnen somit 2
Messwerte Ubertragen werden. PV-Wert wird als erster Messwert tbertragen, SV als 2. Messwert.

® Information:
l Der max. zu Ubertragende Wert fiir den PV betréagt 999.99 inches
(entspricht ca. 25,4 m).

Soll die Temperatur im Levelmaster Protokoll mit libertragen werden, so muss der TV im Sensor auf
Temperatur gestellt werden.

PV, SV und TV kénnen lber den Sensor-DTM eingestellt werden.

Report Unit Number

Parameter Length Code/Data
Request: Report Unit Number 5 characters ASCII U**N?
Response: Report Level (and Temperature) 6 characters ASCII UuuNnn
Assign Unit Number
Parameter Length Code/Data
Request: Assign Unit Number 6 characters ASCII UuuNnn
Response: Assign Unit Number 6 characters ASCII UuuNOK
uu = new Address
Set number of Floats
Parameter Length Code/Data
Request: Set number of Floats 5 characters ASCII UuuFn
Response: Set number of Floats 6 characters ASCII UuuFOK

Wird die Anzahl auf 0 gesetzt, wird kein Flllstand mehr zurlickgemeldet
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Set Baud Rate

Parameter Length Code/Data
Request: Set Baud Rate 8 (12) characters ASCIl | UuuBbbbb[b][pds]
Bbbbb[b] = 1200, 9600 (default)
pds = parity, data length, stop bit (optional)
parity: none = N, even = E (default), odd = O
Response: Set Baud Rate 11 characters ASCII

Beispiel: U01B9600E71
Gerat an Adresse 1 andern zu Baudrate 9600, Paritat even, 7 Datenbits, 1 Stoppbit

Set Receive to Transmit Delay

Parameter Length Code/Data
Request: Set Receive to Transmit | 7 characters ASCII UuuRmmm
Delay mmm = milliseconds (50 up to 250),
default = 127 ms
Response: Set Receive to Transmit | 6 characters ASCII UuuROK
Delay
Report Number of Floats
Parameter Length Code/Data
Request: Report Number of Floats |4 characters ASCII UuuF
Response: Report Number of Floats |5 characters ASCII UuuFn
n = number of measurement values
(0,10r2)
Report Receive to Transmit Delay
Parameter Length Code/Data
Request: Report Receive to Transmit 4 characters ASCII UuuR
Delay
Response: Report Receive to Transmit 7 characters ASCII UuuRmmm
Delay mmm = milliseconds (50 up to
250), default = 127 ms
Fehlercodes
Error Code Name
EE-Error Error While Storing Data in EEPROM
FR-Error Erorr in Frame (too short, too long, wrong data)
LV-Error Value out of limits
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14.7 Konfiguration eines typischen Modbus-Hosts

Fisher ROC 809
B (Rx/Tx-)
A (RX/Tx +)
Y
y @
COM
N ,— Vdc +8to +30
i 1 GND @
Abb. 83: Anschluss des VEGAPULS 6X an RTU Fisher ROC 809
1 VEGAPULS 6X
2 RTU Fisher ROC 809
3 Spannungsversorgung
Parameter fiir Modbus-Hosts
Parameter Value Fisher Value ABB Total | Value Fisher Value Fisher Value Scada-
ROC 809 Flow Thermo Elect- |Bristol Control- | Pack
ron Autopilot Wave Micro
Baud Rate 9600 9600 9600 9600 9600
Floating Point 0 0 0 2 (FC4) 0
Format Code
RTU Data Type | Conversion Code | 16 Bit Modicon | IEE Fit 2R 32-bit registers | Floating Point
66 as 2 16-bit re-
gisters
Input Register 0 1 0 1 30001
Base Number

Die Basisnummer der Input Register wird immer zur Input-Register-Adresse des VEGAPULS 6X
addiert.
Daraus ergeben sich folgende Konstellationen:

e Fisher ROC 809 - Registeradresse fur 1300 ist Adresse 1300

ABB Total Flow - Registeradresse fir 1302 ist Adresse 1303

Thermo Electron Autopilot - Registeradresse fur 1300 ist Adresse 1300
Bristol ControlWave Micro - Registeradresse fuir 1302 ist Adresse 1303
ScadaPack - Registeradresse flr 1302 ist Adresse 31303

14.8 MaBe

Die aufgefuhrten Zeichnungen stellen nur einen Ausschnitt aus den mdglichen Prozessanschlis-
sen dar. Weitere Zeichnungen sind auf www.vega.com Uber den Konfigurator des VEGAPULS 6X
verfligbar.
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Kunststoffgehause
~ 69 mm ~84 mm
(2.72") (3.31")
279 mm 279 mm
(3.117 (3.117)
M16x1,5
1
El—~ —
ES ® Eic
g = i
M20x1,5/ )
¥ NPT
M20x1,5/
@ wnet . (@

Abb. 84: Gehduseausfiihrungen in Schutzart IP66/IP67 (mit eingebautem Anzeige- und Bedienmodul vergréBert
sich die Gehdusehéhe um 9 mm/0.35 in)

1 Kunststoff-Einkammer
2  Kunststoff-Zweikammer

Aluminiumgehéuse

~87 mm
’ @ 86 mm
;—,ﬂ(gggj‘;ﬂ (3.39")
' M16x1,5

i

M20x1,5/ % M20x1,5 D)=

% NPT
@ M20x1,5/
% NPT
Abb. 85: Gehduseausfiihrungen in Schutzart IP66/IP68 (0,2 bar), (mit eingebautem Anzeige- und Bedienmodul

vergréBert sich die Gehdusehdéhe um 18 mm/0.71 in)

1 Aluminium-Einkammer
2 Aluminium-Zweikammer

20 mm
(4.72")

120 mm
472"

1

Aluminiumgehéuse in Schutzart IP66/IP68 (1 bar)

~ 150 mm ~ 105 mm
(5.91") (4.13")
@ 86 mm 2 86 mm
(3.39") (3.39")
el M16x1,5
£ :f;l €|~
‘8_ ) CD g :
SRS
M20x1,5 M20x1,5 H

M20x1,5/

@D % NPT

Abb. 86: Gehduseausfiihrungen in Schutzart IP66/IP68 (1 bar), (mit eingebautem Anzeige- und Bedienmodul
vergroBert sich die Gehdusehéhe um 18 mm/0.71 in)

1 Aluminium-Einkammer
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Edelstahlgehéuse

~ 116 mm
~59 mm m ~ 87 mm
(2.32") (4.57") (343"
2 80 mm 2 86 mm 2 86 mm
315 (3.39") (3.39")
‘ M16x1,5 ‘
oaotl I
El~ =
£e 8 S
g S <
M20x1,5/ M20x1,5
M20x1,5/
@ @ % NPT ®

Abb. 87: Gehduseausfiihrungen in Schutzart IP66/IP68 (0,2 bar), (mit eingebautem Anzeige- und Bedienmodul
vergroBert sich die Gehdusehéhe um 18 mm/0.71 in)
1 Edelstahl-Einkammer (elektropoliert)

2  Edelstahl-Einkammer (Feinguss)
3  Edelstahl-Zweikammer (Feinguss)

Edelstahlgeh&use in Schutzart IP66/IP68 (1 bar)

~ 150 mm
(5.91")
o 84 mm
(3.31")
E|lT
EIR
8l
M20x1,5 M20x1,5

®

~ 105 mm

(4.13")
@ 84 mm
(3317

M16x1,5

@u/

M20x1,5/
2 NPT

@727

120 mm

Abb. 88: Gehéduseausfiihrungen in Schutzart IP66/IP68 (1 bar), (mit eingebautem Anzeige- und Bedienmodul
vergroBert sich die Gehdusehéhe um 18 mm/0.71 in)

1 Edelstahl-Einkammer (Feinguss)
2  Edelstahl-Zweikammer (Feinguss)
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VEGAPULS 6X, Kunststoff-Hornantenne mit Uberwurfflansch

126 mm
(4.96")

2/107 mm 221 mm

/ (4.21") \ (0.83")

10,5 mm
(0.41")

NN
NN

19 mm
0.75

: 275 mm
= (2.95")
2 115 mm
(4.53")
@ 156 mm
(6.14")
@ 200 mm
(7.87")

Abb. 89: VEGAPULS 6X mit Uberwurfflansch passend fiir 3" 150 Ibs, DN 80 PN 16
1 Uberwurfflansch

VEGAPULS 6X, Kunststoff-Hornantenne mit Uberwurfflansch und Spiilluftanschluss

E =

©
ElS
ol /107mm\ 221 mm /®
s|e (4.21") (0.83")

| = ‘ ®

k Z Rl L
. —
€|~ =01
£5% 2 75 mm Elo
0|2 (2.95") ~©
ol RS
Y 2 156 mm -
(6.14")
@ 200 mm
(7.87")

Abb. 90: VEGAPULS 6X mit Uberwurfflansch und Splilluftanschluss passend fiir 3" 150 Ibs, DN 80 PN 16

1 Uberwurfflansch
2  Rulckschlagventil
3  Spillluftanschluss
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VEGAPULS 6X, Kunststoff-Hornantenne mit Adapterflansch

144 mm

(0.69")

(3.86")
2 180 mm
(7.09")
@ 220 mm

(8.66")

Abb. 91: VEGAPULS 6X mit Adapterflansch DN 100 PN 6

1 Adapterflansch
2  Prozessdichtung

VEGAPULS 6X, Kunststoff-Hornantenne mit Adapterflansch und Spiilluftanschluss

170 mm

(6.69")

20 mm

N
34,7 mm
7 (1.37")

(079"

@75 mm
(2.95")

2 98 mm
(3.86")
2 180 mm
(7.09")
@ 220 mm
(8.66")

Abb. 92: VEGAPULS 6X, Adapterflansch und Spulluftanschluss DN 100 PN 6

1 Spiilluftanschluss
2  Rilckschlagventil
3 Adapterflansch
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VEGAPULS 6X, Kunststoff-Hornantenne mit Montagebiigel
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Abb. 93: VEGAPULS 6X, Kunststoff-Hornantenne, Montagebdigel in 170 oder 300 mm Lénge
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VEGAPULS 6X, Gewinde mit integriertem Antennensystem bis +80 °C (+176 °F)

XE

2 39,3 mm
(1.55")

XI

Abb. 94: VEGAPULS 6X, Gewinde mit integriertem Antennensystem bis +80 °C (+176 °F)
XE G1% (DIN 3852-A) PVDF

Xl

1%2NPT (ASME B1.20.1) PVDF
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VEGAPULS 6X, Gewinde mit integriertem Antennensystem bis +150 °C (+302 °F)

61 mm

@ 24 mm

8 (0.94")
2

25 mm
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SW 55 mm
(2.17")

G1%

73 mm
(2.88")

(161"
1 G1

SW 41 mm

101 mm

25,4 mm

34,4 mm

(1.35")

2 42,5 mm
(1.67")

XB

Abb. 95: VEGAPULS 6X, Gewinde mit integriertem Antennensystem bis +150 °C (+302 °F)

XF G% (DIN 3852-A)

XJ % NPT (ASME B1.20.1)
XG G1 (DIN 3852-A)

XK 1 NPT (ASME B1.20.1)

XA G135 (DIN 3852-A)

XB 1% NPT (ASME B1.20.1)
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VEGAPULS 6X, Gewinde mit integriertem Antennensystem bis +200 °C (+392 °F)/+250 °C

(+482 °F)
El—~ £~
< £ €|~
ol% Eg Ely
s Sw3smm T sw3smm Q7
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-~ SwW41mm E|Q Elg
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—|= SW55mm «~ |~ SW 55 mm
1 1NPT ) 247" D 217"
= G1% K 1% NPT
£ XK
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Eo 2 42,5 mm Eo 42,5 mm
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I xa (87 I xg (7
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Abb. 96: VEGAPULS 6X, Gewinde mit integriertem Antennensystem bis +200 °C (+392 °F)/+250 °C (+482 °F)
1 Bei Ausfiihrung bis +250 °C (+482 °F): 125 mm (4.92")

XF G% (DIN 3852-A)

XJ % NPT (ASME B1.20.1)

XG G1 (DIN 3852-A)

XK 1 NPT (ASME B1.20.1)

XA G1% (DIN 3852-A)

XB 1% NPT (ASME B1.20.1)
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VEGAPULS 6X, Flansch mit Hornantenne bis +150 °C (+302 °F)/+200 °C (+392 °F)/+250 °C

(+482 °F)

67 mm
(264"

119,5 mm (4.70")

mm y X inch y LS

%" 25 221 v 0.98" 20.83"
1" 40 226 1" 1.57" 21.02"

1%" 180 240 1%" | 7.09" 21.58"
2" 213 248 2" 8.39" 21.89"
3" 335 875 3" 13.19" 22.95"

Abb. 97: VEGAPULS 6X, Flansch mit Hornantenne bis +150 °C (+302 °F)/+250 °C (+482 °F)
1 Ausfiihrung bis +150 °C (+302 °F)

2 Ausfiihrung bis +200 °C (+392 °F) und Ausfiihrung bis +250 °C (+482 °F)
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VEGAPULS 6X, Gewinde mit Hornantenne 450 °C-Ausfiihrung

yal

©
©
®
£ mm y X
£ 17" 155 240
o
I 2 188 248
~

inch y x

174" | 6.04" | 21.58"
2" 7.40" | 21.89"
3" | 12.20" | 22.95"

31,2 mm (1.23")

—

Abb. 98: VEGAPULS 6X, Gewinde mit Hornantenne 450 °C-Ausfiihrung
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VEGAPULS 6X, Flansch mit Hornantenne 450 °C-Ausfiihrung

mm Y X
1%"| 175 | 040
2" | 208 |@048
3" | 330 |e75
inch y X
1%"| 6.89" | @ 1.58"
2" | 819" | 2 1.89"
3" 112.99" | ¢ 2.95"

230 mm (9.06")

Abb. 99: VEGAPULS 6X, Flansch mit Hornantenne 450 °C-Ausflihrung

VEGAPULS 6X * Modbus- und Levelmaster-Protokoll

147



14 Anhang

VEGAPULS 6X, Flansch mit gekapseltem Antennensystem

gl >
IS Rocle
Qe < £z
[Ir N . ~
| # °= 5 £
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1SN S o<
£\ gl r
SIS E|Q
£ o cle
wie 67,5 mm
(2.66")
Abb. 100: VEGAPULS 6X, gekapseltes Antennensystem DN 25 PN 40
1 Ausfiihrung bis +150 °C (+302 °F)
2 Ausfiihrung bis +200 °C (+392 °F)
I 1 L 1
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2138 mm
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Abb. 101: VEGAPULS 6X, gekapseltes Antennensystem DN 80 PN 40

1 Ausfiihrung bis +150 °C (+302 °F)
2  Ausfiihrung bis +200 °C (+392 °F)
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VEGAPULS 6X, Gewinde fir Hygieneadapter

el SW 36 mm
GOy e
B L —G1 el~
£l SW 50 mm
gg e
gl 1
g5 G1%
D=
T
XM el
£/ 2 44,5 mm
gl= (1.75")

X0

Abb. 102: VEGAPULS 6X, Gewinde fiir Hygieneadapter

XM G1 (ISO 228-1) fiir Hygieneadapter mit O-Ring dichtend
XO G1¥ (ISO 228-1) fiir Hygieneadapter mit O-Ring dichtend
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VEGAPULS 6X, Hygieneanschluss 1

2 40 mm 2 40 mm
(157" (157"
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g2 o 8k
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£ 252" 0 68 mm 267 mm
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) <<
Rd 78x1/6 594 mm ] 5;4 rg"m
(3.707) (3.70")
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LF LC

Abb. 103: VEGAPULS 6X, Hygieneanschluss

CA Clamp 2" (DIN 32676, ISO 2852)

RA Rohrverschraubung DN 50 (DIN 11851)

DC Bundstutzen DN 50 Form A fiir Rohr 53 x 1,5 (DIN 11864-1)

LF Gewindestutzen DN 50 Form A fiir Rohr 53 x 1,5 (DIN 11864-1)
LI Nutflansch DN 50 Form A fiir Rohr 53 x 1,5 (DIN 11864-2)

LC Bundflansch DN 50 Form A fiir Rohr 53 x 1,5 (DIN 11864-2)
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VEGAPULS 6X, Hygieneanschluss 2
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Abb. 104: VEGAPULS 6X, Hygieneanschluss
VA Fur Varinline Form F (1") D = 50 mm

MA SMS 1145 DN 51
Q1 DRD-Anschluss o 65 mm
SA SMSDN 51

QB Fiir Neumo Biocontrol D50

LA Aseptischer Anschluss mit Nutliberwurfmutter F40
LB Aseptischer Anschluss mit Spannflansch DN 32
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VEGAPULS 6X, Flansch mit Linsenantenne

11,5 mm
(0.45")

G 1/8" x 8mm E

52}
©

(2.48")

2 98 mm
(3.86")

144 mm
(5.67")

I

Abb. 105: VEGAPULS 6X, Flansch mit Linsenantenne (Flanschstérke siehe Zeichnung, Flanschmaf3e nach DIN,
ASME, JIS)

1 Ausfiihrung bis +150 °C (+302 °F)
2 Ausfiihrung bis +250 °C (+482 °F)

VEGAPULS 6X, Flansch mit Linsenantenne und Spiilluftanschluss

63 mm
(2.48")

43 mm
(1.69")
35 mm
(1.38")

S

@

27,5 mm
(1.08")

2 /=
43 mm
(1.69")
El 35 mm
Ers O
3 g,/ (1.38")

o
o
27,5 mm
(1.08")

Abb. 106: VEGAPULS 6X, Flansch mit Linsenantenne und Splilluftanschluss

N WN =

Ausfiihrung bis +150 °C (+302 °F)
Ausfiihrung bis +250 °C (+482 °F)
Blindstopfen

90° Winkelverbinder
Rtickschlagventil
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VEGAPULS 6X, Flansch mit Linsenantenne und Schwenkhalterung

max. 10°

Abb. 107: VEGAPULS 6X, Flansch mit Linsenantenne und Schwenkhalterung

1 Ausfiihrung bis +150 °C (+302 °F)
2 Ausfiihrung bis +250 °C (+482 °F)

VEGAPULS 6X, Flansch mit Linsenantenne, Schwenkhalterung und Spiilluftanschluss

Abb. 108: VEGAPULS 6X, Flansch mit Linsenantenne, Schwenkhalterung und Spdilluftanschluss

1 Ausfiihrung bis +150 °C (+302 °F)
2  Ausfiihrung bis +250 °C (+482 °F)
3  Blindstopfen

4 90° Winkelverbinder

5 Ruckschlagventil
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14.9 Gewerbliche Schutzrechte

VEGA product lines are global protected by industrial property rights. Further information see
Www.vega.com.
VEGA Produktfamilien sind weltweit geschuitzt durch gewerbliche Schutzrechte.

Nahere Informationen unter www.vega.com.

Les lignes de produits VEGA sont globalement protégées par des droits de propriété intellectuel-
le. Pour plus d'informations, on pourra se référer au site www.vega.com.

VEGA lineas de productos estan protegidas por los derechos en el campo de la propiedad indus-
trial. Para mayor informacion revise la pagina web www.vega.com.

TnHnm npoaykummn dmpmbl BEIA 3awymiaotcst no Bcemy MUpy nNpaBamMu Ha MHTENMEKTyanbHyo
COBCTBEHHOCTb. [lanbHeliLyto MHOopMaLmio CMOTpUTE Ha caTe www.vega.com.

VEGARFIF RE S IREH MR~ HURF
B —H{E BES N M <www.vega.com,

14.10 Licensing information for open source software

Open source software components are also used in this device. A documentation of these compo-
nents with the respective license type, the associated license texts, copyright notes and disclaimers
can be found on our homepage.

14.11 Warenzeichen

Alle verwendeten Marken sowie Handels- und Firmennamen sind Eigentum ihrer rechtmagigen
Eigentlimer/Urheber.
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Druckdatum:
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© VEGA Grieshaber KG, Schiltach/Germany 2024 g
VEGA Grieshaber KG
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