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1 Bu belge hakkinda

1.1 Fonksiyon

Bu kullanim kilavuzu size cihazin montaji, baglantisi ve devreye alimi
icin gereken bilgilerinin yani sira bakim, ariza giderme, parcalarin
yenisiyle degistiriimesi ve kullanicinin gavenligi ile ilgili &nemli bilgileri
icerir. Bu nedenle devreye almadan énce bunlari okuyun ve Grinin
ayrilmaz bir pargasi olarak herkesin erigebilecegi sekilde cihazin
yaninda muhafaza edin.

1.2 Hedef grup

Bu kullanim kilavuzu egitim gérmus uzman personel igin hazirlanmis-
tir. Bu kilavuzunun igerigi uzman personelin erisimine acik olmali ve
uygulanmalidir.

1.3 Kullanilan semboller

Belge No.

Bu kilavuzun basg sayfasindaki bu sembol belge numarasini verir.
Belge numarasini www.vega.com sayfasina girerek belgelerinizi
indirmeyi basarabilirsiniz.

Bilgi, 6neri, aciklama

Bu sembol yararl ek bilgileri icerir.

Dikkat: Bu uyariya uyulmamasi, ariza ve fonksiyon hatasi sonucunu
dogurabilir.

Uyari: Bu uyariya uyulmamasi, can kaybina ve/veya cihazda agir
hasarlara yol acabilir.

Tehlike: Bu uyariya uyulmamasi, ciddi yaralanmalara ve/veya cihazin
tahrip olmasina yol agabilir.

Ex uygulamalar
Bu sembol, Ex uygulamalar igin 6zel agiklamalari belirtmektedir.

Liste
Ondeki nokta bir siraya uyulmasi mecbur olmayan bir listeyi belirtmek-
tedir.

Prosediirde izlenecek adim
Bu ok, prosedurde izlenecek olan adimi gdsterir.

islem sirasi
Ondeki sayilar sirayla izlenecek islem adimlarini géstermektedir.

Pilin imhasi
Bu simge pillerin ve akulerin imhasina iliskin 6zel agiklamalar goster-
mektedir.
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2 Kendi emniyetiniz i¢in

2.1 Yetkili personel

Bu dokiimantasyonda belirtilen tlim islemler sadece egitimli ve tesis
isleticisi tarafindan yetkilendiriimis uzman personel tarafindan yapila-
bilir.

Cihaz ile ¢alisan kisinin gerekli sahsi korunma donanimini giymesi
zorunludur.

2.2 Amaca uygun kullanim
VEGAPULS 61 surekli seviye dlglimi yapan bir sensérddr.

Kullanim alanina iliskin detayli bilgiler icin "Urtin tanimi" bslimiine
bakin.

Cihazin isletim glvenligi sadece kullanma kilavuzunda ve muhtemel
tamamlayici kilavuzlarda belirtilen bilgilere ve amaca uygun kullanma
halinde mimkundur.

2.3 Yanhs kullanma uyarisi

Amaca veya 6ngoriilen sekle uygun olmayan kullanma halinde (6rn.
yanlis montaj veya ayar nedeniyle haznenin tagsmasi) bu trln, siste-
min pargalarinda hasarlar olusmasi gibi kullanima 6zgu tehlikelere yol
acabilir. Bunun sonucunda nesneler, kisiler ve ¢cevre zarar gorebilir.
Ayrica bu durumdan dolayi cihazin guvenlik ézellikleri yavaslayabilir.

2.4 Genel giivenlik uyarilan

Cihaz, standart yonetmeliklere ve yénergelere uyuldugunda teknolo-
jinin en son seviyesine uygundur. Cihaz, sadece teknik agidan kusur-
suz ve igletim glvenligi mevcut durumda isletilebilir. Kullanici, cihazin
arizasiz bir sekilde isletiminden sorumludur. Cihazin arizalanmasina
yol acabilecek agresif veya korozif Urlin ortamlarinda kullanimda,
operatériin uygun énlemleri alarak cihazin dogru ¢alisacagindan emin
olmasi gerekmektedir.

Kullanici ayrica bitlin kullanma siiresi boyunca gerekli is givenligi
Onlemlerinin gegerli diizenlemelere uygun olmasini saglamak ve yeni
kurallarn g6z éniinde bulundurmakla ytkdmlidur.

Kullanici, bu kullanma kilavuzunda belirtilen gavenlik agiklamalarina,
yerel kurulum standartlarina ve gecerli glivenlik kurallari ile kazadan
kaginma kurallarina uymak zorundadir.

Kullanma kilavuzunda belirtilen islemleri agsan midahaleler giivenlik
ve garanti ile ilgili sebeplerden dolayi sadece imalatgi tarafindan
yetkilendirilmis personel tarafindan yapilabilir. Cihazin yapisini degis-
tirmek veya iceriginde degisiklik yapmak kesinlikle yasaktir. Glvenlik
nedeniyle sadece Ureticinin belirttigi aksesuarlar kullanilabilir.

Olabilecek hasarlari engelleyebilmek igin cihazin Gzerinde bulunan
guvenlik etiketleri ve uyarilarn dikkate alinmali, bunlarin anlami kulla-
nim kilavuzuna bakarak 6grenilmelidir.

Radar sensorlerinin verici frekanslari her cihaz modeli igin C, K veya
W bandindadir. Kigk verici performanslari uluslararasi kabul edilen
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2 Kendi emniyetiniz i¢in

sinir deg@erlerinin ¢ok altindadir. Amaca uygun kullanildigi takdirde,
saglikla ilgili herhangi bir sikayetin gérilmemesi gerekmektedir.

2.5 AB'ye uyum

Cihaz ilgili AB yénetmeliklerinin yasal taleplerini yerine getirmektedir.
CE isareti ile cihazin yénetmelikle uyumlulugunu teyit ederiz.

AB Uyumluluk Beyannamesini internette www.vega.com/downloads
adresindeki sitemizde bulabilirsiniz.

Elektromanyetik uyumluluk

Plastik gévdeli cihazlar endustriyel kullanim igin dngértimuslerdir. Bu
cihazlarda, EN 61326-1'e gore A sinifi cihazlarda oldugdu gibi, hattan
gelen veya baska sekilde yansiyan bazi parazitlenmeler olabilecegi
dikkate alinmalidir. Cihaz baska bir ortamda kullanilacaksa uygun
onlemler alinarak diger cihazlarla olan elektromanyetik uyumlulugu
temin edilmelidir.

2.6 NAMUR tavsiyeleri

NAMUR, Almanya'daki proses endustrisindeki otomasyon teknigi

cikar birligidir. Yayinlanan NAMUR tavsiyeleri saha enstrimantasyo-

nunda standart olarak gecerlidir.

Cihaz asagida belirtilen NAMUR tavsiyelerine uygundur:

e NE 21 - isletim malzemelerinin elektromanyetik uyumlulugu

e NE 53 - Saha cihazlari ile goriintu ve kontrol komponentlerinin
uygunlugu

e NE 107 - Saha cihazlarinin otomatik kontrolu ve tanisi

Daha fazla bilgi i¢in www.namur.de sayfasina gidin.

2.7 Avrupa icin kablosuz teknolojisi kapsaminda
ruhsat

Cihaz, asagidaki birbirleriyle uyumlu standartlarin glincel verilerine

gbre test edilmistir:

e EN 302372 - Tank Level Probing Radar
e EN 302729 - Level Probing Radar

Bu sekilde AB ulkelerinde kapall kaplarin i¢cinde ve disinda kullanimi-
na izin verilmigtir:

Kendi standartlari bu standartlara getirildigi takdirde EFTA Ulkelerinde
kullanimina izin verilir.

Kapali hazne igin kullanim i¢cin EN 302372'nin E Ek'indeki a ile f ara-
sindaki hususlarin yerine getiriimesi gerekmektedir.

Kapall hazneler disinda kullanim igin su kosullarin yerine getirilmesi
gerekmektedir:

e Kurulum uzman personel tarafindan yapiimalidir.
e Alet sabit bir yere takilmis ve anten dik bir sekilde asagi ayarlanmis
olmaldir
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2 Kendi emniyetiniz igin

o Montaj yeri, —yetkili ulusal sertifika makami tarafindan ézel bir izin
veriimemis olmasi halinde- radyo astronomi istasyonlarindan en
az 4 km uzakta bulunmalidir.

e Cihaz, herhangi bir radyo astronomi istasyonuna 4 ila 40 km'lik bir
uzaklikta montaj edilecekse, yerden 15 metreden daha ylksege
monte edilmemelidir.

ilgili radyo uzay istasyonunun bir listesini "Ek" bélimiinden bulabilir-
siniz.

2.8 Cevreileilgili uyarlar

Dogal yasam ortaminin korunmasi en énemli gérevlerden biridir. Bu
nedenle, isletmelere yonelik cevre korumasini surekli diizeltmeyi
hedefleyen bir gevre ydnetim sistemini uygulamaya koyduk. Cevre
yonetim sistemi DIN EN ISO 14001 sertifikalidir.

Bu kurallara uymamiza yardimci olun ve bu kullanim kilavuzundaki
cevre aclklamalarina dikkat edin:

e BOlUm "Ambalaj, nakliye ve depolama"
e BOolum "Atiklarin imhasi"
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3 Uriin tanimi

Model etiketi

Seri numarasi - cihaz
arama

3 Uriin tanimi

3.1 Yapisi

Model etiketi cihazin tanimlamasi ve kullanimi i¢in en dnemli bilgileri
icermektedir:

s/n:4293408
a0 VELGA D-77761 Schiltach, Made In Germany

Res. 1: Model etiketinin yapisi (Ornek)

Cihaz tipi

Uriin kodu

Onaylar

Saglanan elektrik ve sinyal ¢ikisi elektronigi
Koruma tipi

Olgim araligi

Proses ve gevre sicakligi, proses basinci
Hammadde malzeme ile temas eden parcalar
Donanim ve yazilim versiyonu

10 Siparis numarasi

11 Cihazlarin seri numaralar

12 VEGA Tools uygulamasi i¢in matriks sifresi

13 Cihaz koruma sinifi simgesi

14 Cihaz belgelerine ait ID numaralari

15 Cihaz dokiimantasyonunda dikkate alinmasi gereken hususlar

© NN WN =

Cihazin seri numarasi model etiketinde bulunur. internet sitemizden
cihaza ait su verilere ulasmaniz mumkandr:

e Uriin kodu (HTML)

e Teslimat tarihi (HTML)

e Siparise 0zel cihaz 6zellikleri (HTML)

e Teslimat sirasinda s6z konusu olan kullanim kilavuzu ve kisa kulla-
nim kilavuzu (PDF)

Bir elektronik degisimi icin siparise 6zgu sensor bilgileri (XML)

e Test sertifikasi (PDF) - opsiyonel

Bunun i¢in "www.vega.com" sayfasina girin ve "Arama" kismina girdi-
ginizde buraya seri numarasini girin.

Alternatif olarak verileri akilli telefonunuzdan alabilirsiniz:

e "Apple App Store"dan veya "Google Play Store"dan VEGA Tools
uygulamasini indirin

e Cihazin Gizerindeki veri matriks kodunu tarayin veya

e seri numarasini manuel olarak App uygulamasina girin
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3 Uriin tanimi

Bu kullanim kilavuzunun

gecerlilik alani

Teslimat kapsami

Uygulama alani

LPR Radyolink Yonet-
meligi

Calisma prensibi

Ambalaj

o

Bu kullanim kilavuzu asagidaki cihaz modelleri i¢in kullanilabilir:

e 2.1.0 Ustl donanim
e 4.5.3 (stlyazilim

Teslimat kapsamina sunlar dahildir:

e Radar senséru
e Sabitleme malzemeli montaj kulbu (opsiyonel)
e Dokimantasyon
— Minik kullanim kilavuzu VEGAPULS 61
Opsiyonel cihaz donanimlarinin kilavuzlari
- Exigin 6zel "Glivenlik agiklamalari" (Ex modellerinde)
— Gerekmesi halinde baska belgeler

Bilgi:
Kullanim kilavuzunda opsiyonel olan cihaz ézellikleri de tanimlanmak-
tadir. Teslimat kapsami verilen siparisin 6zelliklerine baghdir.

3.2 Calisma sekli

VEGAPULS 61 basit proses kosullarinda sivilarin stirekli seviye 6lcu-
mu i¢in bir radar sensérdur.

Cihaz, su ve atik su alaninda her trlii kullanim i¢in de ideal sensér-
dur. Bu cihaz, su aritma, pompa istasyonlari ve yagmur suyu tagsma
havuzlarinda, agik oluklarda debi 6l¢ciimi ve seviye denetimi igin gok
uygundur.

LPR Radyolink Yénetmeligi uyarinca onay alinmis olmasi sunu ifade
eder:

e "Avrupa icin kablosuz teknoloji kapsaminda ruhsatlar" bélimunde
belirtilen kapall tanklarin haricinde de kullanim izni

e FCC-/IC-ID olmayan model etiketi

Elektronik aksami EN 30279 (LPR) uyarinca

e Anten modeli, plastik huni anten

Radar sensériinun anteninden yakl. 1 nsn araliklarla kisa radar
sinyalleri génderilir. Bunlar riin ortamina yansitilir ve anten tarafindan
yanki olarak algilanir. Radar sinyallerinin géndermeden yakalanmasi-
na kadar gecen hareket suresi uzakligi ve bununla da dolum seviyesi
orantiidir. Bu sekilde tespit edilen dolum seviyesi uygun bir ¢ikis
sinyaline donusturulir ve 8lcim degeri olarak goruntilenir.

3.3 Ambalaj, nakliye ve depolama

Cihaziniz kullanilacagi yere nakliyesi igin bir ambalajla korunmustur.
Bu kapsamda, standart nakliye kazalari ISO 4180'e uygun bir kontrol-
le glivence altina alinmgtir.

Standart cihazlarda kartondan yapilan ambalaj cevre dostudur ve ye-
niden kullanilabilir. Ozel modellerde ilaveten PE kdpiik veya PE folyo
kullanilir. Ambalaj atigini 6zel yeniden dénlisuim isletmeleri vasitasiyla
imha edin.

VEGAPULS 61  Modbus ve Levelmaster Protokolli 9



3 Uriin tanimi

Nakliye

Nakliye kontrolleri

Depolama

Depolama ve transport
1sisl

Kaldirmak ve Tasimak

PLICSCOM

VEGACONNECT

Koruyucu kapak

Nakliye, nakliye ambalajinda belirtilen agiklamalar géz éniinde bu-
lundurularak yapilmalidir. Bunlara uymama, cihazin hasar gérmesine
neden olabilir.

Teslim alinan malin, teslim alindiginda eksiksiz oldugu ve nakliye ha-
sarinin olup olmadigi hemen kontrol edilmelidir. Tespit edilen nakliye
hasarlari veya gbze batmayan eksiklikler uygun sekilde ele alinmalidir.

Ambalajlanmig parcalar montaja kadar kapali ve ambalaj disina
koyulmus kurulum ve depolama isaretleri dikkate alinarak muhafaza
edilmelidir.

Ambalajlanmis parcalar, baska turli belirtiimemisse sadece asagida
belirtilen sekilde depolanmalidir:

e Acik havada muhafaza etmeyin

Kuru ve tozsuz bir yerde muhafaza edin
Agresif ortamlara maruz birakmayin
Gunes isinlarindan koruyun

Mekanik titresimlerden kaginin

Depo ve nakliye sicakligi konusunda "Ek - Teknik ézellikler - Cevre
kosullar" bélumine bakin.
e Bagllnem %20 ... 85

Agrirliklari 18 kg (39.68 Ibs)'nun lzerinde olan cihazlarda kaldirmak ve
tasimak icin bu igler icin uygun ve onayl araclar kullanilimalidir.

3.4 Aksesuarlar ve yedek parcalar

PLICSCOM gésterge ve kontrol moduli lgim degerinin, kumanda ve
taninin géruntilenmesini saglar. Her zaman sensére veya dig gdster-
ge ve ayar birimine sokulup, sonra tekrardan cikarilabilir.

Entegre Bluetooth moddil (opsiyonel), standart kontrol cihazlariyla
kablosuz kullanima izin verir:

e Akilli telefon/Tablet (iOS ve Android kumanda sistemleri)
e Bluetooth-USB adaptérli bilgisayar/Notebook (Windows igletim
sistemi)

Daha fazla bilgiyi "PLICSCOM gésterge ve ayar modli" kullanim
kilavuzundan (Belge no. 36433) bulabilirsiniz.

VEGACONNECT arayuiz adaptord, iletisim olanagina sahip cihazlarin,
bir bilgisayarin USB arayiziine takiimasina olanak saglar. Bu cihazla-
ra parametre girmek icin VEGA-DTM'li PACTware uygulama yazilimi
kullaniimasi gerekmektedir.

Daha fazla bilgiyi "VEGACONNECT arayliz adaptéri" (Belge-ID
32628) kullanim kilavuzundan bulabilirsiniz.

Koruyucu kapak sensér gévdesini kirlenmeye ve glines isinlari tarafin-
dan siddetli 1Isinmaya karsi korur.

Daha ayrintili bilgi i¢in ek kilavuzdaki "Koruyucu kapak" bélimune
bakin (Belge-ID 34296).

10
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3 Uriin tanimi

Flanglar

Elektronik modiil

Modbus i¢in yardimci
elektronik

Anten uyarlama konigi

Digli flanglarin farkli modeller igin su standartlari mevcuttur: DIN 2501,
EN 1092-1, BS 10, ASME B 16.5, JIS B 2210-1984, GOST 12821-80.

Daha fazla bilgiyi "DIN-EN-ASME-JIS uyarinca flanslar" ek kilavuzun-
da bulabilirsiniz.

VEGAPULS 60 serisi elektronik modult, VEGAPULS 60 serisinin
radar sensorlerindeki pargalarla degistirilebilir. Farkli sinyal ¢ikiglari
icin modeller mevcuttur (Her sinyal ¢ikisi i¢in bir tek model).

Daha fazla bilgiyi "VEGAPULS 60 serisi elektronik modUili" kullanim
kilavuzundan (Belge-ID 36801) bulabilirsiniz.

Yardimci elektronik, Modbus sinyal ¢ikish sensérlerde kullanilan degis-
tirilebilir bir parcadir.

Daha fazla bilgiyi "Modbus igin Yardimci Elektronik" kullanim kilavu-
zundan (Belge ID 41864) bulabilirsiniz.

Anten uyarlama konigi, degistirilebilir bir parcadir; mikrodalgalarin
optimum transferine ve prosese karsi yalitimlamaya yarar.

Daha fazla bilgi icin "VEGAPULS 62 ve 68 anten uyarlama konigi"
kullanim kilavuzundan (Belge-ID 31381) bulabilirsiniz.

VEGAPULS 61 » Modbus ve Levelmaster Protokoli 11



4 Monte edilmesi

Vidalama

A

Neme karsi koruma

Proses kosullari i¢in
uygunluk

Ortam kosullarina uy-
gunluk

4 Monte edilmesi

4.1 Genel aciklamalar

Digli baglantili cihazlarda proses baglantisindaki altigen ona uyan bir
civata anahtariyla sikistinimalidir.

Anahtar agzi bkz. Blim "Ebatlar".

ikaz:
Govde veya elektrikli baglanti vidalamakta kullanilamaz! Sikistirmak
gbvdenin 6r. déner mekanigine hasar verebilir.

Cihazinizi, nemlenmeye karsi, su 6nlemleri alarak koruyun:

e Uygun bir baglanti kablosu kullanin (Gii¢ kaynagina baglanmasi"
bélimine bakiniz)

e Disli kablo baglantisini (konnektéri) sikistirin

e Govde yatay kurulacaginda disli kablo baglantisini (erkek konnek-
torl) asagiya bakacak sekilde dondirin

e Disli kablo baglantisinin (konnektér) 6niindeki baglanti kablosunu
arkaya itin.

Bu, 6zellikle agik alanlarda, icinde (6rn. temizlik islemleri sonucu)
nem olma ihtimali olan kapali alanlarda veya sogutulmus ve isitiimis
haznelere montaj igin gecerlidir.

Cihaz koruma turiine uygunluk igin kullanim sirasinda gévde kapagi-
nin kapall ve gerekirse slrgtlenmis olmasina dikkat edin.

Kullanim kilavuzunun "Teknik veriler" bélimunde belirtilen kirlilik dere-
cesinin mevcut ortam kosullarina uygun oldugundan emin olunuz.

Proseste yer alan tim cihaz pargalarinin, ortaya ¢ikacak proses kosul-
larina uygun oldugundan emin olun.

Bu parcalar arasinda sunlar sayilabilir:
o Olglime etkin yanit veren parca

e Proses baglantisi
e Proses i¢in yalitimlama

Proses kosullari arasinda sunlar sayilabilir:

Proses basinci

Proses sicaklig

Malzemelerin kimyasal 6zellikleri
Abrazyon (¢izilme) ve mekanik 6zellikler

Proses kosullari ile ilgili bilgiler icin "Teknik ézellikler" bélimine ve
model etiketine bakin.

Cihaz, IEC/EN 61010-1'e gére normal ve genisletiimis ortam kosulla-
rina uygundur.

4.2 Mansget veya adaptér flans

Cihazin sokete montaji igin sonradan donanim amaciyla da DN 80
(ASME 3" veya JIS 80) i¢in ambalaj disinda bir kombi-manset flangi
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4 Monte edilmesi

mevcuttur. Cihaz, opsiyonel olarak fabrikadan DN 100 (ASME 4" veya
JIS 100)‘den itiabren bir adaptdr flansla donatilabilir.

Plastik, aliminyum-tek hucreli ve saf ¢elik gdvde cesitlerinde manset
flangi direk gévde Uzerinden gegirilebilir. Aliminyum iki hiicreli gév-
delerde sonradan montaj mimkin degildir, montaj tirindn siparis
sirasinda belirlenmesi gerekmektedir.

Bu montaj opsiyonlariyla ilgili ¢cizimler icin "Ebatlar" bélumine bakin.

Res. 2: Radar sensdrtindin flang montaji

4.3 Montaj hazirhklari, montaj bilezigi

Montaj kulbu haznenin duvarina veya silonun tavanina kolay bir sekil-
de sabitleme olanagi sunar. Montaj kulbu duvara, tavana veya dirsege
montaj icin uygundur. Bu, ézellikle acik haznelerde, senséri ddkme
malzemenin ylzeyine ayarlamak i¢in ¢cok etkin bir olanaktir.

Bilezik Urlinden ayri olarak tedarik edilmektedir ve devreye almadan
6nce t¢ M5 x 10 imbus vidasiyla ve yayl diskle sensére vidalanmali-
dir. Maks. sikistirma torkuyla ilgili olarak "Teknik ézellikler" bdlimune
bakin. Kullaniimasi gereken alet edevat 4 ebatindaki allen anahtaridir.

Kulbu vidalayla sensore tutturmak igin iki varyant miimku{indur. Sensor,
secilen varyanta bagli olarak kulpta su sekilde hakeret ettirilebilir:

e Bir hucreli gévde
— 180° kademesiz egim agisi
— 0°,90° ve 180° Ui¢ kademeli egim agis

e Cift hiicreli gévde
- 90° kademesiz egim agisi
— 0°ve 90° iki kademeli egim agisi

VEGAPULS 61 » Modbus ve Levelmaster Protokoli 13
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Plastik huni antenin siz-
dirmaz montaji

Kutuplanma

Res. 4: Ortadaki sabitleyiciden déndtirme

4.4 Montaj talimatlari

Manset veya adaptér flangh plastik huni antenli modelin sizdirmaz

montajl i¢in sunlar mevcut olmalidir:

1. Uygun yassi conta (6r. 25 veya 50 sertlikte Shore'lu EPDM) kulla-
nin

2. Flans delikleri sayisina uygun flans vidasi sayisi

3. Tum vidalari teknik 6zelliklerde belirtilen torkla sikin

Radar sensoriin génderdigi radar sinyalleri elektromanyetik dalgalar-
dir. Polarizasyon, elektrik alaninin yénudur. Radar cihazlarinda pola-
rizasyon, parazit yansimalarinin etkisini énlemek icin cihaz dénduri-
lerek baglama flansinda veya vida soketlerinde farkedilir derecede
azaltilmasinda kullanilir.

Polarizasyonun konumu cihazdaki isaretlerle belirtilmistir.

14
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4 Monte edilmesi

Montaj pozisyonu

Res. 5: Kutuplanmanin konumu
1 Centik

Sensoéri hazne duvarindan en az 200 mm (7.874 in) uzakta bir pozis-
yonda monte edin. Surguli veya yuvarlak tavanh haznelerdeki sen-
soérun ortaya monte edilmesi halinde, ilgili diizen sonucu énlenebilen
coklu yankilar olusabilir ("Devreye alma" bélimiine bakin).

Bu mesafeye uyamayacak olursaniz, devreye alirken bir kez para-

zit sinyal bastirma islemi yapmaniz gerekir. Bu, 6zellikle haznenin
duvarina yapigsmalar olmasinin beklendigi durumlar icin gegerlidir. Bu
durumda, parazit sinyal bastirma isleminin ilerki bir zamanda mevcut
yapismalar icin de tekrarlanmasi tavsiye olunur.

Res. 6: Radar sensdértintin yuvarlak hazne tavanlarina montaji

Konik zeminli haznelerde, sensériin, haznenin ortasina monte edilme-
si avantajlidir ¢linki bu durumda tabana kadar élguim yapilabilir.

VEGAPULS 61  Modbus ve Levelmaster Protokolli 15
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iceri akan madde

Plastik horn antenli mo-
delde soketler

Res. 7: Radar sensdrtintin konik tabanli haznelere montaji

Cihazlar doldurma akiminin Ustiine veya icine takmayin. iceri akan
doldurma malzemesini degil, doldurma malzemesi ytzeyinin kapsa-
ma alanina alinmasini saglayin.

Res. 8: Igeri akan dolum malzemesinde radar sensértiniin montaji

VEGAPULS 61°in bir sokete montaji amaciyla DN 80 (ASME 3" veya
JIS 80) i¢in ilgili bir manset flansi ve uygun bir adaptér flangi mevcut-
tur.

Plastik, aliminyum-tek hticreli ve saf celik gévde ¢esitlerinde manset
flansi direk gévde Gzerinden gegirilebilir. Aliminyum iki hicreli gov-
delerde sonradan montaj mimkun degildir, montaj tirindn siparis
sirasinda belirlenmesi gerekmektedir.

16
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Sensor ayari

4 Monte edilmesi

Bilgi:

Soketler miimkun oldugunca kisa ve soketin ucu yuvarlaklastirimis
olmalidir. Béylece hazne soketleri sonucu hatall yansimalar diisuk
tutulur.

Res. 9: Tavsiyeye deder boru soketi montaji

Doldurulacak malzemenin yansima &zelliklerinin iyi olmasi halinde,
VEGAPULS 61'i uzun boru soketlerine de takabilirsiniz. Soket yiksek-
liklerine iligkin kilavuz degerler asagida gérilmektedir. Daha sonra bir
yanlis sinyal bastirmaniz gerekmektedir.

Asagidaki tabloda, ¢apa (d) bagh maksimum boru soketi uzunlugu (h)
belirtiimektedir.

Ek boru capi d Ek boru uzunlugu h

80 mm 3" <300 mm <11.8in
100 mm 4" <400 mm <15.8in
150 mm 6" <500 mm <19.7in
Ek boru capi d Ek boru uzunlugu h

3" <11.8in

4" <15.8in

6" <19.7in

Optimum 6l¢iim sonuclari elde etmek igin, senséri sivilara mimkin
oldugunca dolum malzemesinin yuzeyine dikey gelecek gibi ayarlayin.

VEGAPULS 61  Modbus ve Levelmaster Protokolli 17
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Hazne diizenleri

Karistirma mekanizmalari

S W

Res. 11: Sivi iginde hizalama

Radar sens6riinlin takilacagi yer i¢ dizenler radyo sinyalleri ile kesis-
meyecek secilmelidir.

Teller, limit salteri, isitma hatlari, hazne destekleri gibi hazne i¢ diizen-
leri parazitlenmeye neden olabilir ve kullanim yankisini olumsuz etki-
leyebilir. Olgiim yerinizin tasarmini yaparken radar sinyalinin dolum
malzemesiyle arasinda "hicbir engelin" olmamasina dikkat edin.

Mevcut hazne i¢ diizenlerinde devreye alma sirasinda bir kez parazit
sinyal bastirma islemi yapmanizi tavsiye ederiz.

Haznenin destek ve tasiyici gibi bayuk i¢ duzenlerinin hatall yanki-
lara sebebiyet vermesi halinde, ek énlemlerle bunlar azaltilabilir. ic
dizenler Gzerine ¢apraz sekilde yerlestirilmis kicuk sa¢ kaplamalar
radar sinyallerini "dagitir" ve bdylece hatali ve dogrudan olabilecek
yansimayi etkin bir sekilde énler.

Res. 12: Duiz profillerin tizerini deflektérle kapatin

Haznelerin igindeki karistirma mekanizmalarinda, karistirma meka-
nizmalari ¢aligirken bir yanlis sinyal 6nleme yapmalisiniz. Boylece
karistirma mekanizmasinin farkli pozisyonlardaki hatal yansimalarinin
kaydedilmesi saglanir.
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4 Monte edilmesi

Képluklesme

Tagma borusunda él¢iim

Res. 13: Karistirma mekanizmalari

Dolum, karistirma mekanizmalari veya haznedeki diger islemler
sonucu yuzeyde, verici sinyallerini ¢ok siddetli bir sekilde sénimleyen
kismen ¢cok kompakt kdpuklesme olusabilir.

Képuklerin 6lcim hatalarina neden olmasi halinde, mimkun olan

en blyUk radar antenini, daha hassas olan elektronigi veya algak
frekansli radar sensérleri (C bandi) kullanmalisiniz.

Alternatif olarak yonlendirilmis mikrodalga kullanilabilir. Bunlar, kdpuk-
lesmeden etkilenmez ve bu uygulamalar i¢in ézellikle uygundur.

4.5 Olgiim diizenleri - Borular

Haznede bir tasma borusunda 6l¢iim alindiginda hazne i¢ dizenlerin-
den ve tirbllanstan etkilenme olmaz. Bu sartlarda dielektrik degerleri
disUk olan doldurma malzemelerinin (g _degeri < 1,6) 6lgimi mim-
kunddr.

Tasma borusunda bir 8lcimin yapilmasi i¢in asagidaki sunumlarin ve
uyarilarin dikkate alinmasi gerekmektedir.

Bilgi:
Asiri orada yapismaya yatkin doldurma malzemelerinde tagsma boru-
sunda él¢im anlamsizdir.
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4 Monte edilmesi

Tasma borusunun kuru-

lumu

Res. 14: Tasma borusunun kurulumu VEGAPULS 61

1 Radar sensoérti

2 Kutuplanmanin isaretlenmesi

3 Cihazdaki dis ve/veya flans

4 Havalandirma deligi

5 Delikler

6 U profili (izerinden kaynak baglantisi
7 Tam gegisli bilyeli vana

8 Tasma borusu ucu

9 Reflektor saci

10 Tasma borusunun sabitlenmesi

20
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Tasma borusu uzantisi

Dikkate Alinmasi Gereken
Noktalar ve Gereksinimler
Tasma Borusu

© 88,9 mm

dx2

26 mm
(1.02")

2mm
(0.08")

=3
®
3
3
80 mm
(3.15")

5mm
(0.20")

Res. 15: Farkli 6rnek ¢aplardaki tasma borusu uzantisinda kaynak baglantisi
1 Uzunlamasina kaynaklanan borularda kaynak dikisinin konumu

Dikkate Alinmasi Gereken Noktalar ve Gereksinimler Tasma

Borusu:

e Sensordeki polarizasyon isaretini dikkate aliniz.

e Disli modellerde isaret alti kdse Uzerinde, flansh modellerde ise iki
flans deligi arasinda bulunur

o isaret tasma borusundaki deliklerle ayni diizlemde olmalidir

Olgiim talimatlari:

® % 100-Nokta en Ust havalandirma deliginin ve anten kenarinin
altinda olmalidir

® % 0 noktasi tasma borusunun alt ucudur

e Kayan hareket suresinin telafisi i¢cin parametlendirmede "Uygu-
lama dikey boru" secilmeli ve borunun ¢api girilmelidir

o Monte edilmis bir sensérde bir yanlis sinyal énleme yapilmasi
tavsiyeye edilir, ancak mutlaka gerekli degildir

e Tam gegisli bilyeli bir vana ile 6lcim mimkandur

Yapisal Gereksinimler:
o Metalik malzeme, boru igi purizsiz
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4 Monte edilmesi

Tercihen ¢ekilmis veya uzunlamasina kaynatilmis paslanmaz ¢elik
boru

Kaynak mumkin mertebe duz olmali ve delikler ile bir eksende
bulugmalidir

Flanslar, boruya polarizasyon yéniine uygun olarak kaynaklanmig-
tir.

Bilyeli bir vana kullanilacaginda, gegcisleri i¢ kisimlarla hizalayin ve
birbirlerine simsiki gegirin

Gegislerdeki yarik blyUkligu < 0,1 mm

Olciim sirf boru icinde yapilabildiginden tasma borulari arzu edilen
minimum doldurma yuksekligine mutlaka gelmelidir

Delik gaplari < 5 mm. istenilen sayida, tek tarafi veya iki tarafi agik
Sensoriin anten gapi boru i¢ gapina mimkin mertebe uymalidir
Cap, tim uzunluk boyunca sabit olmalidir

Tasma Borusu icin Dikkate Alinmasi Gereken Noktalar:

Uzantilanin boru uglar diyagonal kesilmis ve birbirlerine tam uyan
sekilde koyulmus olmalidir

Kaynak baglantisini Gstteki sunumda gosterildigi sekilde dista yatili
konumda bulunan U profili Gzerinden. U profilinin uzunlugu boru
capinin en az iki kat

Boru duvari iginden kaynak yapiimaz. Tagma borusunun i¢ duvar
ylzleri plruzsuz olmaldir. Kaynaklama nedeniyle hatayla kopma
oldugunda i¢ kisimda olusan prizleri ve kaynak izlerini iyice
temizleyin. Aksi takdirde bunlar istenmeyen kuvvetli parazit
yansimalara neden olabilir ve dolum malzemelerinin yapismasi
kolaylasir

On kaynak flanslarinin veya boru mangonlarinin élgiim teknigi
olarak uzantisi tavsiye edilmez.

Bypass borusunda élciim Tasma borusunda 6lgiime alternatif baska bir 6lcim de haznenin
disindaki bir bypass borusundan yapilir.

22
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4 Monte edilmesi

Bypass borusu kurulumu

¢

—
i

@

100 %

®

T ¢

R

0%

%;ﬁ

Res. 16: Bypass borusu kurulumu

[QNC IR N RIVEEN

Radar sensérti

Kutuplanmanin isaretlenmesi

Cihaz flangi

Sensoér referans seviyesinin borunun (st baglantisina mesafesi
Boru baglantilarinin mesafesi

Tam gecigli bilyeli vana

Dikkate Alinmasi Gereken Dikkate Alinmasi Gereken Noktalar ve Gereksinimler Tagsma
Noktalar ve Gereksinimler Borusu:

Bypass °
[}

Sensoérdeki polarizasyon isaretini dikkate aliniz.

Disli modellerde isaret alti kdse Uizerinde, flansl modellerde ise iki
flans deligi arasinda bulunur

isaret hazneye olan boru baglantilaryla ayni diiziemde olmalidir

Olgiim talimatlari:

%100 noktasi, haznedeki boru baglantisinin Ust tarafinda olmama-
hdir.

% 0 noktasi haznedeki boru baglantisinin altina gelmemelidir
Sensérin referans seviyesi ile Ust boru baglantisinin (ist kenari
arasindaki minimum mesafe > 300 mm

Kayan hareket siresinin telafisi icin parametlendirmede "Uygu-
lama dikey boru" secilmeli ve borunun ¢api girilmelidir

Monte edilmis bir sensérde bir yanlis sinyal 6nleme yapilmasi
tavsiyeye edilir, ancak mutlaka gerekli degildir

Tam gegcigli bilyeli bir vana ile 6lcim mimkindur

Bypass borusunun yapisal gereksinimleri:

Metalik malzeme, boru ici puriizsiz
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4 Monte edilmesi

e ic kismi asin derecede pliriizlii olan borularda i¢ ige takilmis boru
(boru bagka borunun iginde) veya boru antenli bir radar senséru
kulllanin

e Flanslar, boruya polarizasyon yénune uygun olarak kaynaklanmis-
tir.

e Gegislerdeki yarik blyklagi < 0,1 mmb (Orn. Bilyeli bir vana veya
munferit boru parcalarinda ara flans kullanilacaksa)

e Sensorun anten gapi boru i¢ ¢capina mimkin mertebe uymalidir

e Cap, tim uzunluk boyunca sabit olmalidir

4.6 Olgiim diizenleri - Debi
Dikdortgensel savakta Kisa érnekler size debi 6lcumii ile ilgili girig bilgileri vermektedir. De-
debi Slctimii tayl projelendirme bilgilerini kanal imalatgilarindan ve brans literatu-
rinden temin edebilirsiniz.

L
=

=2xh,

Res. 17: Dikdértgensel savakli debi élgimdi: d . = Sensérin minimum mesafesi
("Teknik 6zellikler " bélimdine bakin); h, . = max. Dikdértgensel savagin doldu-
rulmasi

Tasma savagi (yandan goriinds)

Su dstii

Su alti

Tasma savagi (su altindan gortints)

R NIVELVEEN

Prensip olarak su hususlara dikkat edilmelidir:

Sensoérin su Ustinde montaji

Olugun ortasina ve sivinin yiizeyine dikey montaj

Tasma savagina mesafe

Ayirag agzinin yerden mesafesi

Savak agzinin su altina asgari mesafesi

Sensoérun maksimum birikme ylksekligine minimum mesafesi
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Khafagi venturi kanalinda
debi élcimi

3..4xh

Res. 18: Khafagi venturi kanali ile debi él¢imdi: h

maksx.

masi; B = Kanalin en dar sekilde kapatiimasi

1
2

Sensér pozisyonu
Venturi olugu

Prensip olarak su hususlara dikkat edilmelidir:

Sensér montaiji giris tarafinda

Olugun ortasina ve sivinin yuzeyine dikey montaj

Venturi oluguna mesafe

Sensoérin maksimum birikme yuksekligine minimum mesafesi

= Kanalin maks. doldurul-

VEGAPULS 61  Modbus ve Levelmaster Protokolli
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5 Bus sisteminin enerjisine baglama

Giivenlik uyarilari

Giic kaynagi

Baglanti kablosu

Kablo baglanti elemanlari

Kablo yalitimlama ve
topraklama

5 Bus sisteminin enerjisine baglama

5.1 Baglantinin hazirlanmasi
ilk olarak su giivenlik agiklamalarini dikkate alin:

e FElektrik baglantisi sadece bu isin egitimini almig ve tesis isletmeci-
sinin yetki verdigi bir teknisyen tarafindan yapiimalidir.

e Asiri gerilim bekleniyorsa, asiri gerilime kargi koruma cihazlari
monte ediniz

ikaz:
Sadece elektrik verilmeyen ortamda baglanti yapiimalidir.

Cihazicin 8 ... 30 V DC isletim enerjisi gereklidir. isletim enerjisi ve
dijital bus sinyali ayn iki telli baglanti kablosundan geger.

Cihaz piyasada bulunan RS 485 icin uygun bukulmus iki telli kablo ile
baglanir. Sanayi icin EN 61326 test degerlerinin lzerinde bir elektro-
manyetik parazitlenme beklendigi takdirde manyetik blendajli kablo
kullaniimahdir.

Kullanilan kablonun olasi maksimum cevre sicakligina gereken sicak-
lik ve yangin direncinin olmasina dikkat edin.

Govdeli ve digli kablolu cihazlarda yuvarlak kesitli kablolar kullanin.
Kablo ¢apina uyan disli baglantilar kullanin. Bu sekilde disli baglanti-
nin (IP koruma turd) sizdirmazhigini saglarsiniz.

Tam kurulumun, saha veri yolu spesifikasyonlarina uygun sekilde
yapilmasi gerekmektedir. Ozellikle, veri yolunun bitisinin dogru ta-
mamlama direncleri Gzerinden olmasina dikkate alin.

Metrik digli

Disli kablo baglantilari metrik disli cihaz gévdelerine fabrikada vida-
lanmistir. Bunlar tagsima sirasinda guvenlik temin etmek icin plastik
tipalarla kapatiimiglardir.

Bu tipalar elektrik baglantisindan ¢ikarin.

NPT dislisi

Kendiliginden birlesme 6zelligine sahip NPT digli vidali cihaz gévde-
lerinde kablo baglantilari fabrikada vidalanamaz. Kablo giriglerinin
serbest agizlar bu yuzden nakliye glvenligi saglanmasi amaciyla toza
karsi koruyucu kirmizi bagliklar ile kapatiimigtir.

Bu koruyucu bagliklart makine devreye almaindan énce onaylanmis
kablo baglantilariyla degistirin ya da bunlara uyan kér tapa ile agizla-
rini kapatin.

Plastik gévdede NPT kablo baglantisi ya da Conduit-Celik boru disliye
gres yagsiz olarak takilmalidir.

Tiim gévdeler igin maksimum sikma torku, bkz. Bélim "Teknik Ozel-
likler".

Kablo blendaji ve topraklama, veri yolu spesifikasyonu Gzerinden
yapilmalidir. Kablo blendajinin iki tarafini da topraklama gerilimine
takmanizi éneririz.
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5 Bus sisteminin enerjisine baglama

Baglanti teknigi

Baglanti prosediirii

Voltaj reguilatérlii sistemlerde besleme cihazinin ve sensériin kablo
blendajini dogrudan topraklama gerilimine baglayin. Bunun igin
sensorin kablo blendaji dogrudan i¢ topraklama terminaline bagli ol-
malidir. Govdedeki dis topraklama terminali voltaj regulatériine diusik
empedansta baglanmis olmaldir.

5.2 Bagla

Elektrigin ve sinyal ¢ikisinin baglantisi gévdedeki yay baskili klemens-
lerle yapilir.

Gosterge ve ayar modUliine ya da araylz adaptoriine baglanti gdvde-
deki kontak pimleri vasitasiyla yapilir.

Bilgi:

Terminal blok elektrige baglanabilir ve elektronik parcadan ayrilabilir.

Bunun igin terminal blogu kii¢lk bir tornavida ile kaldirin ve ¢ekerek
alin. Tekrar baglarken oturma sesi duyulmalidir.

Su prosedur izleyin:

1. Govde kapaginin vidasini sokiin

2. Varsa gosterge ve ayar moduliini hafifce sola déndurerek ¢ikartin
3. Disli kablo baglantisinin baglik somunu gevsetin ve tipalari ¢ikarin
4

Baglanti kablosunun kilifini yakl. 4 in10 cm (4 in) siyirin, tellerin
munferit yalitimini yakl. 1 cm (0.4 in) siyirin

5. Kabloyu kablo baglantisindan sensérin igine itin

Res. 19: Baglanti prosediirii 5 ve 6

1 Bir hicreli gévde
2 Cift hicreli gévde

6. Damar uglarini baglanti planina uygun olarak klemenslere takiniz.

Bilgi:

Hem sabit teller hem de tel ucunda kilif bulunan esnek teller dogrudan
terminal agzina takilir. Ug kiliflari olmayan esnek tellerde, Ustten kiiglk
bir tornavida ile terminale basin: Terminal agzi acilir. Tornavidayi tekrar
biraktiginizda terminaller yeniden kapanir.

Maks. tel kesiti ile ilgili daha fazla bilgi icin "Teknik 6zellik - Elektrome-
kanik bilgiler " bélimune bakin.

7. Terminaller icinde bulunan kablolarin iyi oturup oturmadigini test
etmek icin hafifce ¢cekin
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Genel bakis

Elektronik bélmesi

8. Elektronik kalkani i¢ toprak terminaline baglayin, dis toprak termi-
nalini voltaj regulatéri ile baglayin

9. Kablo baglantisinin baslik somununu iyice sikistirin. Conta kablo-
yu tamamen sarmalidir

10. Varsa gésterge ve ayar modulinu tekrar takin
11. Govde kapagini vidalayin
Elektrik baglantisi bu sekilde tamamlanir.

5.3 ki hiicreli gévdenin baglanti semasi

Res. 20: Baglanti mekaninin konumu (Modbus elektronigi) ve elektronik mekan
(sensor elektronigi)

1 Baglanti b6lmesi
2 Elektronik bélmesi

|| ]
v @.C

Res. 21: Elektronik bélmesi - iki hiicreli gévde

1 Badlanti alani igin i¢ baglanti
2 Gésterge ve ayar modlilli ya da arayliz adaptord igin
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5 Bus sisteminin enerjisine baglama

Baglanti bélmesi

Res. 22: Baglanti bélmesi

1 USB araylizii

2 Entegre planlama direnci (120 Q) igin strglili salter

3 Modbus sinyali

4 Glg kaynagi
Klemens Fonksiyon Polarite
1 Gl kaynag +
2 G kaynagi -
3 Modbus-Sinyali DO +
4 Modbus-Sinyali D1 -
5 CSA (Canadian Standards Associati-

on)'ya gore kurulumda iglev topragi

5.4 VEGADIS adaptérii ile iki hiicreli gévde

Elektronik bélmesi

Res. 23: Dis gdsterge ve ayar biriminin baglanmasi i¢in VEGDIS adaptérlii
elektronik bélmesine bakis

1 VEGADIS Adaptéru
2 ¢ fis baglantisi
3 Konnektér M12 x 1
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Fis baglantisinin atan-
masi

Res. 24: M12 x 1 elektrik baglantisina bakis

1 Pint
2 Pin2
3 Pin3
4 Pin4
Kontak pini Sensor iginde renkli Klemens Elektronik
baglanti kablosu modiil
Pin 1 Kahverengi 5
Pin 2 Beyaz 6
Pin 3 Mavi 7
Pin 4 Siyah 8

5.5 Acma fazi

VEGAPULS 61'in baglantisindan sonra cihaz ilk 6nce veri yolu
sisteminde yaklasik 30 saniyelik bir ototest yapar. Su islemler yerine

getirilir:

e Elektronigin i¢ testi

e Durum bildirimi gOstergesi, ekranda (bilgisayarda) su gosterilir:
"F 105 Olgiim degerini bul"
e Durum biti kisa sureligine arizalandi

Aktliel 6lcim degeri sonra sinyal hattina aktarilir. Deger, 6rn. fabrika
esitlemesi gibi daha énce yapilmis ayarlar da dikkate almigtir.
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6 Sensorin gosterge ve ayar modilii ile devreye alinmasi

6 Sensorin gosterge ve ayar modiilii ile
devreye alinmasi

6.1 Ayar kapsami

Gosterge ve ayar modulu sadece sensori paramretelendirmeye, ya ni
Slclim iglerini uyarlamaya yarar.

Modbus portunun parametrelendiriimesi PACTware’li bir bilgisayarla
yapilir. Islem hakkinda daha fazla bilgi i¢in "Sensér ve Modbus-Portu-
nun PACTware ile devreye alinmasi " bélimiine bakin.

6.2 Gosterge ve ayar modiiliiniin kullaniimasi

Gosterge ve kullanim moduili istendiginde sensériin icine yerlegtiri-
lebilir ve ¢ikarilabilir. 90°'lik agilarla dért konumda takilabilir. Bu iglemi
yaparken elektrik akiminin kesilmesine gerek yoktur.

Su prosedri izleyin:
1. Govde kapaginin vidasini sokiin

2. Gosterge ve ayar modulunu elektronik tizerinde dilenilen konuma
getirin ve yerine oturuncaya kadar saga dogru c¢evirin

3. izleme penceresini gévdenin kapagina takip iyice sikin
Sdékme, bu islemi tersine takip ederek yapillir.

Gosterge ve ayar moduliiniin enerjisi sensor tarafindan saglanir,
bagka bir baglantiya gerek yoktur.

Res. 25: Gdsterge ve ayar mod(iliiniin yerlestiriimesi

Uyari:

Cihazin donanimini sonradan 6l¢iim degerlerini devaml gésteren bir
gbsterge ve ayar modulu ile donatmak isterseniz, izleme pencereli bir
yuksek kapak kullaniimasi gerekir.
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6.3 Kumanda sistemi

Res. 26: Gosterge ve kumanda elemanlari

1 Swi kristal ekran
2 Kumanda tuslan

Tus fonksiyonlari e [OK]tusu:
— Menuye genel bakisa ge¢
— Segcilen menuyd teyit et
— Parametre igle
— Degeri kaydet

e [->]tusu:
— Olgiim degerinin gésterilme seklini degistir
— Listeye yapilacak girisi se¢
— Menu secenekleri se¢
— Duzeltme pozisyonunu se¢

o [+]tusu:
— Bir parametrenin degerini degistir

e [ESC]tusu:
— Girilen bilgileri iptal et
— Ust menlye geri git

Kontrol sistemi - Dogru-  Cihazi gdsterge ve ayar modilinin dért digmesini kullanarak galisti-
dan tuslar riyorsunuz. LC gostergesinde minferit menu secenekleri gorilmekte-
dir. Minferit dugmelerin fonksiyonlarini Ittfen 6nceki grafikien 6grenin.

Kontrol sistemi - Manyetik Gosterge ve ayar modulinin Bluetooth modelinde alternatif olarak

pim lizerinden tuglar manyetik bir pim yardimiyla kullanma secenegi bulunmaktadir. Bu,
g0sterge ve ayar modulinin dért tusunu sensér gévdesinin izleme
pencereli kapall kapagindan aktive eder.
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6 Sensoriin gosterge ve ayar moddli ile devreye alinmasi

Zamanla ilgili fonksiyon-

lar

Olciim degerinin goster-

gesi

Ulke dilinin segimi

Res. 27: Gosterge ve kumanda elemanlari - Manyetik pimden kumanda ile

Swi kristal ekran
Manyetik pim
Kumanda tuslar
Bluetooth sembolii
izleme pencereli kapak

[S B0 NIV VIR

[+]- ve [->] diigmelerine bir kez basildiginda dlzeltilen deger ya da ok
bir deger degisir. 1 sn'den fazla stre diigmeye basildiginda degisiklik
kalicidir.

[OK]- ile [ESC] tuslarina ayni anda 5 sn'den daha uzun sure basildi-

ginda temel meniiye atlanir. Men dili de "ingilizce"ye déner.

Sistem, son kez tusa bastiktan yakl. 60 dakika sonra otomatik olarak
Olclim degerleri gstergesine déner. Bu kapsamda, énceden [OK] ile
teyitlenmemis degerler kaybolur.

6.4 Olciim degeri géstergesi - Dil segimi
[->] tusu ile Gg farkl gésterge modu arasinda secim yapabilirsiniz.
ilk sekilde segilen 6lctim degeri bilyiik harflerle gdsterilir.

ikinci sekilde, segilen 6lglim degeri ve bununla ilgili bir gubuk grafigi
g0sterilmektedir.

Uglincii sekilde, segilen dlglim degeri ve segilmesi miimkin ikinci bir

Olclim degeri (6rnegin, elektronik i1sisi) gosterilir.
Sensor
To.2 %

752 %2
” 788 -

'Sensor

Sensor
"OK" tusuyla, fabrika gikisl teslim edilen bir cihazi ilk devreye aimda
"Ulke dili" se¢me menUsune gecebilirsiniz.

Bu menl secenegi, baska parametrelendirmeler icin tlke dilini
segmek igindir. Segim, "Devreye alim - Display, Mend dili" menlisu
Uzerinden yapilrr.

Language
Deutsch

- [EENER
Frangais
Ezpafiol
Fucchkuu
i
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Ana menii

Devreye alma - Olgiim
yeri ismi

o

"OK" tusuyla Ana men('ye gegebilirsiniz.

6.5 Parametreleme

Cihaz, parametreleri girme sonucu kullanim kosullarina uyarlanir.
Parametreler kontrol mentsu izerinden girilir.

Ana menu asagida belirtilen fonksiyonlari iceren bes bélime ayriimis-
tir:

Display

Diagnostics

Additional adjustrents
Info

Devreye alma: Olciim yerleri ismi, ortam, kullanim, hazne, seviye
ayari ve sinyal ¢ikisi gibi 6zellikler

Ekran: Dil, 6lciim degeri gésterme ve aydinlatma ayarlari

Tani: Cihaz durumu, ibre, 6lcum giivenligi, simulasyon ve yanki egimi
hakkinda bilgiler

Diger ayarlar: Cihaz birimi, yanlis sinyal bastirma, lineerizasyon
egimi, sifirlama, tarih/saat, sifirlama, kopyalama fonksiyonu

Bilgi: Cihaz adi, donanim ve yazilim versiyonu, kalibrasyon tarihi,
cihazin ézellikleri

Bilgi:

Bu kullanma kilavuzunda "Devreye alma", "Tani" ve "Diger ayarlar"
menu alanindaki cihaza 6zgu parametreler agiklanmaktadir. Bu ment
segeneklerindeki genel parametreler "Gdsterge ve ayar mod(ili"
kullanim kilavuzunda agiklanmaktadir.

"Gésterge ve ayar moddili" kullanma kilavuzunda "Gésterge" ve
"Bilgi" menu segenekleri de bulunmaktadir.

Olglimiin optimum ayari icin "Devreye alma" ana menisiindeki
munferit alt menuler pes pese segilip dogru parametreler giriimelidir.
Izlenecek yol asagdida belirtiimektedir.

"Sensér tagi" menl seceneginden on iki karakterli 6lcim yeri Gzerinde
degisiklik yapabilirsiniz.

Bu sekilde sensore acik bir tanim verilebilir (rn. dlgiim yeri ismi veya
tank veya Urln tanimi). Dijital sistemlerde ve biylk sistemlerin doku-
mantasyonunda her él¢gim yerinin net bir tanimlanmasinin olmasi igin
baska bir anlam icermeyen bir tanim verilmelidir.

Karakterler sunlardan olugsmaktadir:

e A'dan Z'ye tum harfler
° Q'dan 9'a tum sayilar
o Ozel karakterler +, -, /, -

Measurenent loop name

Ment loop narel

Diagnostics Application Sensor
Additional adjustrents WVeszel tupe
Infao gessel height-Me. range
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6 Senso6run gosterge ve ayar moduli ile devreye alinmasi

Devreye alma - Ortam

Devreye alma - Uygulama

o

Her dolum malzemesinin yansima 6zelligi farklidir. Sivilarda hata
faktorleri arasinda ayrica dolum malzemesinin aktif ylizeyleri ve
kdpliklesme de yer alir. D6kme malzemede ise bunlar toz olugmasi,
malzeme konigi ve hazne duvaridan gelen ek yankilardir.

Sensoriin bu farkl 6lctim kosullarina uymasini saglamak icin bu
meniden ilk olarak "Sivi" veya "Dékme malzeme" seceneklerine
basiimaldir.

Setup e diur
Measurerent loop nare ——
Hecliur i [Liquid [*] Soluent
Eppllc?iflon Cher, mixtures

ezsel tupe o

gessel height-Me. range |WEItEI‘ based |V|

Fzciura Mediur

[Solid =] Pawder dust

[Ballast/pebbles ]

[

Bu segcildiginde sensor optimum bir sekilde Griine uyarlanir ve 6lgim
guvenligi 6zellikle yansima 6zelligi kotu olan malzemelerde net bir
sekilde artar.

ilgili tuslarla istenilen parametreleri girin, girdiginiz bilgileri [OK] ile
kaydedin ve [ESC] ve [->] ile sonraki menlye gegin.

Ortamin yani sira, kullanim veya kullanim yeri gibi 6zellikler de 6lgimi
etkileyebilir.

Bu mend size, sensori 6lgim kosullarina uyarlama olanagi sunar.
Ayarlama 6zellikleri "Ortam " menusu "Sivi" ve "Dékme malzeme" alt
seceneklerinden hangisini sectiginize baghdir.

Setup

Measurement loop nare
Medi

Ype
gessel height-Me. range

"Sivi"da da su secenekler vardir:

Application Application Application
tark] Stilling tube Mabuplastic vessel
Storage tank agitation . Bypass Dpen waters

EdCpen £lur
Raihuater ouerfall
Dvenonsfrafion

Storage tank on ships F1
Stirred vezzel Mob.plasztic veszel
Dvosing vessel El'Pen waters

"Dikey boru" secenegi ile, kullaniimakta olan dikey borunun i¢ cap
degerinin verilecegdi yeni bir pencere agillir.

Tube inner dianeter
(0.500
[

0015

Application

Stilling tube |

Tube inner dianeter

0.500m

1.000

Asagida uygulamalarin 6zellikleri ve sensérin 6lgim teknigine bagl
Ozellikleri belirtiimektedir.

Uyari:

Cihazin asagidaki uygulamalarda g¢alistirimasi radyo teknik onaylari
acisindan bazi yerel sinirlamalara tabi olabilir (bkz. "Kendi giivenliginiz
igin" bolimu):
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Plastik depo

Tasinabilir plastik gévde
Acik deniz

Acik kanal

Asirt yagmur suyu

Depo tanki:

Yapi: Buyuk hacimli, dikey konumda silindirik, yatay konumda

yuvarlak

Dolum malzemesinin hizi: Yavas doldurma ve bosaltma

Proses ve 6l¢im kosullari:

— Yogusma olusumu

— Sakin dolum malzemesi ylizeyi

— Olgiim degerlerinin dogru ve kesin olmasi gerektigine yoneltilen
yuksek beklenti

Sensoriin 6zellikleri:

— Seyrek olusan parazit yankilanmalara karsi diisuk hassasiyet

— Ortalama deger olusturulmasi dolayisiyla istikrarli ve kesin
Olclim degerleri

— Olglim degerlerinde yiiksek dogruluk orani

— Sensorun kisa bir zaman dilimi iginde reaksiyon géstermesine
gerek yoktur

Depolama tanki degisimi:

Yapi: Bllyuk hacimli, dikey konumda silindirik, yatay konumda

yuvarlak

Dolum malzemesinin hizi: Yavas doldurma ve bosaltma

ic diizenekler: yandan monte edilmis kiiglik veya Ustten monte

edilmis buylk karnstirma mekanizmasi

Proses ve 6lcim kosullari:

— Nispeten sakin dolum malzemesi yuzeyi

— Olgiim degerlerinin dogru ve kesin olmasi gerektigine yoneltilen
yuksek beklenti

— Yogusma olusumu

— Cok az miktarda kdpuklesme

— Tasma mumkundar

Sensorin 6zellikleri:

— Seyrek olusan parazit yankilanmalara karsi dusiik hassasiyet

— Ortalama deger olusturulmasi dolayisiyla istikrarli ve kesin
Olclim degerleri

— Azami hiza ayarl olmadigi icin 6lcim degerlerinde yliksek
dogruluk orani

— Yanlis sinyal bastirma tavsiye edilir

Gemilerde depolama tanki:

Dolum malzemesinin hizi: Yavag doldurma ve bosaltma

Hazne:

— Zemine entegre parcalar (Takviyeler, i1sitma kangallarr)

— Ylksek ek baglantilar 200 ... 500 mm (Gaplari da biyuk)

Proses ve él¢iim kosullari:

— Yogusma olusumu, hareket oldukga Urn birikiyor

- Olglim degerlerinin son derece dogru olmasi gerekmektedir (%
95'in Uizerinde)
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6 Sensorin gosterge ve ayar modilii ile devreye alinmasi

Sensorin 6zellikleri:

— Seyrek olusan parazit yankilanmalara karsi diisik hassasiyet

— Ortalama deger olusturulmasi dolayisiyla istikrarl ve kesin
Olciim degerleri

- Olglim degerlerinde yiiksek dogruluk orani

— Yanls sinyal bastirma gerekli

Karistirma tanki:

e Yapi: Hazneler herhangi bir buytkliikte olabilir
o Dolum malzemesinin hizi:
— Hem hizl hem yavas doldurma mimkundur
— Hazne ¢ok sik doldurulup bosaltiimaktadir
e Hazne:
— Ek baglantilar mevcuttur
— Metal malzemeden buyik karnistirma kanatlar
— Debi sabitleyici, 1sitma kangallari
e Proses ve 6lcim kosullar::
— Yogusma olusumu, hareket oldukga GrGn birikiyor
— Guglu girdap olusumu
— Ydlzey siddetle oynar, kdpuk olusur
e Sensodriin ozellikleri:
— Az oranda ortalama deger olusturulmasi neticesinde yuksek
Olcim hizi
— Seyrek olusan parazit yankilanmalari bastirilir.
Dozaj kabi:
e Yapi: Hazneler herhangi bir blyuklukte olabilir
o Dolum malzemesinin hizi:
— Cok hizl dolar ve bosaltilir
— Hazne ¢ok sik doldurulup bosaltiimaktadir
e Hazne: Dar yerde kurulum
e Proses ve 6lcim kosullari:
— Yogusma olusumu, antende Ur(in birikiyor
- Képuklesme
e Sensorin ozellikleri:
— Hig denecek kadar az oranda ortalama deger olusturulmasi
neticesinde optimum élgum hizi
— Seyrek olusan parazit yankilanmalari bastirilir.
— Yanlis sinyal bastirma tavsiye edilir
Dikey boru:
e Dolum malzemesinin hizi:: Gok hizli dolar ve bosaltilir
e Hazne:
- Havalandirma deligi
- Flans, kaynak dikisi gibi baglanti yerleri
- Boruda galigma suresi sapmasi
e Proses ve dlglim kosullar::
— Yogusma olusumu
- Yapismalar
e Sensorin ozellikleri:

— Az oranda ortalama deger olusturulmasi neticesinde optimum
Olcim hizi
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— Borui¢ ¢capinin girilmesi, boruda ¢alisma slresi sapmasini da
g6z 6nune alrr.
- Yank algilama hassasiyeti disik

Bypass (alternatif yol):
e Dolum malzemesinin hizi:
— Kisa ve uzun bypass borularinda hem hizli hem de yavas dol-
durma mimkuindur
— Doluluk seviyesi cogu kez bir ayarlama mekanizmasi ile sabit
tutulur
e Hazne:
— Yan taraftan girigler ve ¢ikislar
— Flans, kaynak dikisi gibi baglanti yerleri
— Boruda galisma suresi sapmasi
e Proses ve 6l¢im kosullari:
— Yogusma olusumu
— Yapigmalar
— Yag ve su ayrilabilir
— Antenin igine tasacak kadar doldurulabilir
e Sensorun ozellikleri:
— Az oranda ortalama deger olusturulmasi neticesinde optimum
Slcim hizi
— Borui¢ ¢apinin girilmesi, boruda calisma siiresi sapmasini da
g6z éniine alir.
— Yanki algilama hassasiyeti disik
— Yanlis sinyal bastirma tavsiye edilir

Plastik depo:
e Hazne:
— Olglim sabit olarak tizerine veya icine takilmistir
— Uygulamaya bagli olarak hazne tavanindan él¢ciim
— Hazne bos oldugunda 6l¢ciim zeminden yapilabilir
e Proses ve dlcim kosullar:
— Plastik tavanda yogusma olusumu
— Dis tesislerde su veya haznenin tavaninda kar birikebilir
e Sensorun ozellikleri:
— Hazne disindaki parazit sinyalleri de g6z énune alinr.
— Yanlis sinyal bastirma tavsiye edilir

Tasinabilir plastik gévde:
e Hazne:
— Malzeme ve kalinlik farkl
- Hazne tavanindan élgim
e Proses ve 6lglim kosullari:
— Hazne degistirildiginde 6lcim degeri sigriyor
e Sensoérin 6zellikleri:
— Haznenin degistiriimesiyle, farklilasmis refleksiyon sartlarina
hizla uyum
— Yanlig sinyal bastirma gerekli

Acik deniz:
e Seviye degisim hizi: Seviye degisimi yavas
e Proses ve 6l¢im kosullari:
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6 Sensorin gosterge ve ayar modilii ile devreye alinmasi

A

— Sensorin su ylzeyinden uzakligi cok blyik

— Dalgalanma nedeniyle ¢ikis sinyalinin blyuk oranda sénimlen-
mesi

— Antende buzlanma ve yogusma olabilir

— Anten iclerine érimcek ve bécekler yuva yapabilir

— Su yuzeyinde arada sirada madde veya bocek olabilir

e Sensorin ozellikleri:

— Yuksek oranda ortalama deger olusturulmasi dolayisiyla istik-
rarli ve kesin 6lgtim degerleri

— Yakin alanda hassas degil

Acik kanal:
e Seviye degisim hizi: Seviye degisimi yavas
e Proses ve 6lcim kosullar::
— Antende buzlanma ve yogusma olabilir
— Anten iglerine ériimcek ve bdcekler yuva yapabilir
— Durgun su yuzeyi
— Dogru 6l¢iim sonucu beklenmektedir
— Su yuzeyine mesafe normalde kismen blyuk
e Sensodriin ozellikleri:
— Yuksek oranda ortalama deger olusturulmasi dolayisiyla istik-
rarli ve kesin 6l¢tim degerleri
— Yakin alanda hassas degil

Asiri yagmur suyu:
e Seviye degisim hizi: Seviye degdisimi yavas
e Proses ve dlcim kosullari:
— Antende buzlanma ve yogusma olabilir
— Anten iclerine érimcek ve bdcekler yuva yapabilir
— Calkantil su yuzeyi
— Sensor tasabilir
e Sensorin ozellikleri:
— Yuksek oranda ortalama deger olusturulmasi dolayisiyla istik-
rarli ve kesin 6lcim degerleri
— Yakin alanda hassas degil

Gosterim:
e Doluluk seviyesi igin tipik olmayan tim uygulamalar i¢in ayar
- Cihazin gosterimi
— Cisim tanima/gdzetleme (Ek ayarlar gerekli)
e Sensorin ozellikleri:
— Sensor, 6lgim araligindaki her tlrli 6lcim degisikligini hemen
kabul ediyor
— Hemen hemen hi¢ ortalama deger olusturulmamasi neticesinde
ylksek délgum hizi

Dikkat:

Haznede, yogusku olusumu sonucunda farkl dielektrik degerlerine
sahip sivilarin birbirinden ayriimasi halinde, radar senséru belirli kosul-
larda sadece en yuksek dielektrik degerine sahip triin malzemesini
algilayabilir. Bu yuzden, ayirma katmanlarinin hatal élctimlere neden
olabilecegini géz 6ntinde bulundurun.
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6 Sensorin gosterge ve ayar modUli ile devreye alinmasi

Devreye alma - Hazne
sekli

Devreye alma - Hazne
yliksekligi, 6l¢ciim arahgi

Devreye alma - Seviye
ayari

Her iki sivinin toplam yuksekligini emin élgmek istiyorsaniz, servisimi-
ze basvurun veya ayirma katmani 6l¢imu igin bir cihaz kullanin.

Malzeme (ortam) ve uygulamanin yani sira haznenin sekli de élgimu
etkileyebilir. Senséri 6l¢im kosullarina uyarlamak igin bu ment
segenegi size belli uygulamalarda hazne zemini ve tavani igin ¢esitli
secenekler sunmaktadir.

Setup Vessel bottor Lezsel top
Mecliur

Application
L) P

- P
Lezzel height-Me. range Angular
uax. adjustrient

ilgili tuglarla istenilen parametreleri girin, girdiginiz bilgileri [OK] ile
kaydedin ve [ESC] ve [->] ile sonraki menuye gegin.

Bu secenek sayesinde sensérin ¢alisma alani haznenin yiksekligine
uyarlanir ve farkl kosullarda 6lciim giivenligi oldukga artar.

Bundan bagimsiz olarak asagida belirtilen minimum seviye ayari

yapiimalidir.
Setup \essel height Meas. range
Mediur

Application 35.000m
L) upe|

Uessel height-Me, ranae
uax. adjustrent

ilgili tuglarla istenilen parametreleri girin, girdiginiz bilgileri [OK] ile
kaydedin ve [ESC] ve [->] ile sonraki menuye gegin.

Radar senso6rii mesafe 6lgiim cihazi oldugu igin, sensoérle dolum
malzemesi ylizeyi arasindaki mesafe olgulir. Ekranda gergek dolum
malzemesi yuksekliginin gérintilenmesi icin 6lgtilen mesafenin yuiz-
delik seviyeye getirilmesi gerekmektedir.

Bdyle bir ayarin yapilabilmesi icin uzaklik hazne doluyken ve bosken
girilir (Bkz. asagidaki 6rnek):
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6 Sensoriin gosterge ve ayar moddli ile devreye alinmasi

Devreye alma - Min. sevi-
ye ayari

0.5m
1(19.68")

I E

- 100% (2)

(196.9")

v - ®

Res. 28: Min./Maks. seviye ayari parametreleme 6rnegi
1 Min. doluluk seviyesi = Maks. éigiim mesafesi

2 Maks. doluluk seviyesi = Min. 6l¢lim mesafesi

3 Referans diizlem

Bu degerler bilinmiyorsa, 6rnegin %10 ve %90 gibi mesafelerle karsi-
lastirilabilir. Bu mesafe degerlerinin ¢ikis noktasi daima referans diiz-
lemdir, yani vidanin veya flangin conta ylzeyidir. Referans diizlemine
ait verileri Montaj Uyarilari ve "Teknik Veriler"bélimlerinde bulabilirsi-
niz. Esas dolum yiiksekligi oradaki veriler temelinde hesaplanir.

Gercek doluluk durumu bu ayar sirasinda herhangi bir rol oynamaz,
minimum/maksimum seviye ayari her zaman dolum malzemesi degis-
tirilmeksizin yapilir. Béylece bu ayarlar, cihaz kurulumu yapilmadan da
6nceki alandan yapilabilir.

Su prosedrl izleyin:

1. "[->]"ile "Devreye alma" menlsini secin ve [OK] ile teyit edin.
Sonra [->] ile "Min. seviye ayan" menusinu segin ve [OK] digme-
siile teyit edin.

Setup Min. adjustrent
Uessel height-Me. ranae
Max. adjustrnent 0.00:x @
i <t =
35.000m
gurreni output mode 1.971 m

2. [OK] dugmesine basarak ylzdelik degeri diizeltin ve [->] tusuna
basarak oku istediginiz noktaya getirin.

£000.00

—10.00 110,00
Y I S

3. istediginiz ylizde degerini [+] digmesiyle ayarlayin ve [OK] tusu-
na basarak kaydedin. Ok simdi mesafe degerine atlar.
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6 Sensoruin gésterge ve ayar modulu ile devreye alinmasi

Devreye alma - Maks.
seviye ayari

Devreye alma - S6niim-
leme

Devreye alma - Akim
cikigi mod

Min. adjustrent

F5.000

[
0,000 o000
S E— —

4. Yuzdelik degere uygun olarak, bos hazneye uygun uzaklik dege-

rini metre cinsinden verin (6rnegin, hazne zemininden sensére
olan uzaklik)

5. Ayarlari [OK] ile kaydedin ve [ESC] ve [->] tuslarina basarak
seviye ayarini maksimuma getirin.

Su prosedrd izleyin:
1. Sonra[->]ile Maks. seviye ayar secenegini segin ve [OK] diig-
mesi ile teyit edin.

Setup Mas. adjustrient
Ueszel tupe
L height-Me. range 100.00 % i
i justrent] =
Min. adiustrient 0.000m
Ranping 1971

2. [OK] dugmesine basarak yluzdelik degeri diizeltin ve [OKJtusuna
basarak oku istediginiz noktaya getirin.

Mas. adjustrnent
E100.00

-10,00 C 110,00
A I N |

3. lstediginiz ylizde degerini [+] digmesiyle ayarlayin ve [OK] tusu-
na basarak kaydedin. Ok simdi mesafe degerine atlar.
Max. adiustrent

(0.000

[
0,000 7o.000
| S E— —

4. Yuzde degere tekabiil eden dolu hazne mesafesini metre dege-
rinden verin. Maksimum doluluk seviyesinin anten kenarina olan
minimum uzaklidin altinda kalmasina dikkat edin.

5. [OK]tusuna basarak ayarlari kaydet

Proses kosullarina uygun élcim oynamalarinin séndmlemesi igin bu
menu seceneginden 0 - 999 sn'lik bir entegrasyon slresi ayarlayin.

Setup Integration tine
Max. adiustment
Display HMin. adjustrent 0s
Diagnostics
Additional adjustrents Current output mode
Info gurrenf output Min.max.

Her sensor tipi igin fabrika ayari 0 sn ve/veya 1 sn'dir.

"Akim ¢ikisi modu" menu segenegdinden ariza durumundaki ¢ikis
¢gizgisini ve akim ¢ikisi davranisini belirleyin.

Current output mode
St Ment laop nare| (Output characteristics
isplay
Dizanostics Application |4 20 mA |v|
Additional adjustrnents Leszel tupe Failure mode
Info gessel height-Me. range |.:: 3.6 mA |V|
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6 Senso6run gosterge ve ayar moduli ile devreye alinmasi

Devreye alma - Akim
cikisi Min./Maks.

Devreye alma - Kumanda-

nin kilitlenmesi

Ekran - Dil

Output characteristics

Failure mode
Z2.0 mA
20.5 mA

hange

Fabrika ayar ¢ikis gizgisiicin 4 ... 20 mA, ariza modu i¢in < 3,6 mA.

"Akim ¢ikisi Min./Maks." kullanimdaki akim ¢ikisi davranisini belirleyin.

Setup

Diagnostics
Additional adiustrents
Info

Setup
Darping
Current autput mode
Current output min,

Lock adjustment

Current output min.-masx.
it current

(3.8 mA [
Ma. current
[20.5 mA [+

it current

]
4 mA

Max. current

20 rA

Fabrika ayari icin min. akim 3,8 mA, maks. akim 20,5 mA'dir.

Bu menu segenegine basilarak sifre surekli olarak aktif ya da pasif
konuma getirilir. Yetkisiz kisi ve 6ngérilmemis degisikliklere karsi, sen-
sor verileriniz 4 haneli bir sifre ile korunmaktadir. Sifre strekli olarak
etkinse, her an meni segeneginden sifreyi gegici olarak kaldirabilirsi-

niz(yakl. 60 dakika).

Display

Diagnestics

Rdditional adiustrents
Info

Setup
Current output mode
utput Mt TS,

Meazurerent loop nane
-

FIH

Released

Lock?

Sifre aktif konumda oldugunda sadece su fonksiyonlar kullanilabilir:

e Menl seceneklerine basarak verilerin gosteriimesi
e Sensodrdeki verilerin gbsterge ve ayar modulinden okunmasi

Dikkat:

PIN aktif oldugunda PACTware/DTM ve diger sistemler Gzerinden

kullanim Kilitlidir.

Teslim konumunda sifre "0000".

Bu menl segenegi sizin istediginiz Glkenin dilini kullanmaniza izin

verir.

Diagnestics

Dizplay
Dizplayed valus
Sealing wvariable

Dizplay

Menuy language|
Indication value 1
Indication value 2

Additional adjustrents Scaling i
Info Backlight Escdlian
L anguage Language Language
Deutsch Deutsch
= WAE halizh] BAEnglish|
[English [*] Frangais Frangais
Espariol Ezpafiol
Pycckuu Pucckuu
ol v

Sensoriin teslimat bilgileri siparis edilen tlkenin diline getirilir.
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6 Sensoruin gésterge ve ayar modulu ile devreye alinmasi

Ekran - Gosterge degeri

Ekran - Isiklandirma

Tani - Cihaz durumu

Tani - ibre (mesafe)

Tani - Elektronigin sicak-
hig

Bu meni seceneginden 6l¢cim degerinin ekran Gzerindeki goriintisu-

nu tanimlayabilirsiniz.

Setup
[STEYET

Cizplay
L

Cisplaved walue

Height
Percent
Linear percent
gcaled

Linear percent
ed

Current

Ornegin radarl sensérlerde, gdsterge degeri icin fabrika ayan uzak-

liktir.

Diagrostics Sealing variable [Distance []
Feditional adjustrents Scaling
Info Backlight

Percent

Alternatif entegre fon isinlandirma kullanim menustinden ¢aligtirilabi-

lir. Calisma besleme geriliminin yiksekligine baghdir. ilgili sensériin

kullanim kilavuzuna bakiniz.

Setup

Dlagnoﬁcs
Additional adjustrnents
Infao

Cisplay

L anguage

Displaved wvalue

Scaling variable

Scaling
ight

Display

Menu lanquage
Indication walue 1
Ihdication walue 2

Teslimat durumunda aydinlatma agiktir.

Bu meni segeneginde cihazin durumu gérintilenmektedir.

Setup
Dizplay

nal adiustrents

Diagnoztics

E us|
Peak ualues
Electronics terperature
Meas. reliability

Sirulation
ol

Device status

OK

Sensérde her zaman minimum ve maksimum mesafe élgum degeri

kaydedilir. "ibre" menii seceneginde iki deger gosterilir.

Setup
Display
[E

ional adjustments

[Cizanostics
Device statuz

Eec'rrorlics terperature
Measz. reliability

Sirulation
-

Feak walues (Distances

0.108 m

12.911m

Sensdrde her zaman minimum ve maksimum elektronik sicakigi
kaydedilir. "Ibre" menu seceneginde hem bu degerler hem de gercek
sicaklik degeri gosterilmektedir.

Setup
Dizplay

C
Additional adjustrents
Info

Diagnostics
Sensor status
Peak ualuss

1. t3
Meas. reliability

Sirulation
ol

Diagnostics

Feak values Distanee
Peak indicator, reliab.
i urthiet

Echa curue
gmulafion

Electronics terperature

Actual 2220 T
Min. 2040 T
EES 32.20 T
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6 Senso6run gosterge ve ayar moduli ile devreye alinmasi

Tani - Olgiim giivenirligi

Tani - Simiilasyon

Tani - Egim verileri

Temassiz ¢alisan doluluk seviyesi sensérlerinde 6lgim proses
kosullarindan etkilenebilir. Bu ment seceneginde doluluk seviyesi
yankisinin élgtim glivenilirligi dB degeri ile gésterilir. Olgiim giivenilirli-
i, sinyal glict eksi parazittir. Deger ne kadar biyuk olursa, 6lcim de
o kadar dogru olur. Dogru bir 6lciimde degerler > 10 dB'dir.

Meas. reliability

15dB

Dizanostics
Peak ualues (Diztance)
EL ics temperature
ility

SimuLation

C
Rdditional adiustments
Info Eurue indication

Bu menu segeneginden akim cikisi yoluyla 6lciim degerlerini simile
edebilirsiniz. Bu sayede 6rn. ¢ikisa baglanmis gésterge cihazlari ve
kablolu sistemlerin giris karti kullanilarak sinyal yolu test edilir.

Diagnostics Sirulation
Electronies temperature
Me.as Pl

Start
simulation?

D
¥
Rdditional adiustrents

Info
Sirulation running Sirmulation running
Fercent] Percent O 94 . 1
Current .
Distanee ?4.1 % -10.0 110.0

Simulasyon su sekilde baslatilir.

1. [OK]tusuna basin

2. Sonra [->] ile istediginiz simlilasyon blyukliguni secin ve [OK]
dagmesi ile teyit edin.

3. [OK] dugmesine basarak similasyonu baslatin. Gergek 6lgiim
degeri ilk etapta % olarak ekranda gérunttlenir.

4. [OK dugmesine basarak diizeltme modunu baslatin

5. [+]ve [->]ile istenilen degeri ayarlayin.

6. [OK]tusuna basin

Uyari:

Similasyon basladiginda simule edilen deger 4 - 20 mA akim degeri

ve dijital HART sinyali olarak gosterilir.

Simulasyon su sekilde durdurulur:

— [ESC]tusuna basin

Bilgi:

Tusa en son basildidi sureden itibaren 10 dakika sonra similasyon

otomatik olarak kesilir.

"Yanki egimi" se¢enegi yankinin sinyal siddeti lgim araligindan dB
degeriyle veriimektedir. Sinyal siddeti 6l¢im kalitesinin degeriendiril-
mesine izin vermektedir.

Dizgnostics Curwe indication
Setup Meas. reliability
Simulation =

Cupe i tioH
Echo curve memory
nfo | | o

hal suppression
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6 Sensoruin gésterge ve ayar modulu ile devreye alinmasi

Tani - Yanki egimi bellegi

Diger 6zellikler - Cihazin
birimleri

Diger ayarlar - Yanhs
sinyal é6nleme

e

"Yanlis sinyal bastirma", bos haznenin kaydedilen hatal yankilarini
(Bkz. "Diger ayarlar") 6lctim alanindaki "dB" degerli sinyal glcuyle
verir.

Olglim glivenligi hakkinda kesin kaniya yanki egrisi ve yanlis sinyal
bastirma karsilastirilarak varilir.

Echo curve False signal suppression
12 12
C4E1 CdEd
&l &
] [
oo H 0.0 "o 0.0

Secilen egri surekli aktlellestirilir. [OK] tusuyla zoom fonksiyonu olan
bir alt menu acilir:

e "X buyiitme": Olgiim araliginin byiiteg fonksiyonu

e 'Y buyutme": "dB" deg@erindeki sinyalin 1-, 2-, 5- ve 10 kat buyatal-
mesi

e "Onceki biiyiiklige getirme": Géstergedeki nominal aralifin degis-
tirilmemis blyukluge geri getirilmesi

"Yanki egimi belleg" komutu ile devreye alma zamaninda yanki egimini

kaydedebilirsiniz. Genelde bu tavsiye edilir; hatta bu, Mulk Isletimi

Islevselliginin kullanimi igin zaruridir. Kayit olabildigince distk bir

doluluk seviyesinde yapllir.

Calisma sirasinda sinyaldeki degisimlerin algilanmasi icin PACTware
kullanim yazilimi ve PC kullanilarak yiiksek ¢6zinirliklG yanki egimi
goruntulenip kullanilabilir. Devreye alma yanki egimi ayrica yanki egimi
penceresinde de gorintulenebilir ve gercek yanki egimi ile kiyaslana-
bilir.

Diagnostics Echo curve nermory
Setup Sirulation
Dizplay Curve indication Save
7 echo curve

tional adjustments of the setup?

Bu meni sec¢eneginden sistemin élgiim buyGkligind ve sicaklk
birimini segin.

Additional adjustrents [Pistance unit
Setup In=trurent units] |ITI |V|
Dizplay False signal suppression
Diagnostics Linearization curue T + it
Fdditional adiustrents M e A

Info Late-Tine | °C |v|
-

Asagidaki kosullar hatali yansimalara ve 6lgimin zayiflamasina
neden olurlar:

e Yiksek ek baglantilar

Hazne i¢ duzenleri (Tasiyici kolon gibi)

Karistirma mekanizmalari

Hazne duvarlarinda biriken maddeler veya kaynak dikisi

Uyari:

Bir yanlis sinyal bastirici bu ariza sinyallerinin doluluk seviyesi 6lcimu
sirasinda bir daha dikkate alinmamalari icin bu sinyalleri éIcer, tanim-
lar ve kaydeder.
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6 Sensoriin gosterge ve ayar moddli ile devreye alinmasi

Diger ayarlar - Lineeri-
zasyon

TUm mevcut hatall yansimalarin élgllebilmesi icin bu, olabilecek en
dusuk sivi seviyesiyle yerine getiriimelidir.

Su prosedr izleyin:

1. [->]tusuna basarak "Parazit harigleyici" meni segenegini secin
ve [OK] tusuna basin.

Aciditional adjulsfnenis

FIM
Date-Time
el

Falze signal suppression

(00.000

0.000 25.000
e e —

2. [OK]tusuna ug¢ kez basarak sensér ile dolum malzemesinin yiize-
yi arasindaki gercek uzakhg girin.

3. Bu aralikta mevcut tim hatali sinyalleri [OK] ile teyitten sonra
sensor tarafindan tespit edilip kaydedilir.

Uyari:

Uriin ortami ylizeyine olan mesafe yanlis (gok bilyiik) verildiginde,
gercek dolum durumu hatali sinyal olarak gérileceginden kayda alina-
cagindan bu mesafeyi kontrol edin. Bu bdyle oldugunda bu aralikta
dolum durumu él¢tlemez.

Sensorde 6nceden bir yanlis sinyal bastirma etkin hale getirilimisse
"Yanlis sinyal bastirma" segeneginde su menu penceresi agllir:

Falze signal suppression

Urdate
Create new

"Sil": Onceden baslatilan yanlis sinyal bastirmayi tamamen silme
gdrevini yerine getirir. Bu, etkin haldeki yanlis sinyal bastirici, haznenin
Slctim ve teknigi ile ilgili kosullarini yerine getiremedigi takdirde
kullanilir.

Geniglet": Onceden basglatilan yanlis sinyal bastiriclyi genigletir. Bu,
yanlis sinyal dnlemenin doluluk seviyesi ylksekken yapilmis ve tim
hatall yankilarin tespit edilememis olmasi halinde, yararl bir islemdir.
Genislet" secenegine basildiginda ekrana dolum malzemesinin ylizeyi
ile olusan yanlis sinyalleri bastirma arasindaki uzaklik ¢ikar. Bu deger
degistirilebilir ve yanls sinyal bastirma aralii bu araliga genisletilebilir.

Doluluk seviyesi hazne hacimleri doluluk seviyesi yuksekligine lineer

sekilde ¢cikmayan tum haznelerde bir lineerizasyon islemi yapilmalidir,
drnegin yuvarlak veya konik bir tankta hacmin gésterilmesi dileniyor-

sa. Bu hazneler igin s6z konusu olan lineerizasyon egimi kayithidir.
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6 Sensoruin gésterge ve ayar modulu ile devreye alinmasi

Diger ayarlar - Sifre

Diger ozellikler - Tarih/
Saat

Diger o6zellikler - Sifirlama

Bunlar, ylizdesel doluluk ytkseklidi ile hazne hacmi arasindaki orani
belirtirler.

Uygun egimin etkinlestiriimesiyle ylizdesel hazne hacminin dogru
gdéruntilenmesi saglanir. Hacim yizde olarak degil de litre veya
kilogram olarak verilecekse ek olarak "Display" menl se¢ceneginden
bir dlcekleme ayari yapilabilir.

Rdditional adiustrments

Setup Instrument units L inear]
Dizplay Falze signal Horiz. cylinder
Li i i 5 Sphere
PIN Falmer—Bowlus Flurme

DateTine
-

Venturi, trapezoidal weir
-

ilgili tuslarla istenilen parametreleri girin, girdiginiz bilgileri kaydedin,
[ESC] tusuyla meniden ¢ikin ve tusuyla mentden ¢ikin ve [->] tusuy-
la sonraki menu segenegdine gegin.

Dikkat:
WHG'ye gore bir tagsma guivenligi parcasi ruhsati olan cihazlar kullani-
lacaginda asagidakiler dikkate alinmaldir:

Bir lineerizasyon egimi segilirse, 6lgtim sinyali artik dolum ylksekli-
gine zorla lineer olmaz. Bu, kullanici tarafindan (6zellikle sinir sinyali
vericideki anahtarlama noktasinin ayari yapilirken) dikkate alinmalidir.

Yetkisiz kisilerin kullanimina ve éngérilmemis degisikliklerin yapiima-
sina karsi, sensor verileriniz 4 haneli bir sifre ile korunmaktadir. Bu
menu se¢enegdinden sifre géruntulenir (Duzenlenir veya degistirilir.).
Bu bununla birlikte sadece "Devreye alma" meniistunden kilit agildigin-
da mevcuttur.

Liagnostics

Additional adiustrents
Falze signal suppression
Linearization curve

Acdditional adjustrients
Date Tine
Reset

Additional adjustrents LateTine Copy instr. settinas
Infao Rezet Probe type
- -
FIM
Actual PIN
o
Change?

Teslim konumunda sifre "0000".

Bu meni seceneginden sensorin i¢ saat ayar yapilir.

Additional adjustrents
Linearization curve

Setup
Dizplay
Diagnostic:

a

ﬁHRT operation node

Sifirlama sirasinda kullanici tarafindan belirlenen belli bagl parametre
ayarlar eski konumuna getirilir.

Additional adiustrents Feset Feset
F
Late«Tine Select Easiv settings
e reset? SR

Falze signal suppression
Peak val. neasurerent

HRT operation mode

Copy sensor settings
-

Su sifirlama fonksiyonlari mevcuttur:
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6 Sensoriin gosterge ve ayar moddli ile devreye alinmasi

Teslimat zamani: Fabrikadan teslim alindigi sirada parametre ayar-
larinin (siparigle ilgili ayarlar dahil) eski durumuna getirilmesi. Hem bir
yanlis sinyal bastiriciyl, hem bir serbest programlanabilen lineerizas-
yon egimi hem de 6élcum degeri bellegi silinir.

Temel ayarlar: Her cihaz icin 6zel parametre ayarlar dahil tim ayar-
larin standart degerlerine getirilmesi. Hem bir yanlis sinyal bastirma,
hem bir serbest programlanabilen lineerizasyon egimi hem de 6lgim
degeri bellegi silinir.

Devreye alma: Devreye alma menl segenegindeki parametre ayar-
larini yeniden cihazin standart degerlerine getirilmesi. Hem bir yanhs
sinyal bastirma, hem bir serbest programlanabilen lineerizasyon egimi
hem 6lgiim deg@eri hem de durum bellegi bilgileri toplanilmaya devam

eder. Lineerizasyon 6zellidi lineere ayarlanir.

Yanlis sinyal bastirma: Onceden olusturulan bir yanlis sinyal bas-
tirmanin silinmesi. Fabrika ayarinda olan yanls sinyal bastirma etkin

kalir.

ibre Ol¢iim degeri: Olciilen min. ve maks. uzakliklarin gergek élgtim

degerine gevriimesi.

Asagidaki tablo cihazin standart degerlerini géstermektedir. Cihaz
modeline bagli olarak tim meni secenekleri mevcut olmayabilir ya da
seceneklerin diizeni farkli yapilmis olabilir.

Meni Menii secenegi

Standart deger

Devreye alma OIgUm yeri ismi

Sensor

Ortam

Swvi/sulu ¢ozelti
Dokum malzemesi/balast, ¢akil tag

Uygulama

Tank:
Silo

Hazne kalibi

Bombeli hazne zemini
Bombeli hazne kapagi

Hazne yiiksekligi/Olgiim

Tavsiye edilen élctim aralidi icin ekteki "Teknik veriler'e

araligi bakiniz.

Min. seviye Tavsiye edilen 6lglim aralidi igin ekteki "Teknik veriler'e
bakiniz.

Maks. seviye 0,000 m(d)

Sénumleme 0,0sn

AKim cikisi modu

4...20mA, <3,6 mA

Akim ¢ikisl, min./maks.

Min. akim 3,8 mA, Maks. akim 20,5 mA

Kullanimin kilitlenmesi

Kilit agik
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6 Sensorin gosterge ve ayar modUli ile devreye alinmasi

Menii Menii secenegi Standart deger
Ekran Dil Sipariste belirtildigi sekilde
Gosterge degeri Uzaklik
Gosterge birimi m
Olgekleme blyukligi Hacim
I
Olgekleme 0,001in%, 01
100,00 lin %, 100 |
Aydinlatma Acik
Diger ayarlar Uzaklik birimi m
Sicaklik birimi °C

Sonda uzunlugu

Dikey borunun fabrikada belirlenen uzunlugu

Lineerizasyon egimi Lineer
HART ¢alisma modu Standart
Adres 0

Diger ayarlar - HART
calisma modu

Diger ayarlar - Cihaz ayar-

larinin kopyalanmasi

Sensér, HART ¢alisma modlari standarti ve multidrop sunmaktadir. Bu
menu seceneginden HART c¢alisma modunu belirleyin ve multid-

rop'taki adresi verin.

Setup

Display

Dizanostics
dudition

Rdditional adiustments HART operation mode

DatesTirne

Reset

HART operation rods Standard
Copy sensor settings Address i}

Sabit adresi 0 olan standart calisma modu, 4 ... 20 mA sinyali olarak
Slctim degeri ¢iktisi anlamina gelir.

Multidrop ¢alisma modunda 63'e kadar sensér bir iki telli kablodan
kullanilabilmektedir. Her sensére 1 ila 63 arasinda bir adres atanma-

hdir.”

Fabrika ayari standart olarak 0 adresindedir.

lar mevcuttur:

Bu fonksiyonla cihaz ayarlarn kopyalanmaktadir. Asagidaki fonksiyon-

e Sensordeki verilerin gosterge ve ayar modiliine kaydedilmesi
o Gosterge ve ayar modulindeki verilerin sensére kaydedilmesi

Bu kapsamda, gdsterge ve ayar modulinun kullaniminin su verileri ya
da ayarlari kaydedilir:

e "Devreye alma" ve "Gdsterge" menulerinin tum verileri

e ‘"<Diger ayarlar' menusiunde " uzaklik birimi, sicaklik birimi ve
lineerizasyon" noktalari

e Serbest programlanabilen lineerizasyon egimi degerleri

" Sensériin 4 ... 20 mA sinyali kapatilir. Sensér 4 mA'lik sabit akimla galismaya
baglar. Dijital HART sinyali olarak sirf 6lgiim sinyali aktarilir.

50

VEGAPULS 61 ¢ Modbus ve Levelmaster Protokoll

L0L06L-H1-LLLLY



41717-TR-190107

6 Senso6run gosterge ve ayar moduli ile devreye alinmasi

Bilgi - Cihaz ismi

Bilgi - Cihaz modeli

Bilgi - Kalibreleme tarihi

Cihazin karakteristik

ozellikleri

Additional adjustrents
Setup Reset
Display

Copy instr. settings

RT operation node

Copy to sensor

Instrument units
ol

Kopyalanan veriler gésterge ve ayar moduliintin bir EEPROM kayde-
dicisinde kaydedilir ve elektrik kesintisi oldugunda dahi bunlara ula-
silir. Bunlar buradan bir veya daha fazla sensére yazdirlabilir veya bir
sensorin degistiriimesine karsilik veri glivenligini saglamak amaciyla
muhafaza edilebilirler.

Kopyalanan verilerin tipi ve kapsami sensérden sensoére degisiklik
gosterir.

Uyari:

Veriler sensére kaydedilmeden énce verilerin sensdre uygun olup
olmayacag kontrol edilir. Veriler uygun degilse bir hata mesaiji verilir
(Fonksiyon kilitlenir.). Veriler sensére yazdirilirken verilerin hangi cihaz
tipinden geldigi ve bu sensériin TAG numarasinin ne oldugu gorintu-
lenir.

Bu meniden cihaz isimlerini ve cihazin seri numarasini alin:

Ihfo
Setup
Dizplay Instrument version
Diagnastics Date of manufacture
Additional adiustrents Instrument features

Bu menu segeneginden sensérin donanim ve yazilim siriimi gérin-
tdlenir.

Info
Setup Device nare
Dizplay
Diagnestics Date of manufacture
Rdditional adiustrents Instrument features

Bu menu seceneginden sensérun fabrikada yapilan kalibrasyonunun
tarihi ve sensdr parametrelerinin gésterge ve ayar modiillerinden
(bilgisayardan) son degistiriime tarihi gérintulenir.

Ihnfo

Setup Device narme
Dizplay Instrument version
Diagnastics Date of manuf {1y
Additional adiustrents Instrument features

Bu menu segeneginden sensérun ruhsat, proses baglantisi, conta,
Olclim araligi, gévde ve diger 6zellikleri géruntilenir.

Info Instrurent features
Setup Device name
Dizplay Instrument version Display
Diagnestics Date of manufacture now?
Rdditional adiustrents nent features '
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6 Sensorin gosterge ve ayar modUli ile devreye alinmasi

6.6 Parametre bilgilerinin emniyete alinmasi

Kagit tizerinde Ayarlanan verileri not etmeniz, érn. bu kullanma kilavuzuna not
etmeniz ve akabinde arsiviemeniz tavsiye olunur. Bunlardan béylece
kullanim ya da servis igin bir defadan fazla yararlanilir.

Gosterge ve ayar modii-  Cihazda bir gésterge ve ayar moduli donanimi varsa, parametre
linde verileri bunun igine kaydedilebilir. Prosedurii okumak igin "Cihaz Ayar-
larinin Kopyalanmasi" menusune gidin.
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7 Sensor ve Modbus-Portunun PACTware ile devreye alinmasi

Sensor elektronigine

Modbus elektronigine

RS 485-Hattina

7 Sensor ve Modbus-Portunun PACTware ile

devreye alinmasi

7.1 Bilgisayari baglayin

Bilgisayar sensor elektronigine VEGACONNECT port adaptori ile

baglanir.
Parametrelendirme kapsami:
e Sensor elektronigi

Res. 29: Bilgisayarin arayiiz adaptériiyle sensére dogrudan baglanmasi

1 Bilgisayara USB kablosu
2 VEGACONNECT arayliz adaptéri
3 Sensér

Bilgisayar Modbus elektronigine bir USB-Kablosu ile baglanir.
Parametrelendirme kapsami:

e Sensor elektronigi
o Modbus elektronigi

Res. 30: Bilgisayarin USB tizerinden Modbus elektronigine baglanmasi
1 Bilgisayara USB kablosu

Bilgisayar RS 485-Hattina piyasada bulunan alisilagelmis bir port
adaptori RS 485/USB lizerinden baglanir.

Parametrelendirme kapsami:
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7 Sensor ve Modbus-Portunun PACTware ile devreye alinmasi

Kosullar

e

e

e Sensor elektronigi
e Modbus elektronigi

Bilgi:
Parametrelendirme icin RTU baglantisinin mutlaka kesilmesi gerekli-
dir.

® ®
L |Rs485
Use [CEE Q@
@

Res. 31: Bilgisayarin port adaptérii lizerinden RS 485-Hattina baglanmasi

Port adaptérii RS 485/USB
Bilgisayara USB kablosu
RS 485-Hatti

Sensor

Gli¢ kaynagdi

(S NIV VN

7.2 Parametreleme

Cihazin Windows yukll bir bilgisayarla parametrelendiriimesi icin
PACTware konfigurasyon yazilimi ile FDT standardina uygun bir cihaz
surlicustine (DTM) gerek vardir. HGuncel PACTware versiyonu ve
mevcut tim DTM’ler bir DTM koleksiyonunda 6zetlenmistir. Ayrica
DTM’ler FDT standardina uygun diger ¢ergeve uygulamalara bagla-
nabilir.

Uyari:

Cihazin tum fonksiyonlarinin desteklenmesini saglamak igin daima en
yeni DTM koleksiyonunu kullanin. Ayrica, belirtilen tim fonksiyonlar
eski Firmware versiyonlarinda bulunmamaktadir. En yeni cihaz yazili-
mini internet sayfamizdan indirebilirsiniz. Guncelleme isleminin nasil
yapilacagi da yine internette mevcuttur.

Devreye almanin devami, her DTM Collection'un ekinde bulunan
ve internetten indirilebilen "<DTM Collection/PACTware" kullanma
kilavuzunda agiklanmaktadir. Detayl agiklamalar icin PACT-ware ve
VEGA-DTM'in Gevrim ici Cagri Merkezine bakin.
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7 Sensor ve Modbus-Portunun PACTware ile devreye alinmasi

Standart siirim/Tam
siriim

[ sessor

-
b Device name: VEGAPULS G2 HaRT
L Decnpin. Hada sonem o contmns level mesasement wih bon anlenna
Meanaemenl oop name. Serrs
| m % «E3~ 3~

Min fric el -

Max adjustoert o 5 Distance A

Min. adiustrment o) Distance B

Soltware veision -

Sul . Max, sdhustment inpeicert [~ 10000 %
Distare A e adwstierd] [~ omm
OFFLRE Min acstment in pracent [ omz
Diatance O fmin. adustment] [ 20000 m
o | oms | |
P emme [ (T Dwaee [ ][ [l [ aamnee
ESDRET T dminetrston ]

Res. 32: Bir DTM gériinimdi 6rnegi

Tam cihaz DTM'leri Ucretsiz standart versiyon olarak ve Ucretli komple
versiyon olarak mevcuttur. Yazilimin tam anlamiyla kullanilabilmesi igin
gereken tim iglevler standart surimde bulunmaktadir. Bir projenin
kolaylikla yapilabilmesini saglayan sihirbaz kullanimi oldukga kolaylas-
tirmaktadir. Projenin kaydedilmesi, yazdirimasi ya da projenin baska
bir formattan kaydedilip baska bir formata yazdiriimasi da standart
stramin 6zellikleri arasindadir.

Tam surimde, ayrica, projenin tam olarak belgelenmesi amaciyla ge-
nisletilmis bir yazdirma fonksiyonunun yani sira élgim degeri ve yanki
egimi kaydetme gibi olanaklar da mevcuttur. Ayrica burada bir depo
hesaplama programi, bir de élgim degeri ve yanki egimi kayitlarinin
analizinin yapiimasini saglayan coklu bir gérintuleyici mevcuttur.

Standart strim www.vega.com/downloads ve "Software" adresin-
den indirilebilir. CD formatindaki tam striimu yetkili bayinizden temin
edebilirsiniz.

7.3 Parametre bilgilerinin emniyete alinmasi

Parametreleme bilgilerinin PACTware kullanilarak belgelenmesi ve
kaydedilmesi tavsiye olunur. Bunlardan bdylece kullanim ya da servis
icin bir defadan fazla yararlanilir.
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8 Tani, Urlin Yonetimi ve Servis

Bakim

Temizleme

Olgiim degeri bellegi

Olay bellegi

Yanki egimi bellegi

8 Tani, Uriin Yonetimi ve Servis

8.1 Bakim

Amaca uygun kullanildigi takdirde normal kullanimda herhangi 6zel bir
bakim yapiimasina gerek yoktur.

Temizleme aligkanhgi cihazdaki model etiketi ile isaretlerin gérinme-
sini saglar.
Su maddelere dikkat edin:

e Sadece gdvde, model etiketi ve contalara zarar vermeyen temizlik
malzemeleri kullanin
e Sadece cihaz koruma sinifina uyan temizlik ydéntemlerini uygulayin

8.2 Olcgiim degeri ve sonug bellegi

Cihaz, tani amagli gok sayida bellege sahiptir. Elektrik kesintisi olsa
da verilere bir sey olmaz.

100.000'e kadar 6lgim degeri sensoérde bir halka arabellegine
kaydedilebilir. Her kayit tarih/saat ve 6l¢im degeri gibi bilgileri igerir.
Kaydedilebilir degerler sunlar olabilir:

e Uzaklik

Dolum yliksekligi
Ylzde deger

Lin. ytzde
Olgeklenmis

Akim degeri
Olgiim glivenirligi
e Elektronik sicakligi

Olglim degeri bellegi teslimat sirasinda etkindir ve her 3 saniyede
bir uzaklik, élctim guvenirligi ve elektronik sicaklik gibi 6zellikleri
kaydeder.

Hem istediginiz degerler hem de kayit kosullari bir bilgisayar Gze-
rinden PACTware/DTM ve/veya EDD iletim sistemi ile belirlenir. Bu
sayede veriler okunur ve gerekirse sifirlanir.

500'e kadar aktivite zamaniyla birlikte otomatik olarak sensére kayde-
dilir ve bu bilgi silinemez. Her kayit tarih/saat, olay igerigi, olay tanimi
ve deger gibi bilgileri icerir. Olay icerigi sunlar olabilir:

e Bir parametrenin degistiriimesi

Ac¢ma ve kapatma zamani

Durum mesajlari (NE 107 geregince)

Hata mesajlar (NE 107 geregince)

Bilgiler PACTware/DTM'li bir bilgisayar tzerinden ya da EDD'li ydnetim
sistemi ile okunur.

Yanki egimleri bununla tarih ve saat ve buna ait yanki verileri kaydedi-
lir. Bellek iki alana ayriimaktadir:

56

VEGAPULS 61 ¢ Modbus ve Levelmaster Protokoll

L0106 L-H1-LLLLY



41717-TR-190107

8 Tani, Urlin Yonetimi ve Servis

Durum mesajlar

Devreye alimin yanki egimi: Bu, devre alimindaki 6lgim kosullari
icin referans bir yanki egimi gérevini gorir. Kullanimdaki él¢tim kosul-
larinin degistiriimesi veya sensérde kalan maddeler bu sekilde ortaya
cikar. Devreye alimin yanki egimi su sekilde kaydedilir:

o PACTware/DTM'li bilgisayar

e EDD'li iletim sistemi

o Gosterge ve ayar modulu

Diger yanki egimleri: Bu kayit bélgesinde sensérden 10'a kadar
yanki egimi bir halka arabellegine kaydedilebilir. Diger yanki egimleri
su sekilde kaydedilir:

o PACTware/DTM'li bilgisayar

e EDD'liiletim sistemi

8.3 Uriin Yonetimi Fonksiyonu

Cihazda, NE 107 ve VDI/VDE 2650'ye gore otomatik bir kontrol ve tani
araci bulunmaktadir. Asagida belirtilen tablolarda tanimlanan durum
mesajlanyla ilgili detayll hata mesajlar gésterge ve ayar modul,
PACTware/DTM ve EDD icindeki "Tan" menusinden bulunabilir.

Durum mesaijlari asagida belirtilen kategorilere ayriimistir:

e Kesinti

e Fonksiyon kontroli
e Spesifikasyon disinda
e Bakim ihtiyaci

ve piktogramlar ile belirtilir:
@© @ ©, @

Res. 33: Durum mesajlarinin piktogramlari

1 Anza (Failure) - kirmizi

2 Spesifikasyonun disinda kalan (Out of specification) - Sari
3 Fonksiyonun kontrolii (Function check) - Turuncu

4 Bakim (Maintenance) - Mavi

Ariza (Failure): Cihazda bir fonksiyon arizasi tespit edildiginde cihaz
bir ariza mesaji verir.

Bu durum mesaji daima aktiftir. Kullanici tarafindan kapatiimasi miim-
kin degildir.

Fonksiyonun kontrolii (Function check): Cihazda ¢alisiimaktadir,
Olclim degeri gegici olarak gegersizdir (6rn. Similasyon sirasinda).
Bu durum mesaji standart durumda kapalidir. Ancak kullanici PA-
CTware/DTM veya EDD (izerinden bunu tekrar agabilir.
Spesifikasyonun disinda kalan degerler (Out of specification):
Deger (Orn. elektronigin sicaklidi) cihaz spesifikasyonunda verilen
degerin Ozerine ¢iktigi icin dlgim degeri kesin degil.
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Bu durum mesaiji standart durumda kapalidir. Ancak kullanici PA-
CTware/DTM veya EDD Uzerinden bunu tekrar agabilir.

Bakim ihtiyaci (Maintenance): Dis etkiler sonucu cihazin fonksiyonu
kisitlanmistir. Olguim etkilenmektedir, 6lctim degeri halen gegerlidir.
Cihazin (6rn. madde biriktigi icin) yakin zamanda arizalanma ihtimali

Failure (Ariza)

varsa cihaz bakimi yaptirmayi ajandaniza koyun.

Bu durum mesaji standart durumda kapalidir. Ancak kullanici PA-
CTware/DTM veya EDD Uzerinden bunu tekrar agabilir.

Kod Neden Sorun Giderme DevSpec
Metin mesaiji Diagnosis Bits
FO13 ® Kullanim sirasinda sensér yanki | ® Kurulumu ve parametreleri Bit0
Hicbir élgim dege- algilamiyor kontrol edin ve/veya gereken
ri yok ® Anten sistemi kirli veya bozuk diizeltmeyi yapin
® Proses modldillerini ve/veya
anteni temizleyin veya degistirin
FO17 ® Seviye ayari belirtilen degerlerin | ® Sinir degerlerine uygun sevi- Bit 1
Ayar siiresi gok kisa disinda kaliyor yenin degistiriimesi (Min. ve
maks. arasindaki fark > 10 mm
olmalidir.).
F025 ® Boru baglanti noktalari strekli ® Lineerizasyon tablosunu kontrol | Bit 2
Lineerizasyon tab- olarak ylkselmiyor (Orn. mantik- | edin
losunda hata siz deger ciftleri) ® Tablonun silinmesi/yeniden
Gizilmesi
FO36 ® Yazilim glincellemesi hatali veya | ® Yazilim giincellemesini tekrar- | Bit 3
Calisan bir yazilimin | Yanm kalmig layn . i
olmamasi ® Elektronik modelini kontrol edin
® Elektronik modulind degistirin
® Cihazi onarima gonderin
F040 ® Donanim hatali ® Elektronik modulind degistirin | Bit 4
Elektronikte hata ® Cihazi onanima goénderin
F080 ® Genel yazilim hatasi ® Calisma gerilimini kisa sUreli- Bit5
gine ayirin
F105 ® Cihaz hala acilma asama- ® Acllma asamasinin sonunu Bit 6
Olgim degerini bul sinda. Olglim degeri de halen bekleyin
bulunamadi ® Siire, model ve parametre-
lemeye bagli olarak yaklasik
3 dk'ya kadar
F113 ® Dahili cihaz iletisiminde hata ® Calisma gerilimini kisa sireli- Bit 12
iletisim hatasi gine ayirn o
® Cihazi onarima goénderin
F125 ® Belirtiimeyen alanda elektroni- | ® Cevre sicakhigini kontrol edin Bit7
Onaylanmamis e- gin sicakligi ® Elektronigi yalitin
lektronik sicakligi ® Daha ylksek sicaklik araligina
sahip bir cihaz kullanin
F260 ® Fabrikada yapilan kalibrasyonda | ® Elektronik moduliinG degistirin -~ | Bit 8
Kalibrasyonda hata hata ® Cihazi onarima goénderin
® EEPROM'da hata
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8 Tani, Urlin Yonetimi ve Servis

Olgiim fonksiyonu
arizall

® Calisma gerilimi ¢ok az

o Sifirlayin
® Calisma gerilimini kisa sireli-
gine ayirn

Kod Neden Sorun Giderme DevSpec
Metin mesaji Diagnosis Bits
F261 ® Devreye alimda hata ® Devreye alimi tekrarlayin Bit9
Konfigiirasyon- @ Yanlis sinyal bastirma hatali o Sifirlamayi tekrarlayin
da hata o Sifirlama sirasinda hata
F264 ® Seviye hazne yiiksekligi/6lgiim | ® Kurulumu ve parametreleri Bit 10
Kurulum/Devreye a- aralig disinda kontrol edin ve/veya gereken
Iim hatas ® Cihazin maksimum él¢lim aralii|  diizeltmeyi yapin
yeterli degil ® Daha buyik él¢tim araligi olan

bir cihaz kullanin

F265 ® Sensor artik 6lgiim yapmiyor ® Calisma gerilimini test edin Bit 11

Function check

Tab. 6: Hata kodlari ve yazili mesajlar, hatanin nedenleri hakkinda ipuclari ve hatanin gideriimesi

Similasyon etkin

© 60 dakika sonra otomatik
kapanmay bekle

Kod Neden Sorun Giderme DevSpec
Metin mesaji State in CMD 48
C700 @ Bir similasyon etkin ® Similasyonu kapat "Standardized

Status 0" icinde "Si-
mulation Active"

Onaylanmamis e-
lektronik sicakligi

@ Daha yliksek sicaklik araligina
sahip bir cihaz kullanin

Out of specification

Kod Neden Sorun Giderme DevSpec

Metin mesaji State in CMD 48

S600 @ Belirtiimeyen alanda elektroni- | ® Cevre sicakligini kontrol edin 14 ... 24'lik bay-
gin sicakhgi ® Elektronigi yalitin tin 5 olan biti

5601
Tasma

® Haznenin tasma tehlikesi

® Daha fazla dolum yapilmama-
sini saglayin

® Haznede dolum seviyesini
kontrol edin

14 ... 24'lik baytin
6 olan biti

Tab. 8: Hata kodlari ve yazili mesajlar, hatanin nedenleri hakkinda ipuglari ve hatanin giderilmesi

Maintenance

Teslimat sirasinda
sifirlama hatasi

veriler eski hallerine getirilemedi

® Sensor verili XML dosyasini
sensore ylkleyin

Kod Neden Sorun Giderme DevSpec
Metin mesaiji State in CMD 48
M500 ® Teslimatta sifirlama yapildiginda | @ Sifirlamay: tekrarlayin 14...24'10k baytin 0

olan biti

M501

Etkin olmayan
lineerizasyon tablo-
sunda hata

® EEPROM donanim hatasi

® Elektronik modullini degistirin
® Cihazi onarima génderin

14 ... 24'10k baytin
1 olan biti
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Kod Neden Sorun Giderme DevSpec
Metin mesaji State in CMD 48
M502 ® EEPROM donanim hatasi ® Elektronik modulini degistirin | 14...24'lik baytin 2
Tani belleginde ® Cihazi onarima gonderin olan biti
hata
M503 ® Yanki ve parazit arasindaki iliski | ® Kurulum ve proses kosullarini 14...24'ltk baytin 3
Olgtim givenirligi guivenilir bir 6l¢tim icin gok azdir. | kontrol edin olan biti
cok distik ® Anteni temizleyin
® Kutuplanma yoniini degistirin
® Daha hassas bir cihaz kullanin
M504 ® Donanim hatall ® Baglantilari kontrol edin 14...24'l0k baytin 4
Bir cihaz arayiiziin- ® Elektronik moduliind degistirin | olan biti
de hata ® Cihazi onarima goénderin
M505 ® Doluluk seviyesi yankisi artik ® Anteni temizleyin 14...24'l0k baytin 7
Hicbir yanki yok algilanamiyor ® Daha uygun anten/sensor olan biti
kullanin
® Varsa hatall yankilari giderin
® Sensor konumu ve hizalamayi
optimize edin

Tab. 9: Hata kodlari ve yazill mesajlar, hatanin nedenleri hakkinda ipuclari ve hatanin gideriimesi

Ariza oldugunda yapila-
caklar

Arizanin giderilmesi icin
izlenecek prosediir

Sivilarda él¢iim hatalari-
nin giderilmesi

8.4 Arizalarin giderilmesi

Herhangi bir arizanin giderilmesi igin gerekli énlemleri almak teknisye-
nin gérevidir.

Alinacak ilk énlemler sunlardir:

e Ariza bildiriminin kontrol cihazi Gizerinden degerlendiriimesi
e Cikis sinyalinin kontroll
e Olcum hatalari ile basa ¢ikma

PACTware yazilima ve gereken DTM'e sahip bir bilgisayar size daha
kapsamli tani olanagi sunmaktadir. Birgok durumda ariza nedeni bu
yolla tespit edilerek ¢6zullr.

Asagidaki tablolarda sivilarda kullandan kaynaklanan tipik élcim ha-
talan belirtiimektedir. Bu kapsamda su hatalar arasinda ayrim yapilir:

o Dolum seviyesi sabitken
e Doldururken
e Bosaltirken

"Hatali sekil" sutunundaki sekiller hem gercek dolum seviyesini kesik
¢cizgi olarak gosterir hem de sensér tarafindan gosterilen dolum sevi-
yesini ortadan ¢izilmis bir ¢izgi olarak gosterir.
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Level

0

time

1 Gergek dolum seviyesi

2 Sensdrden okunan dolum seviyesi

Uyarilar:

e Sensoriin sabit bir deger gosterdigi her yerde sebep akim ¢ikisin-
daki ayarin "Degeri muhazafa et " sseklinde olmasindan kaynak-

lanmis olabilir

o Dolum seviyesi ¢cok az oldugunda neden ayni zamanda ¢ok yUk-

sek hat direnci de olabilir

Sabit dolum seviyesinde dl¢iim hatasi

Hata aciklamasi

Neden

Sorun Giderme

1. Dolum seviyesinin
6lctim degeri ya ¢ok
az ya da gok ylksek

o e

® Min./maks seviyeleme dogru degil

® Min./maks. seviyelemeyi yapin

® Lineerizasyon egimi yanhs

® Lineerizasyon egimini uyarlayin

® Bypass veya dikey cikis borusuna montaj
ve bunun sonucunda calisma slresinde
hata (% 100'e yakin ki¢lk 6l¢lim hatasi/
% 0'a yakin buyuk 6lctim hatasi)

® Hazne formu ile ilgili uygulama paramet-
resini kontrol edin ve gerekirse uyarlayin
(Bypass, dikey ¢ikis borusu, ¢cap)

. Olgim degeri % 0
yonine sigriyor

[ —

® Genligi dolum seviyesi yankisindan buyuk
olan ¢oklu yanki (Hazne tavani, Griin
ylzeyi)

® Uygulama parametrelerini kontrol edin
gerekirse hazne tavani, malzeme turd,
kemerli zemin, yliksek dielektrik degerini
uyarlayin

3. Olgiim degeri
% 100 yénune si¢-
ryor

(I N

e

® Prosese bagli olarak seviye genligi diser
@ Yanlis sinyal bastirimadi

® Yanlis sinyalleri bastirin

® Bir yanlis yankinin genligi veya yeri degisti
(Or. Yogusum, biriken Grlin); yanhs sinyal
bastirma artik uymuyor

® Degisen ariza sinyallerinin sebebini tespit
edin, yanlis sinyal bastirmayi 6r. yogusku
ile etkin hale getirin
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Dolum sirasinda élciim hatasi

Hata aciklamasi

Neden

Sorun Giderme

Olgiim degeri dolum
sirasinda degisme-
den kaliyor

® Yakin alandaki parazitienme fazla buytk
veya seviye 6lgim yankisi fazla kiiguk

® Giicli kopuklesme ve girdap olusumu

® Maks. seviyeleme dogru degil

® Yakin alandaki yanlis sinyalleri bastirin

® Olgiim durumunu kontrol edin: Anten
soketten digari sarkmalidir, moduller

® Antendeki kirlerin alinmasi gerekmektedir

® Yakin alandaki modiillerde arizalar oldu-
gunda: Kutuplanma yoniini degistirin

® Yanlis sinyali dnlemeyi yeniden olusturun

® Maks. seviyelemeyi uyarlayin

Doldururken élglim
degeri zemin alanin-
da takiliyor

® Ormnegin, €, < 2,5 olan sivi yag bazli
¢6zlict vb. gibi Grlnlerde tank zemininin
yankisi seviye 6l¢im yankisindan biyik

® Dolum malzemesi, hazne yiiksekligi ve
hazne sekli parametrelerini kontrol edin ve
gerekiyorsa bunlari yeniden ayarlayin.

Doldururken 6lgim
degeri gegici ola-
rak takiliyor ve dogru
doluluk seviyesine
sigriyor

® Doldurma malzemesi yuzeyinde tirbu-
lanslar, hizl doldurma

® Parametreyi test edin gerekirse degistirin
(Or. Dozaj haznesi, reaktor)

Olgim degeri dol-
durma sirasinda % 0
yonline sigriyor

® Bir coklu yankinin (Hazne tavani - triin
ylzeyi) genligi doluluk seviyesi yankisin-
dan daha buyUktur

® Uygulama parametrelerini kontrol edin
gerekirse hazne tavani, malzeme tird,
kemerli zemin, ylksek dielektrik degerini
uyarlayin

® Bir parazit yankisi yerindeki dolum
seviyesi yankisi parazit yankisindan ayirt
edilemez (Coklu yankiya sigriyor)

® Yakin alandaki modiillerde arizalar oldu-
gunda: Kutuplanma yéniini degistirin
® Daha uygun kurulum pozisyonu segin

Doldururken élcim
degeri % 100 yénine
sigriyor

® Doldurma sirasinda olusan gucla tar-
bllanslar ve képUklesmeler sonucunda
seviye yankisinin genligi distiyor. Olgiim
degeri parazit yankilanmasina sigriyor.

® Yanlis sinyalleri bastirin

9. Doldururken 6lgim
degeri aniden % 100
yéniine sigriyor

® Antende degisken yogusma veya kir

® Yanlis sinyali bastirin veya yanlis sinyal
bastirmayi yakin alandaki yogusmarkir-
lenme ile degistirerek ylkseltin
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Hata aciklamasi

Neden

Sorun Giderme

10. Olgiim degeri >
% 100 ya da 0 m me-
safeye sigriyor

@ Yakin alandaki dolum seviyesi yankisi
yakin alandaki képuklesme veya parazit
sinyaller ylziinden algilanmamaktadir.
Sensor tasma guvenligine gider. Maks.
dolum seviyesi (0 m uzaklik) ile birlikte

"tasma guvenligi" durum mesaji ekrana
cikar.

® Olciim yerini kontrol edin. Antenin soket-
ten digari sarkmasi gerekli

® Antendeki kirlerin alinmasi gerekmektedir

® Daha uygun antenli sensér kullanin

Bosaltma sirasinda 6l¢ciim hatasi

Hata aciklamasi

Neden

Sorun Giderme

11. Bosaltirken 6l-
¢um degeri yakin
alanda duruyor

© Hatali yanki dolum seviyesi yankisindan
daha bulylk
® Dolum seviyesi yankisi cok dislk

® Yakin alandaki hatali yankiyi giderin.
Bunun igin anten soketten disari sark-
maldir

® Antendeki kirlerin alinmasi gerekmektedir

® Yakin alandaki moddillerde arizalar oldu-
gunda: Kutuplanma yénuni degistirin

® Hatali sinyallerle ilgili sorunlar giderildikten
sonra yanls sinyal bastirici silinmelidir.
Yeni hatali sinyalleri bastirin

12. Olglim degeri bo-
saltim sirasinda % 0
yoénine sigriyor

[ ()rnegin, €, < 2,5 olan sivi yag bazli
¢6zicl vb. gibi Urlinlerde tank zemininin
yankisi seviye 6lclim yankisindan buyik

® Dolum malzemesi tipi, hazne yuksekligi ve
hazne sekli parametrelerini kontrol edin ve
gerekiyorsa bunlari yeniden ayarlayin.

13. Bosaltirken 6l-
¢Um degeri aniden
% 100'e dogru sig-
ryor

® Antende degdisken yogusma veya kir

® Yanlis sinyali bastirin veya yakin alandaki
yanlis sinyal bastirmayi degistirerek
yukseltin

® Dékim malzemelerinde hava temizleme
baglantisi olan radar sensorl kullanin

Arizayi giderdikten sonra Ariza nedeni ve alinan 6nlemlere bagl olarak "Calistirma" béluminde

yapilmasi gerekenler

24 Saat Hizmet-Gagri

Merkezi

tanimlanan iglem adimlarini en bastan baslayarak tekrarlayin ve akla

yatkinigini ve bitinligini kontrol edin.

Bu énlemler yine de herhangi bir sonu¢ vermedikleri takdirde acil

durumlar icin +49 1805 858550 numarali telefondan VEGA Gagri

Merkezimizi arayabilirsiniz.

Cagri merkezimiz size normal ¢alisma saatleri disinda da haftada 7
gun araliksiz hizmet vermektedir.

Bu hizmeti diinya ¢apinda sundugumuz icin destek ingilizce olarak
verilmektedir. Hizmet Ucretsizdir, sadece normal telefon maliyeti

dogmaktadir.
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€&

8.5 Elektronik modiilii degistirin

Bir ariza oldugunda elektronik modul kullanici tarafindan degistirile-
bilir.

Ex uygulamalarda sadece uygun Ex ruhsati olan bir cihaz ve elektro-
nik modbdiller kullanilabilir.

Tesiste elektronik modul yoksa yetkili bayiye siparis edilebilir. Elekt-
ronik modiiller baglanacag sensérlere gére ayarlanmistir ve hepsinin
sinyal cikiglari ve besleme gerilimi birbirinden farklidir.

Yeni elektronik modiilline, sensoérin fabrika ayarlari ylklenmelidir.
Alternatifler sunlardir:

e Fabrikada
e Tesis iginde kullanici tarafindan

Her iki durumda da senséruin seri numarasinin girilmesi gerekir. Seri
numarasi cihazin model etiketinde, cihazin iginde ve irsaliyesinde
bulunmaktadir.

Tesiste ylklerken 6nce siparis bilgilerinin internetten indiriimesi gerek-
mektedir (Bkz. "Elektronik moddil' kullanim kilavuzu).

Dikkat:

Uygulama ile ilgili tim ayarlar yeniden belirlenmelidir. Bu nedenle,
elektronik degistirileceginde yeniden devreye alim yapin.

Sensorin ilk devreye alinisinda parametrelemenin verilerini kaydet-
tiginizde bunlari yeniden yedek elektronik module aktarabilirsiniz.
Yeniden devreye almak bu asamadan itibaren gerekmez.

8.6 Yazilim giincelleme
Cihaz yazilimi asagidaki yollardan gtincellenebilir:

e VEGACONNECT arayiiz adaptoru
e HART signali
e Bluetooth

Bunun igin karar verdiginiz segenege gore agsagidaki bilesenler
gereklidir:

Cihaz

Gug kaynagi

VEGACONNECT aray(iz adaptori

Bluetooth fonksiyonu olan gdsterge ve ayar modulii PLICSCOM
PACTware/DTM ve Bluetooth USB adaptérii olan bir bilgisayar
Dosya halinde glincel cihaz yaziimi

Cihazin aktliel yazilimi ve ayrintili bilgilerine www.vega.com adresinde
bulacaginiz download bélimunden ulasabilirsiniz.

Dikkat:

Lisansli cihazlarin sirf belli yazilim strimleri ile kullaniimasi 6ngé-
rilmis olabilir. Bu ytzden yazilim glincellenirken lisansin etkin kalip
kalmadigina dikkat edin.

Ayrintili bilgilere www.vega.com adresinde bulacaginiz download
bélimunden ulagabilirsiniz.
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8.7 Onarim durumunda izlenecek prosediir

Hem cihaz iade formu hem de izlenecek prosedur hakkindaki detayl
bilgiyi www.vega.com internet sayfasinin dosya indirme alanindan
temin edebilirsiniz. Bu sekilde onarimi sizi bagka sorularla rahatsiz
etmeden hizli sekilde yapmamiza yardim ediyorsunuz.

Onarim gerektiginde su yontemi izleyin:

Her cihaz igin bir form print edin ve doldurun

Cihazi temizleyin ve kirimasina karsi korunakl sekilde ambalajla-
yin

Doldurulan formu ve varsa bir gtivenlik veri pusulasini ambalajin
dis kismina ilistirin

iade icin kullanilacak adresi yetkili bayinizden égrenebilirsiniz. Bayi
bilgilerini www.vega.com adresinden alabilirsiniz.
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9 Sékme

9 Sodkme

9.1 Sokme prosediirii

ikaz:

Soékmeden 6nce haznedeki veya boru tesisatindaki basing, yiksek
sicakliklar, agresif veya toksik dolum malzemeleri gibi tehlikeli proses
kosullarini dikkate alin.

"Monte etme" ve "Elektrik kaynagina baglama" bélimlerine bakiniz;
orada anlatilan adimlari tersine dogru takip ederek yerine getiriniz.

9.2 Bertaraf etmek

Cihaz, bu konuda uzman geri déonusiim isletmeleri tarafindan yeniden
degerlendirilen malzemelerden olusmaktadir. Bunun igin elektronik
modull kolay cikartilabilir sekilde dizayn ettik ve geri kazanimli malze-
meler kullanmaktayiz.

WEEE Yénergesi

Cihaz EU-WEEE y6nergesi kapsamina girmez. Yénergenin 2. madde-
sine gore, icinde yénerge kapsamina girmeyen baska bir cihazin bir
kismi olarak elekitrikli ve elektronik parcalar bulunan cihazlar yénerge
kapsaminda degildir. Bunlar érnegin bulundugu yerde sabit olan
sanayi tesisleridir.

Cihazi dogrudan bu alanda uzman bir geri déniisiim isletmesine
g6turdn ve bu is i¢in genel atik tesislerini kullanmayin.

Eski cihazi usultine uygun sekilde bertaraf edemeyecekseniz geri
iade ve bertaraf konusunda bize basvurabilirsiniz.
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10.1 Teknik &zellikler

izin verilmis cihazlara iligkin not

Ex onay! vb. gibi izinleri verilmis cihazlar i¢in s6z konusu emniyet talimatlarinda bulunan teknik
veriler gecerlidir. Or. Proses kosullarinda veya gii¢ kaynagi gibi konularda burada verilen bilgilerden

farkli olabilir.

Genel bilgiler

316L, 1.4404'e veya 1.4435'e uygundur
Ortamla temas eden malzemeler
Plastik huni anten

— Adaptor flangi

— Adaptér flans contasi

- Ayar mercegi

Yikama baglantisi

— Temizleme halkasi

— O-ring conta hava baglantisi

— Tek yénli vana

- Conta tek yonlu vana
Malzemeler, ortamda islanmamis
Montaj parcalari

— Anten konisi Plastik huni anteni
— Manset flang

— Kurulum bilezigi

— Montaj kulbu sabitleme vidalari
— Adaptér flans sabitleme vidalari
Gévde

— Plastik gévde

— Aliminyum pres dékum gévdesi

- Paslanmaz celik gévde
— Kablo baglanti elemani
— Conta disli boru baglantisi
- Tipa disli kablo baglantisi

— Govde ve goévde kapagi arasinda
conta

— Govde kapag izleme penceresi
— Topraklama terminalleri

Agirlik (Proses baglantisina ve gévde
malzemesine gore degisir)

PP-GF30 siyah
FKM (COG VI500), EPDM (COG AP310)
PP

PP-GFK
FKM (SHS FPM 70C3 GLT), EPDM (COG AP310)
316 Ti

FKM (SHS FPM 70C3 GLT), EPDM (COG AP310)

PBT-GF 30
PP-GF30 siyah
316L

316L

304

Plastik PBT (Poliester)

Aliminyum pres dokim AlISi10Mg, toz kaplama (Temeli:
poliester)

316L

PA, paslanmaz celik, piring

NBR

PA

Silikon SI 850 R, NBR silikonsuz

Polikarbonat (UL746-C listelenmis), cam?
316L
0,7...3,4kg (1.543 ... 7.496 Ibs)

2 Aluminyum ve paslanmaz celik hassas dékim gévdede cam
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Sikma torklari

Maks. sikistirma torklari, plastik huni anten

- Montaj vidalari Sensér gévdesinde
montaj bilezigi

— Flans vidalan Sikigtirma flangi DN 80

— Adaptér flansi sikistirma vidalari-anten

- Flans vidalar Adaptér flansi DN 100

NPT kablo vidalari ve Conduit-Borular igin

— Plastik gévde

— Aliminyum gévde/Paslanmaz celik
gbévde

4 Nm (2.950 Ibf ft)

5 Nm (3.689 Ibf ft)
2,5 Nm (1.844 Ibf ft)
7 Nm (5.163 Ibf ft)
maks. sikma torklari
10 Nm (7.376 Ibf ft)
50 Nm (36.88 Ibf ft)

Giris biyiikligi

Olgim bayiklugu

Olgim bly(ikliigl sensériin anten ucu ile dolum mal-
zemesi yiizeyi arasindaki mesafedir. Olciimiin standart
zemini altigen basligin contalanan yuizeyi ya da flansin
alt tarafidir.

@ @
Res. 48: Girig buydkligdi ile ilgili veriler
1 Referans diizlem
2 Oleim degeri, maks. élgtim araligi
3  Anten uzunlugu
4 Kullanilabilir 6lgiim araligi
Maks. 6lctim araligi 35m (114.8 ft)

Tavsiye edilen élgiim araligi

20 m (65.62 ft)ye kadar

Cikis biiyikligi

Cikis
— Fiziksel katman

— Bus spesifikasyonlari

EIA-485 Standardi uyarinca dijital ¢ikis sinyali

Modbus Application Protocol V1.1b3, Modbus over
serial line V1.02
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— Veri protokolu Modbus RTU, Modbus ASCII, Levelmaster
Max. Transfer orani 57,6 Kbit/s

Olgiim sapmasi (DIN EN 60770-1'e gére)
DIN EN 61298-1 uyarinca proses-referans kosullari

- Sicaklk +18... +30 °C (+64 ... +86 °F)
- Bagil hava nemi 45...75%
- Hava basinci 860 ... 1060 mbar/86 ... 106 kPa (12.5 ... 15.4 psig)
Kurulum - Referans kosullari
— Entegre parcalara olan minimum >200 mm (7.874 in)
uzaklik
— Reflektér Diiz plaka reflektora
— Hatali yansimalar Buyuk parazit sinyal yararlanim sinyalinden 20 dB daha
kiguk
Sivilarda 6l¢iim sapmasi <2 mm (6lgim mesafesi > 0,5 m/1.6 ft)
TekrarlaniimazIik® <1mm

Dékme malzemelerde 6lcim sapmasi Degerler blyuk oranda uygulamaya baglidir. Bu nedenle
baglayici bilginin olmasi gibi bir durum s6z konusu
degildir.

10 mm (0.394 in)

2 mm (0.079 in)

Y

0
-2mm (- 0.079 in) |

| 0,5m (1.6 ft) |
- 10 mm (- 0.394 in) !
|

) ®

Res. 49: Referans kogullarinda 6lglim sapmasi - Plastik huni anten sistemi

1 Referans dlizlem
2  Anten kenari
3  Tavsiye edilen élgim araligi

Olgiim hassasiyetini etkileyen faktorler
Sicaklik surtklemesi - Dijital ¢ikis <3 mm/10 K, maks. 10 mm

EN 61326 kapsaminda elektromanye- <50 mm
tik yayiimlar sonucu élciimde ilaveten
olusan sapma

Olciim 6zellikleri ve performans bilgileri
Olglim frekansi K'bandi (26 GHz teknolojisi)

3 Zaten 6lgim sapmasina dahil
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Olglim devri siiresi 450 ms
Sigrama cevap suresi¥ <3s
Isin agisi® 10°

Yansiyan HF glcu®

- Ortalama spektral verici debisi yogun- -34 dBm/MHz EIRP
lugu

— Maksimum spektral verici debisi +6 dBm/50 MHz EIRP
yogunlugu

- 1 m mesafede maks. giic yogunlugu < 1 pW/cm?

Cevre kosullari

Cevre, depo ve nakliye sicakligi -40 ... +80 °C (-40 ... +176 °F)

Proses kosullari

Proses kosullari icin ilaveten model etiketindeki bilgilere uyulmalidir. Her zaman daha dusik deger
gecerlidir.

Hazne basinci

— Plastik huni anten -1...2bar (-100 ... 200 kPa/-14.5 ... 29.0 psig)

— Adaptor flangh plastik huni anten -1...1bar (-100 ... 100 kPa/-14.5 ... 14.5 psig)
DN 100 PP Uzeri veya PP-GF 30 uzeri

Proses sicakligi (Proses baglantisindan  -40 ... +80 °C (-40 ... +176 °F)
Olctilmektedir)

Titresim mukavemeti

— Adaptér flansh EN60068-2-6 uyarinca 5...200 Hz'de 2 g (Rezonansta
titresim)

— Montaj kulplu EN 60068-2-6'ya gore 5 ... 200 Hz'te 1 g (Rezonansta
titresim)

Darbe mukavemeti 100 g, 6 ms EN 60068-2-27'ye gore (Mekanik darbe)

Elektromekanik veriler - Model IP 66/IP 67

Kablo baglanti elemani M20 x 1,5 veya Y2 NPT

Tel kesidi (yay baskili klemensler)

— Kalin tel, bukuli tel 0,2...2,5mm? (AWG 24 ... 14)
— Tel ucu kilifli tel demeti 0,2...1,5mm? (AWG 24 ... 16)

Gosterge ve ayar modiilii

Gosterge 6gesi Arkadan aydinlatmali ekran
Olgiim degerinin gdstergesi
— Rakam sayisi 5

Ayar elemanlari
- 4tug [OK]. [->]. [+]. [ESC]

4 Sigrama cevap suresi ¢ikis sinyali ilk kez nihai degerin %90'Ina ulasincaya kadar (IEC61298-2) 6lgim mesafesi-
nin aniden degismesinden sonraki siire (Sivilarda maks. 0,5 m, dokme malzeme uygulamalarinda maks. 2 m.)

9 Verilen 1sin agisinin diginda radar sinyalinin enerji seviyesi % 50 (-3 dB) azalmaktadir.

9 EIRP: Equivalent Isotropic Radiated Power
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— Anahtar
Bluetooth arayuzu

— Standart

— Kapsama alani
Koruma tipi

— Ambalajsiz

— Kapaksiz gévdeye takimis
Malzemeler

- Goévde

- izleme penceresi
Fonksiyonel emniyet

Bluetooth On/Off

Bluetooth smart
25 m (82.02 ft)

IP 20
IP 40

ABS
Polyester folyo
SIL tepkimesiz

Harici gésterge ve kullanim birimi igin arayiiz

Veri iletimi
Baglanti kablosu

dijital (12C veri yolu)
Dort telli

Sensorlii model

Yapi - Baglant teli

Kablo uzunlugu Standart kablo Ozel kablo Blendajh
4 ... 20 mA/HART 50m [ - -
Profibus PA, Founda-
tion Fieldbus 25m - o i
Entegre saat
Tarih formati Gun.Ay.YIl
Saat formati 12h/24 h
Fabrika ayarli zaman kusagi CET
Maks. saatte sapma 10,5 dk/yil

Ek cikis biiylklugu - Elektronik sicakhgi

Aralik

Cozunurluk

Olglim sapmasi

Sicaklik deg@erlerinin veriimesi
— Gosterge

-40 ... +85°C (-40 ... +185 °F)

<0,1K
+3K

Gdsterge ve ayar modull Uzerinden

— Analog Akim ¢ikigl, ek akim ¢ikigi Uzerinden

— dijital Dijital ¢ikis sinyali izerinden (Elektronik modulin mode-
line bagl olarak)

Giic kaynagi

Calisma gerilimi 8...30VDC

Gg kullanimi <500 mW

Polarite hatasina karsi koruma Entegre
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Elektrige karsi korunma 6nlemleri

Govde malzemesi Model IEC 60529'ye gore koru- NEMA'ya gére koruma
ma sinifi
Plastik Tek hiicre IP 66/IP 67 Type 4X
iki hiicre IP 66/IP 67 Type 4X
Aliminyum Tek hiicre IP 66/IP 68 (0,2 bar) Type 6P
IP 68 (1 bar) -
iki hiicre IP 66/IP 68 (0,2 bar) Type 6P
IP 68 (1 bar) -
Paslanmaz ¢elik (elektrolizle | Tek hiicre IP 66/IP 68 (0,2 bar) Type 6P
parlatilmig)
Paslanmaz ¢gelik (hassas do- | Tek hiicre IP 66/IP 68 (0,2 bar) Type 6P
kiim) IP 68 (1 bar) -
iki hiicre IP 66/IP 68 (0,2 bar) Type 6P
IP 68 (1 bar) -

Beslemeyi yapan gui¢ kaynaginin bag-  Asiri gerilim kategorisi lll'tin sebekesi
lantisi
Deniz seviyesinin Gizerinde kullanim yiiksekligi

- standart 2000 m (6562 ft)ye kadar
- Onceden anahtarlanmig asiri gerilim 5000 m'ye (16404 ft) kadar
guvenligi ile

Kirlilik derecesi (dogru bir gévde koruma 4
tarinde kullanildigi takdirde)

Koruma sinifi (IEC 61010-1) 1]

Onaylar
Lisansli cihazlarin teknik verilerinde strtime bagli farkliliklar olabilir.

Bu nedenle bu cihazlara ait lisans belgeleri mutlaka dikkate alinmaldir. Bu lisans belgeleri ya
cihazin teslimi sirasinda birlikte verilir veya "www.vega.com" adresinde bulunan "Uriin arama (seri
numarasi)" download alanindan indirilebilir.

10.2 Modbus esaslari

Bus tanimi

Modbus protokolii cihazlar arasinda iletisim icin bir iletisim protokoltdir. Bu protokol bir master/sla-
ve ya da client/server mimarisine dayanmaktadir. Modbus ile bir master ve birden fazla slave birbiriy-
le baglanabilir. Her bir veri yolu katilimcisinin acik bir adresi vardir ve veri yoluna mesaj génderebilir.
Bu kapsamda, baslangici master yapar ve adresine bagvurulan slave cevap verir. Veri transferi, seri
(EIA-485) olarak RTU haberlesme sistemi ile yapilir. Burada ilging olan, RTU ve ASCII modlarinda
verilerin biner formda transfer edilmesidir. Haberlesme sisteminde, prensip olarak adres, fonksiyon,
veri ve transfer kontroli bulunmaktadir.

Veri yolu mimarisi
Modbus RTU versiyonunda 32 adete kadar katilimci veri yoluna baglanabilir. Bukilmus iki telli hattin
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hat uzunlugu 1200 m’ye kadar ¢ikabilir. Veri yolu en son veri yolu katilimcisinda 120 Ohm’luk iki

tarafli bir sonlandirici direng ile baglanmalidir. Direng VEGAPULS 61°‘e entegre edilmis durumdadir
ve sUrgull bir salterle agilip kapatilir.

+

4L
-

UsB  wopBUS

3]

Uss  woDBUS

4 L
R

Res. 50: Modbus veri yolu mimarisi

RTU

Ug direnci

Veri yolu katihmcisi
Gli¢ kaynagi

AN =

Protokol tanimi

VEGAPULS 61 Modbuslu iu RTU'lara ASCII-Protokoliine baglamak igin uygundur.

RTU

Protocol

ABB Totalflow

Modbus RTU, ASCII

Bristol ControlWaveMicro

Modbus RTU, ASCII

Fisher ROC

Modbus RTU, ASCII

ScadaPack

Modbus RTU, ASCII

Thermo Electron Autopilot

Modbus RTU, ASCII

Bus iletisimi icin parametreler
VEGAPULS 61 standart degerlerle 6nceden donatilmigtir:

Parametre Configurable Values Default Value
Baud Rate 1200, 2400, 4800, 9600, 19200 9600

Start Bits 1 1

Data Bits 7,8 8

Parity None, Odd, Even None

Stop Bits 1,2 1

Address range Modbus 1...255 246

Baslangis Bitleri ve Data Bitleri degistirilemez.
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Hostun genel konfigiirasyonu

Saha cihazlari ile hostlar arasindaki statuli ve degiskenli veri miibadelesi basliklar tzerinden sag-
lanir. Bunun i¢in hostun konfigiire edilmesi gereklidir. Kayan noktali sayilar basit bir tamlikla (4 Bit)
IEEE 754 uyarinca veri baytinin serbest segilebilen siralamasiyla (Byte transmission order) transfer
edilir. Bu "Byte transmission order" parametrede "Format Code" belirlenir. Béylece RTU, VEGA-
PULS 61‘in degisken ve statu bilgileri icin sorgulanmasi gerekli basliklarini bilir.

Format Code Byte transmission order
0 ABCD
1 CDAB
DCBA
3 BADC

10.3 Modbus-Bashg

Holding Register

Holding-Basliklari 16 bitten olusmaktadir. Bunlar okunabilir ve yazilabilir. Komuttan énce adres
(1 Byte), her komuttan sonra bir CRC (2 Byte) génderilir.

Register Name |Register Number Type Configurable Values Default Va- | Unit
lue

Address 200 Word 1...255 246 -

Baud Rate 201 Word 1200, 2400, 4800, 9600, |9600 -
19200, 38400, 57600

Parity 202 Word 0=None, 1=0dd, 2 = 0 -
Even

Stopbits 203 Word 1 =None, 2 =Two 1 -

Delay Time 206 Word 10... 250 50 ms

Byte Oder (Floa- | 3000 Word 0,1,2,3 0 -

ting point format)

Giris kaydi
Giris kayitlar 16 bitten olusmaktadir. Bunlar sadece okunabilir. Her komuttan 6nce adres (1 Byte),
her komuttan sonra bir CRC (2 Byte) gonderilir.

PV, SV, TV ve QV Sensor-DTM'si lizerinden ayarlanabilir.

Register Name Register Number | Type Note

Status 100 DWord Bit 0: Invalid Measurement Value PV
Bit 1: Invalid Measurement Value SV
Bit 2: Invalid Measurement Value TV
Bit 3: Invalid Measurement Value QV

PV Unit 104 DWord Unit Code
PV 106 Primary Variable in Byte Order CDAB
SV Unit 108 DWord Unit Code
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Register Name Register Number |Type Note

SV 110 Secondary Variable in Byte Order CDAB

TV Unit 112 DWord Unit Code

TV 114 Third Variable in Byte Order CDAB

QV Unit 116 DWord Unit Code

Qv 118 Quarternary Variable in Byte Order CDAB

Status 1300 DWord See Register 100

PV 1302 Primary Variable in Byte Order of Register 3000

SV 1304 Secondary Variable in Byte Order of Register 3000

TV 1306 Third Variable in Byte Order of Register 3000

Qv 1308 Quarternary Variable in Byte Order of Register 3000
Status 1400 DWord See Register 100

PV 1402 Primary Variable in Byte Order CDAB

Status 1412 DWord See Register 100

SV 1414 Secondary Variable in Byte Order CDAB

Status 1424 DWord See Register 100

TV 1426 Third Variable in Byte Order CDAB

Status 1436 DWord See Register 100

Qv 1438 Quarternary Variable in Byte Order CDAB

Status 2000 DWord See Register 100

PV 2002 DWord Primary Variable in Byte Order ABCD (Big Endian)

SV 2004 DWord Secondary Variable in Byte Order ABCD (Big Endian)
TV 2006 DWord Third Variable in Byte Order ABCD (Big Endian)

Qv 2008 DWord Quarternary Variable in Byte Order ABCD (Big Endian)
Status 2100 DWord See Register 100

PV 2102 DWord Primary Variable in Byte Order DCBA (Little Endian)

SV 2104 DWord Secondary Variable in Byte Order DCBA (Little Endian)
TV 2106 DWord Third Variable in Byte Order ABCD DCBA (Little Endian)
Qv 2108 DWord Quarternary Variable in Byte Order DCBA (Little Endian)
Status 2200 DWord See Register 100

PV 2202 DWord Primary Variable in Byte Order BACD (Middle Endian)
SV 2204 DWord Secondary Variable in Byte Order BACD (Middle Endian)
TV 2206 DWord Third Variable in Byte Order BACD (Middle Endian)

Qv 2208 DWord Quarternary Variable in Byte Order BACD (Middle Endian)
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Unit Codes for Register 104, 108, 112, 116

Unit Code Measurement Unit
32 Degree Celsius

33 Degree Fahrenheit
40 US Gallon

41 Liters

42 Imperial Gallons
43 Cubic Meters

44 Feet

45 Meters

46 Barrels

47 Inches

48 Centimeters

49 Millimeters

111 Cubic Yards

112 Cubic Feet

113 Cubic Inches

10.4 Modbus RTU-Komutlari

FC3 Read Holding Register

Bu komutla istenildigi kadar sayida (1-127) Holding -Bashidi okunabilir. Okunmaya baslaniimasi
istenen baslangic basligi ve baslik sayisi génderilir.

Parametre Length Code/Data
Request: Function Code 1 Byte 0x03

Start Address 2 Bytes 0x0000 to OXxFFFF

Number of Registers 2 Bytes 1to 127 (0x7D)
Response: Function Code 1 Byte 0x03

Start Address 2 Bytes 2*N

Register Value N*2 Bytes Data

FC4 Read Input Register

Bu komutla istenildigi kadar sayida (1-127) Input bashgi okunabilir. Okunmaya baslanilimasi istenen
baslangi¢ baslgi ve baslik sayisi génderilir.

Parametre Length Code/Data
Request: Function Code 1 Byte 0x04

Start Address 2 Bytes 0x0000 to OXFFFF

Number of Registers N*2 Bytes 1to 127 (0x7D)

76 VEGAPULS 61  Modbus ve Levelmaster Protokoll

L0L06L-H1-LLLLY



41717-TR-190107

10 Ek

Parametre Length Code/Data
Response: Function Code 1 Byte 0x04
Start Address 2 Bytes 2*N
Register Value N*2 Bytes Data
FC6 Write Single Register
Bu fonksiyon koduyla tek bir holding basligi yazilabilir.
Parametre Length Code/Data
Request: Function Code 1 Byte 0x06
Start Address 2 Bytes 0x0000 to OxFFFF
Number of Registers 2 Bytes Data
Response: Function Code 1 Byte 0x04
Start Address 2 Bytes 2*N
Register Value 2 Bytes Data

FC8 Diagnostics
Bu fonksiyon koduyla ¢esitli tani fonksiyonlari tetiklenebilir veya tani degerleri okunabilir.

Parametre Length Code/Data
Request: Function Code 1 Byte 0x08

Sub Function Code 2 Bytes

Data N*2 Bytes Data
Response: Function Code 1 Byte 0x08

Sub Function Code 2 Bytes

Data N*2 Bytes Data
Uygulanan fonksiyon kodlari:
Sub Function Code Adi

0x00

Return Data Request

0x0B

Return Message Counter

0x00 kodundaki alt fonksiyonda sadece 16 bitlik bir deger yazilabilir.

FC16 Write Multiple Register

Bu fonksiyon koduyla birden fazla holding kaydi yazilabilir. Bir soru bagvurusunda sadece ardisik
olan kayitlar yazilabilir. Bosluk oldugu takdirde (kayrt bulunmuyorsa) bunlar telegramda gérintulene-

mez.
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Parametre Length Code/Data
Request: Function Code 1 Byte 0x10
Start Address 2 Bytes 0x0000 to OxFFFF
Register Value 2 Bytes 0x0001 to 0x007B
Byte Number 1 Byte 2*N
Register Value N*2 Bytes Data
Response: Function Code 1 Byte 0x10
Sub Function Code 2 Bytes 0x0000 to OXFFFF
Data 2 Bytes 0x01 to 0x7B
FC17 Report Slave ID
Bu fonksiyon koduyla Slave ID sorgulanabilir.
Request:
Parametre Length Code/Data
Request: Function Code 1 Byte ox11
Response: Function Code 1 Byte 0x11
Byte Number 1 Byte
Slave ID 1 Byte
Run Indicator Status 1 Byte
FC43 Sub 14, Read Device Identification
Bu fonksiyon koduyla Device Identification sorgulanabilir.
Parametre Length Code/Data
Request: Function Code 1 Byte 0x2B
MEI Type 1 Byte O0xO0E
Read Device ID Code 1 Byte 0x01 to 0x04
Object ID 1 Byte 0x00 to OxFF
Response: Function Code 1 Byte 0x2B
MEI Type 1 Byte 0xO0E
Read Device ID Code 1 Byte 0x01 to 0x04
Confirmity Level 1 Byte 0x01, 0x02, 0x03, 0x81, 0x82, 0x83
More follows 1 Byte 00/FF
Next Object ID 1 Byte Object ID number
Number of Objects 1 Byte
List of Object ID 1 Byte
List of Object length 1 Byte
List of Object value 1 Byte Depending on the Object ID
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10.5 Levelmaster-Komutlari

VEGAPULS 61, buradaki Levelmaster protokolli olan RTU’lara da baglaniimaya uygundur. Level-
master-Protokolline cogu zaman "Siemens" ya da "Depo-Protokolii" denilmektedir.

RTU Protocol
ABB Totalflow Levelmaster
Kimray DACC 2000/3000 Levelmaster

Thermo Electron Autopilot

Levelmaster

Bus iletigimi icin parametreler
VEGAPULS 61 standart degerlerle 6nceden donatilmistir:

Parametre Configurable Values Default Value
Baud Rate 1200, 2400, 4800, 9600, 19200 9600

Start Bits 1 1

Data Bits 7,8 8

Parity None, Odd, Even None

Stop Bits 1,2 1

Address range Levelmaster 32 32

Levelmaster komutlarinin esasini su sentaks olusturmaktadir:

e Buylk yazilan harfler belirli veri alanlarinin basinda bulunmaktadir

Kuclk yazilan harfler veri alanlarini ifade etmektedir
Tum komutlar "<cr>" (carriage return) ile tamamlanir
Tum komutlar "Uuu" ile baslar, ancak "uu" adres (00-31) ifade etmektedir

"** Joker olarak adresin her yerinde kullanilabilir. Sens6r bunu daima kendi adresine dontsturir.

Aksi takdirde birgok slave cevap vereceginden birden fazla sensérde joker kullanilamaz
e Cihaz degistiren komutlar komutu akabinde "OK" ile geri gdnderir. Konfiglrasyonu degistirmede

bir problem olmasi halinde "EE-ERROR" "OK"in yerine geger

Report Level (and Temperature)

perature)

Parametre Length Code/Data
Request: Report Level (and Tem- |4 characters ASCII Uuu?
perature)
Response: Report Level (and Tem- | 24 characters ASCII UuuDlIlLIIFtttEeeee Wwwww

uu = Address
lILIl=PV in inches
ttt = Temperature in Fahrenheit

eeee = Error number (0 no error, 1 le-
vel data not readable)

wwww = Warning number (0 no war-
ning)

PV ininches, "Set number of floats" 2 oldugu zaman tekrarlanir. Béylece 2 6lgim degeri aktarilabilir.
PV degeri ilk 6lcim degeri, SV de ikinci 6lcim degeri olarak aktarilir.
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® Bilgi:
PV icin maksimum tasinacak deger 999.99 inctir (yaklasik 25,4 metre-
ye tekabdl eder).

Levelmaster protokolline i1sinin da aktariimasi isteniyorsa TV sensérde isiya ayarlanmaldir.
PV, SV ve TV sensér DTM'si Uizerinden ayarlanabilir.

Report Unit Number

Parametre Length Code/Data
Request: Report Unit Number 5 characters ASCII U**N?
Response: Report Level (and Temperature) 6 characters ASCII UuuNnn
Assign Unit Number
Parametre Length Code/Data
Request: Assign Unit Number 6 characters ASCII UuuNnn
Response: Assign Unit Number 6 characters ASCII UuuNOK
uu = new Address
Set number of Floats
Parametre Length Code/Data
Request: Set number of Floats 5 characters ASCII UuuFn
Response: Set number of Floats 6 characters ASCII UuuFOK

Sayinin 0 segilmesi halinde, artik doluluk seviyesi bildiriimez

Set Baud Rate

Parametre Length Code/Data
Request: Set Baud Rate 8 (12) characters ASCIl | UuuBbbbb[b][pds]
Bbbbb([b] = 1200, 9600 (default)
pds = parity, data length, stop bit (optional)
parity: none = 81, even = 71 (default),
odd =71
Response: Set Baud Rate 11 characters ASCII

Ornek: U01B9600E71
Adres 1’deki cihazi Baud orani 9600°e, Pariteyi even, 7 Data bit, 1 Stoppbit’e degistirin

Set Receive to Transmit Delay

Parametre Length Code/Data

7 characters ASCII

Set Receive to Transmit UuuRmmm

Delay

Request:

mmm = milliseconds (50 up to 250),
default = 127 ms
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Parametre Length Code/Data
Response: Set Receive to Transmit | 6 characters ASCII UuuROK
Delay
Report Number of Floats
Parametre Length Code/Data
Request: Set Receive to Transmit | 4 characters ASCII UuuF
Delay
Response: Set Receive to Transmit | 5 characters ASCII UuuFn
Delay n = number of measurement values
(0,10r2)
Report Receive to Transmit Delay
Parametre Length Code/Data
Request: Report Receive to Transmit 4 characters ASCII UuuR
Delay
Response: Report Receive to Transmit 7 characters ASCII UuuRmmm
Delay mmm = milliseconds (50 up to
250), default = 127 ms

Hata kodlari

Error Code Name

EE-Error Error While Storing Data in EEPROM

FR-Error Erorr in Frame (too short, too long, wrong data)
LV-Error Value out of limits
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10.6 Tipik modbus hostlarinin konfiglirasyonu
Fisher ROC 809

B (Rx/Tx-)
A (RXITX +)
Y

z
COoM

+8 to +30 Vdc
GND

®

Res. 51: VEGAPULS 61un an RTU Fisher ROC 809’a baglanmasi

1 VEGAPULS 61
2 RTU Fisher ROC 809
3  Gilg kaynadi

ABB Total Flow

8 Bus+

6 Bus-

2 GND
1 VBAT

Res. 52: VEGAPULS 61‘nun RTU ABB Total Flow’a baglanmasi

1 VEGAPULS 61
2 RTU ABB Total Flow
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Thermo Electron Autopilot

+8 to +30 Vdc

GND;

®

2 Rx-
1 Rx+

Res. 53: VEGAPULS 61‘un RTU Thermo Electron otopilota baglanmasi

1 VEGAPULS 61
2  RTU Thermo Electron Autopilot
3  Gilig¢ kaynagi

Bristol ControlWave Micro

RS 485 on COM1

1 +SV

2 RX-

3 TX-

4 GND

5 RXT

6 TXT

7 not used
8 not used

+8 to +30 Vdc

GND

®

@

Res. 54: VEGAPULS 61°un RTU Bristol ControlWave Micro’ya baglanmasi

1 VEGAPULS 61
2 RTU Bristol ControlWave Micro
3  Gili¢ kaynagi
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ScadaPack
COM Part 3 (C3)
RS485
L 6
2 7
— TXD- 3 8
TXD+ 4 9
GND s
®
+8to +30 Vdc
GND
@
Res. 55: VEGAPULS 61‘un RTU ScadaPack’a baglamasi
1 VEGAPULS 61
2 RTU ScadaPack
3  Gli¢ kaynagi
Parametre
Parametre Value Fisher Value ABB Total | Value Fisher Value Fisher Value Scada-
ROC 809 Flow Thermo Elect- |Bristol Cont- Pack
ron Autopilot rolWave Micro
Baud Rate 9600 9600 9600 9600 9600
Floating Point 0 0 0 2 (FC4) 0
Format Code
RTU Data Type | Conversion Co- |16 Bit Modicon | IEE Fit 2R 32-bit registers | Floating Point
de 66 as 2 16-bit re-
gisters
Input Register 0 1 0 1 30001

Base Number

Input basliklarinin esas numarasi daima VEGAPULS 61°in input baslik adresine eklenir.
Bunlardan su konstelasyonlar dogar:
e Fisher ROC 809 - 1300 i¢in kayit adresi adres 1300'dur

10.7 Radyoastronomi istasyonlari

VEGAPULS 61 sensoértinun Avrupa Radyo Teknigi Ruhsati kapali hazneler disinda belli basl kosul-
larin yerine getirilmesini 6n gérmektedir. Bu kosullar "Avrupa Radyo Teknigi Ruhsat" blumunden
okuyabilirsiniz. Kosullarin bir kisminin temeli Radyo Astronomi Istasyonlarindaki bilgilere dayanmak-

tadir. Asagidaki tablo Avrupa'daki radyo astronomi istasyonlarinin cografi konumunu gdstermektedir:

ABB Total Flow - 1302 kayit adresi adres 1303'ttr
Thermo Electron Autopilot - 1300 icin kayit adresi adres 1300'dur
Bristol ControlWave Micro - 1302 icin kayit adresi adres 1303'tir
ScadaPack - 1302 igin kayit adresi adres 31303'tur
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Country Name of the Station Geographic Latitude Geographic Longitude
Finland Metsahovi 60°13'04" N 24°23'37"E
Tuorla 60°24'56" N 24°26'31"E
France Plateau de Bure 44°38'01" N 05°54'26" E
Floirac 44°50'10" N 00°31'37" W
Germany Effelsberg 50°31'32" N 06°53'00" E
Hungary Penc 47°47'22" N 19°16'53" E
Italy Medicina 44°31'14" N 11°38'49" E
Noto 36°52'34" N 14°59'21" E
Sardinia 39°29'50" N 09°14'40" E
Poland Krakow- Fort Skala 50°03'18" N 19°49'36" E
Russia Dmitrov 56°26'00" N 37°27'00" E
Kalyazin 57°1322" N 37°54'01"E
Pushchino 54°49'00" N 37°40'00" E
Zelenchukskaya 43°49'53" N 41°35'32" E
Spain Yebes 40°31'27" N 03°05'22" W
Robledo 40°25'38" N 04°14'57" W
Switzerland Bleien 47°20'26" N 08°06'44" E
Sweden Onsala 57°23'45" N 11°55'35" E
UK Cambridge 52°09'59" N 00°02'20" E
Darnhall 53°09'22" N 02°32'03" W
Jodrell Bank 53°14'10" N 02°18'26" W
Knockin 52°47'24" N 02°59'45" W
Pickmere 53°17'18"N 02°26'38" W

10.8 Ebatlar

Asagidaki dlcekli cizimler sadece olasi modellerin bir kesitini gdstermektedir. Ayrintili 8lgekli gizimleri

www.vega.com/downloads sayfasindaki "Cizimler" linkinden indirebilirsiniz.
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Govde
~87 mm
(3.43")
2 84 mm
(3.31")
W M16x1,5 |

£ } El=~
5 Ela
( a3 } 8%

M20x1,5/ M20x1,5/

% NPT ) % NPT

Res. 56: Gévdenin boyutlari (entegre gdsterge ve ayar modlilii gévde yiiksekligini 9 mm/0.35 in arttinr, metal
gévdede bu artis 18 mm/0.71 in kadadir)

1 Plastik iki hiicre
2 Alliiminyum/Paslanmaz celik - iki hiicreli
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VEGAPULS 61, Montaj bilezikli model

[ 1.4301
I /
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I |
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gl
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©
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E b £ FQ yfse3
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oS
PP 75 mm E;
9 mm (2-95) 0/
g~ E(S)
E% (0.35" 107 mm
““ M 421)
;:;j; 115 mm
f (4.53")
cl~
E8
j o g
4
= u.u_ul
£18 12 mm
ol (0.47")

Res. 57: VEGAPULS 61, 170 veya 300 mm uzunlugunda montaj kulbu
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VEGAPULS 61, Manset flansli model

E —~
©
(2]
&3
£ *
ol 2107 mm 021 mm
3Sle / (@217 \ (0.83")
Z 7
11 =
I
£[2 "
oS 275 mm (2.95")
@115 mm (4.53")
5156 mm (6.14")
5200 mm (7.87")

Res. 58: VEGAPULS 61, DN 80 PN 16, ASME 3" 150Ibs, JIS80 10K i¢cin uygun manset flans
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VEGAPULS 61, sikistirma flangh ve hava temizlemeli model
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Res. 59: VEGAPULS 61, hava temizlemeli sikistirma flansi, DN 80 PN 16, ASME 3" geregince 150Ibs, JIS80 10K
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VEGAPULS 61, Adaptér flansh model
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Res. 60: VEGAPULS 61, Adaptér flans

1 Adaptér flansi
2 Conta
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VEGAPULS 61, adaptor flansli ve hava temizlemeli model
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Res. 61: VEGAPULS 61, Adaptér flans
1 Temiz hava baglantisi

2 Tek ydnliivana

3 Adaptér flangi
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10.9 Sinai miilkiyet haklari

VEGA product lines are global protected by industrial property rights. Further information see
Www.vega.com.

VEGA Produktfamilien sind weltweit geschutzt durch gewerbliche Schutzrechte.

Né&here Informationen unter www.vega.com.

Les lignes de produits VEGA sont globalement protégées par des droits de propriété intellectuel-
le. Pour plus d'informations, on pourra se référer au site www.vega.com.

VEGA lineas de productos estan protegidas por los derechos en el campo de la propiedad
industrial. Para mayor informacién revise la pagina web www.vega.com.

TnHnm npoaykummn dmpmbl BEIA 3awymiaotcst no Bcemy MUpy nNpaBamMu Ha MHTENMEKTyanbHyo
COBCTBEHHOCTb. [JanbHelLwyo nHOopMaLMio CMOTPUTE HA canTe www.vega.com.

VEGARFIF RE S IREH MR~ HURF
B —H{E BES N M <www.vega.com,

10.10 Marka

Tum kullanilan markalarin yani sira sirket ve firma isimleri de mal sahipleri/eser sahiplerine aittir.
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Baski tarihi:

Sensorlerin ve degerlendirme sistemlerinin teslimat kapsami, uygulanmasi, kulla-
nimi ve isletme talimatlari hakkindaki bilgiler basimin yapildigi zamandaki mevcut
bilgilere uygundur.

Teknik degisiklikler yapma hakki mahfuzdur C €
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